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Strojnicka fakulta STU v Bratislave
Ustav automatizacie, merania a aplikovanej informatiky

Témy bakalarskych prac pre Studentov 3.ro¢nika v ak. roku 2015 - 2016

Studijny program: Automatizacia a informatizacia

strojov a procesov

Nazov bakalarskej prace (téma)
+ kratka anotacia

Meno veduceho BP

Obvod riadenia s rozloZzenymi parametrami na
open-source platforme

Anotécia: Vytvorenie jednoduchého regulacného
obvodu s rozloZzenymi parametrami v open-source
programe SciLab na GNU operaénych systémoch
zameranych na Linux.

Ing. Karol Ondrejkovi¢, PhD.

Real-time aplikacia bezdotykového merania

teploty

Anotacia: Vytvorenie sériového komunika¢ného
rozhrania pre bezdotykovy snimac teploty RAYTEK
CM v prostredi MATLAB.

Ing. Karol Ondrejkovi¢, PhD.

Automatizovany systém dopravy okuji v

Zeleziar hach Podbrezova a.s.

Anotacia: Navrh efektivheho a cenovo dostupného
rieSenia pre transport okuji v ABB Robot Studio
spod chladnika kontinualne odlievanych sochorov
na zariadeni pre plynulé odlievanie ocele (ZPO).
Ciefom préace je zjednodusit a zautomatizovat
odstranovanie okuji z tazko dostupnych priestorov.

Ing. Karol Ondrejkovi¢, PhD.

Riadenie technickych zariadeni vyuzivajucich
obnovite Pné zdroje energie

Praca je zamerana na technické rieSenie a spésoby
riadenia solarnych kolektorov a tepelnych ¢erpadiel,
vyuZzivajucich obnovitelné zdroje energie — slne¢né
Ziarenie, teplo pody,vody a vzduchu.

doc. Ing. Peter Végh, PhD.

Riadenie technickych zariadeni vyuzivajucich
fosilne zdroje energie

Praca je zamerana na technickeé rieSenie a spésoby
riadenia zariadeni (kotlov, vymennikov tepla)
vyuZzivajacich fosilne zdroje energie (uhlie, mazut,
zemny plyn).

doc. Ing. Peter Végh, PhD.

Simul&cia filtrcie signalov v inteligentnych

snima €och

Ulohou bakalarskej prace je navrh a realizacia
modulov (analégoveé a digitalne filtre) softvérovym
balikom CIRCUIT na podporu vyucby predmetu
Snimace a prevodniky so zameranim na rozvoj
praktickych zru€nosti Studentov uvedeného
predmetu.

doc. Ing. Eva Kurekova, CSc.
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Navrh a realizacia meracieho pracoviska na
kalibraciu UZ snima €a

Ulohou bakaléarskej prace je novy navrh a realizacia
uz existujuceho pracoviska, ktoré sa vyuziva na
kalibraciu UZ snimaca.

doc. Ing. Eva Kurekova, CSc.

VyuZzitie smart telefonov pre potreby modernej
automatizécie.

Ciefom bakalarskej prace je navrh a realizacia
mobilnej aplikidcie s moznost komunikacie na béaze
klient-server v redlnom €ase pre ziskavanie
informacii z jednotlivych snimacov v telefone.

Ing. Tomas Volensky, PhD.

Nasadenie a vyuZzitie vyvojovych zariadeni
arduino v priemyselnej automatizacii.

Ulohou bakalarskej prace je podrobna analyza
vyuZzitia, pripadne mozného vyuZitia zariadeni
arduino v priemyselnej automatiz4cii oproti
existujucim rieSeniam.

Ing. Tom&s Volensky, PhD.

10.

Cielova platforma pre zber, spravu a
vyhodnocovanie dat z mobilnej aplikacie
Ciefom bakalarskej prace je navrh a realizacia
datovej platformy pre zber a spravu dat na baze
klient-server v realnom €ase v sucinnosti

s mobilnou aplikaciou.

Ing. Tomas Volensky, PhD.

11.

Koncep ény navrh robotizovaného pracoviska

s vyuzitim projek éného softvéru ABB
RobotStudio

Témou prace je oboznamit’ sa s pracou

a moznostami projekéného softvéru RobotStudio
a navrhnut v nom zakladny koncept jednoduchého
robotizovaného pracoviska s vyuZzitim robotov od
spolo¢nosti ABB.

doc. Ing. Jan Vachalek, PhD.

12.

VyuZzitie bezdrotovych technologii na baze

ZigBee pre navrh konceptu inteligentnej
domacnosti za pomoci vnorenych platforiem
(ARDUINO)

Témou prace je vytvorit koncept vyuZzitia novych
trendov v oblasti automatizacie pre potreby navrhu
tzv. inteligentnej doméacnosti. Jedna sa

o bezdrbétové automatické riadenie inteligentnych
prvkov pouZzitych v modernych domacnostiach.

doc. Ing. Jan Vachalek, PhD.

13.

Moderné metody priebeznej identifikacie
systémov a ich nasadenie v strojarenstve
Preskimajte moznosti vyuzitia modernych metéd
priebeznej identifik&cie systémov a ich prinos

v ramci identifikacie strojarenskych systémov.

doc. Ing. Jan Vachalek, PhD.

14.

Simulacia a nasledné experimentalne overenie
riadenia aktivnych materialov v ANSYS-e
Praca sa zaobera implementéciou riadiacich
algoritmov do prostredia ANSYS, modelovanim
riadenia, aktivnym timenim vibracnej sustavy

a experimentalnym overenim vysledkov.

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.
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15.

Navrh experimentu na testovanie silovych
vlastnosti zliatiny s tvarovou pama tou

Cielom préace je navrhnut a podla moznosti aj
realizovat' jednoduché laboratérne zariadenie,
resp. experiment, ktory vyhodnoti silové vlastnosti
zliatiny s tvarovou pamatou (SMA---shape memory
alloy) v zavislosti na teplote a el. prude v reZzime
aktuatora.

doc.

. Gergely Takacs, PhD.

16.

Navrh experimentalneho zariadenia na

skimanie blokovania laserovych odpo  €uvacich
zariadeni

Ide o navrh experimentalneho zariadenia, ktory je
vhodny na laboratérne skiumanie blokovacieho
efektu piezoelektrickych prevodnikov pri aktivhom
rusSeni laserovych odpocuvacich zariadeni.

doc.

Ing.

Gergely Takacs, PhD.

17.

Aktivne riadenie hluku v klimatiza  €nych
systémoch

Ulohou Studenta je navrhndt riadiaci systém
doprednej vazby na aktivne timenie hluku

v klimatiza¢nych systémoch. Navrhnuty riadiaci
algoritmus bude nasledovne overeny na
laboratérnom zariadeni na aktivne timenie hluku.

doc.

Ing.

Gergely Takacs, PhD.

18.

Navrh univerzalneho sofvérového prostredia na
simuléciu riadiacich systémov pre ANSYS.
Predmetom préce je navrh univerzalneho suboru
funkcii a prikazov v MKP prostredi ANSYS na
simuléciu riadenia. Zakladom prace je subor
algoritmov pre vybrané riadiace metédy, ulohou
Studenta bude ich programovo spracovat, aby boli
univerzalne dostupné.

doc.

Ing.

Gergely Takacs, PhD.

19.

Simulacia a nasledné experimentalne overenie
riadenia aktivnych materialov v ANSYS-e
Praca sa zaobera implementéciou riadiacich
algoritmov do prostredia ANSYS, modelovanim
riadenia, aktivnym timenim vibracnej sustavy

a experimentalnym overenim vysledkov.

doc.

Ing.

Gergely Takacs, PhD.

20.

Mikropo €ita€ové meranie koncentracie plynov
Predmetom préace je vyvoj mikropocitatoveho
meracieho systému na baze MCU Atmel
ATmega328p / ATmega2560, ktory pracuje so
snimagmi koncentracie plynu. Vysledky budu
prezentované aj vo forme popisu opakovatelnych
experimentov, ktoré su ur€ené na dalSie didaktické
vyuZzitie.

doc.

Ing.

Gergely Takacs, PhD.

21.

Mikropo €itaéové meranie hmotnosti

Predmetom préace je vyvoj mikropocitaCového
meracieho systému na baze MCU Atmel
ATmega328p / ATmega2560, ktory slizi na
meranie hmontnosti. Vysledky budul prezentované
aj vo forme popisu opakovatelnych experimentov,
ktoré su urCené na dalSie didaktické vyuZzitie.

doc.

Ing.

Gergely Takacs, PhD.




22.

Mikropo €itaéové meranie hluku

Predmetom préace je vyvoj mikropocitatoveho
meracieho systému na baze MCU Atmel
ATmega328p / ATmega2560, ktory sluzi na
meranie urovni akustického hluku (eg. hlukomer).
Vysledky budu prezentované aj vo forme popisu
opakovatelnych experimentov, ktoré su uréené na
dalSie didaktické vyuZitie.

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.

23.

Mikropo €itaéové meranie prietoku

Predmetom préace je vyvoj mikropocitaCového
meracieho systému na baze MCU Atmel
ATmega328p / ATmega2560, ktory slizi na
meranie urovni prietoku kvapalin. Vysledky budu
prezentované aj vo forme popisu opakovatelnych
experimentov, ktoré su uréené na dalSie didaktické
vyuzitie. Formalne poziadavky: pisomna praca musi
byt spracovana v DTP systéme LaTeX.

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.

24.

Bezdotykové meranie teploty pomocou

mikropo €itaéom

Predmetom préace je vyvoj mikropocitaCového
meracieho systému na baze MCU Atmel
ATmega328p / ATmega2560, ktory sluzi na
bezdotykové meranie povrchovej teploty
(infraerveny teplomer). Vysledky budud
prezentované aj vo forme popisu opakovatelnych
experimentov, ktoré su ur€ené na dalSie didaktické
vyuzitie. Formalne poziadavky: pisomna praca musi
byt spracovana v DTP systéme LaTeX.

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.

25.

Mikropo €itaéovy zdznam Udajov na SD kartu
rychlos tou <10 ms

Predmetom préace je vyvoj mikropocitaCového
systému na baze MCU Atmel ATmega328p /
ATmega2560, ktory ktory je uréeny na online
zaznam dat na SD karty v realnom Case. Vysledky
budu prezentované aj vo forme popisu
opakovatelnych experimentov, ktoré su uréené na
dalSie didaktické vyuZitie. Formalne poZiadavky:
pisomna praca musi byt spracovana v DTP
systéme LaTeX. Formalne pozZiadavky: pisomna
praca musi byt spracovana v DTP systéme LaTeX.

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.

26.

Proximitné snima ¢e na mikropo €itaéovej
platforme

Predmetom prace je vyvoj a testovanie
mikropocitacovych meracich systémov na baze
MCU Atmel ATmega328p / ATmega2560. Student
bude pracovat snimaémi PIR, mikrovinnym
proximitnym snima¢om, indukénym proximitnym
snimacom, etc. Vysledky budu prezentované aj vo
forme popisu opakovatelnych experimentov, ktoré
su ur€ené na dalSie didaktické vyuzZitie. Formalne
poziadavky: pisomna praca musi byt spracovana
v DTP systéme LaTeX.

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.
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27.

Problémy riadenia procesu plynulého odlievania
ocele.

Predmetom préace je popis technolégie plynulého
odlievania ocele s akcentom na problémy
modelovania a riadenia. Navrh paralelného
systému riadenia k sekundarnej zone chladenia.
Pritom budu vyuZzivané softvérové prostredia
ProCAST a DPS Blockset for MATLAB & Simulink.

Prof. Ing. G. Hulko, DrSc.

28.

Konvolutorny model teplotného po Fa
polotovarov pri plynulom odlievani ocele.
Predmetom prace je popis procesu ochladzovania
polotovarov v sekundarnej zéne chladenia pri
plynulom odlievani ocele. Poukazat na moznosti
technického rieSenia a navrh systému riadenia
teplotného pola polotovarov. Pritom budu
vyuZzivané softvéroveé prostredia ProCAST a DPS
Blockset for MATLAB & Simulink.

Prof. Ing. G. Hulko, DrSc.

29.

Prediktivne riadenie mechanickych pohybovych
systémov.

Ulohou $tudenta bude vytvorit matematicky model
jednoduchej nestabilnej mechanickej pohybovej
sustavy. Model vyuzit' pri predikcii buducich stavov
sustavy a na zaklade tejto predikcie navrhnat
stabilizacny algoritmus.

prof. Ing. B. Rohal-llkiv, CSc.

30.

Ovladanie mobilného robotického systému v 2D
priestore.

Predmetom prace bude navrh algoritmov pre
ovladanie pohybu (lokalizacia, navigacia)
autonomneho mobilného robotického systému v 2D
neznamom priestore.

prof. Ing. B. Rohal-llkiv, CSc.

31.

Navrh vzdialeného experimentu s laboratornym
zariadenim

Ulohou je vytvorit systém pre bezdrétovd
komunikaciu medzi vzdialenym pocitacom

a laboratérnym zariadenim. Systém bude vyuZzivat
bezdrbtové pripojenie do pocitacovej siete.
Ugastnikmi tejto komunikacie budd vzdialeny
osobny pocita¢ a mikropocita¢ z rodiny AVR na
strane laboratorneho zariadenia. Osobny pocitac
bude mat za ulohu vykonavat program suvisiaci
s tlohami riadenia systému a mikropocita¢ bude
vytvarat rozhranie pre prdcu so systémom.

Ing. Marek Honek, PhD.

32.

Pripojenie mikropo ¢&ita€a na internet vyuZzitim
bezdrétového pripojenia

Ulohou bude pripojit mikropogita¢ na internet

s vyuzitim bezdrétového pripojenia. Mikropocitac
bude sluzit pre ulohy zberu dat a ovladanie
zariadeni, pricom Udaje bude odosielat na
vzdialeny server. UloZzené Udaje bude mozné
analyzovat vzdialenym klientom, taktiez bude
mozné tymto klientom ovladat' zariadenia pripojené
k mikropocitacu.

Ing. Marek Honek, PhD.




33.

Navrh riadenia invertovaného kyvadla

Predmetom prace bude na zaklade matematického
modelu systému navrhnut a simulaéne, prip.
prakticky implementovat a porovnat vybrané
metody optimalneho riadenia pre stabilizaciu
systému v jeho nestabilnej rovnovaznej polohe.

Ing. Martin Gulan, PhD.

34.

Navrh riadenia termélneho komfortu v

budovach

Predmetom préace je preskimat moznosti
modelovania budov za u¢elom syntézy

a simula¢ného testovania regulatorov termalneho
komfortu v budovach.

Ing. Martin Gulan, PhD.

35.

Diagnostika maltézskeho mechanizmu s

vyuzitim PLC

Ulohou je analyza prevadzkového zatazenia
mechanizmu s preruSovanym rotaénym pohybom.
V ramci prace sa realizuje experimentalny meraci
systém na baze PLC a vykonaju merania na
realnom zariadeni. Cielom je vyuZzit namerané
Gdaje na proaktivnu diagnostiku prevadzkového
stavu zariadenia.

Ing. Martin Juhas, PhD.

36.

Radio-frekven €na identifikacia v strojarskych
aplikaciach

Ciefom prace je ideovy navrh a realizacia
demonstraéného pracoviska na baze PLC na
prezentaciu moznosti bezdrétovych prenosov
informacii v strojarskych aplikaciach
prostrednictvom technoldgie RFID.

Ing. Martin Juhés, PhD.

37.

Inteligentné budovy a inteligentné siete
- popis systémov

- smart grid

- spOsob riadenia budovy

- spOsoby riadenia sieti

doc. Ing. Jan Vinka, PhD.

38.

Servopohony pre automatizaciu

- vS8eobecny prehlad motorov

- prehlad servopohonov

- analyza servomotorov pre automatizaciu
- navrh aplikacii

doc. Ing. Jan Vinka, PhD.

39.

Specialne elektromotory pre automatizaciu
- vS8eobecny prehlad motorov

- analyza elektromotorov pre automatizaciu
- navrh aplikacii

doc. Ing. Jan Vinka, PhD.

40.

Matematicky model asynchrénneho motora
- prehlad motorov

- navrh v Simulinku

- vyhodnotenie navrhu

doc. Ing. Jan Vinka, PhD.

41.

Mikrogeneratory

- vS8eobecny prehlad synchronnych generatorov
- analyza mikrogeneratorov

- aplik&cie mikrogeneratorov

doc. Ing. Jan Vinka, PhD.
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42.

Svetelnotechnicky projekt na usporu elektrickej
energie na SjF

- definicia svetelnych parametrov

- meranie svetelnych pomerov jednotlivych ucebni
- porovnanie svetelnych pomerov s normou

doc. Ing. Jan Vinka, PhD.

43

Meranie magnetického smogu

- popis magnetickych veli¢in

- meranie magnetickej indukcie

- meranie vektorov magnetickej indukcie
- vyhodnotenie nameranych Gdajov

doc. Ing. Jan Vinka, PhD.

44

Modelovanie a identifikacia systémov

s rozloZzenymi parametrami

Ciefom prace je modelovanie a identifikacia
systému zlievarenskej formy ako systému

s rozloZenymi parametrami. Vysledky budu
dosiahnuté vyuzitim kosimulacie medzi programami
COMSOL Multiphysics a MATLAB.

Ing. Milan Kubis

45.

Modelovanie a syntéza pohonu CNC

obrabacieho stroja

Ciefom prace je modelovanie a naladenie
parametrov elektrického pohonu CNC obrabacieho
stroja pre ziadané technologické vlastnosti. Na
splenenie Ulohy sa pouZije softvérove prostredie
MATLAB, SIMULINK+SimScape.

Ing. Oliver Rovny

46.

Navrh riadiaceho systému krokovych motorov
pomocou 8-bitového mikroovlidda ¢€a

Ciefom prace je navrh vysokorychlostného
riadiaceho systému polohovania priemyselnych
krokovych motorov. Riadiaci systém by mal byt
schopny vykonavat prepocet polohy zariadenia
v realnom Case a s frekvenciou pulzov od 10 kHz
do 100 kHz.

Ing. Gabriel Batista

47.




