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Uved

Skripté Tedria mechanizmov - névody na cvilenia maju slu%it Studentom V. rod-
nika Strojnfckej fakulty SVST v Studijnom odbore Strojové zariadenia pre sta-
vebnictvo, Upravnictvo a polnohospodérstvo ako pom8cka pri priprave na cvi-
genia, na ktorgch budui prebiehat konzultécie k uvedenym prikladom, ako aj na
riedenie individudlnych dloh v rdmci roénikovych projektov alebo diplomovych
préc.

Népln skript je roz&lenend do Osmich kapitol, ktoré organicky nadvdzuji na
ulivo v skriptéeh Teoria mechanizmov, kde sd spracované prednédky, priZom
v dvodoch k jednotlivym kapitoiém si aj niektoré nové poznatky a vypoltové
programy, ktoré vznikli v poslednom obdobi.

Kvalitat{vne novym stupnom je ucelend p8vodnd metodika tvorby matematickgch
modelov Iubovolnych rovinnych mechanizmov a zésluhou Standardného postupu

v Struktirnej analjze aj priestorovych mechanizmov. Prepracovand je aj meto-
dika ur&ovania parametrov pre Hartenbergove-Denavitove transformané gatide.

Prinosom pre dynamickd analyzu otvorenych mechanizmov priemyselnych robotov

a manipuldtorov je programovy komplex na vypolet zovEecobecnenych hnacich sifl
a dynamickych reakcii{ v spojeniach &lenov, v ktorom je zatleneny interaktiv-
ny program MZ na vypodet zotrvalnych charakteristik telesa, pridom teleso md-
Zeme modelovat zo 3tandardnych elementov 8 celkovym po&tom 100 &asti.

Vzhladom na vyvoj v oblasti konStrukcie strojov sme venovali pozornost analy-
tickym metodam syntézy: kolokeXnym metédam syntézy prevodovych mschanizmov,
metode obélky pre syntézu valkovych mechanizmov a maficovym metodam hodnote-
nia geometrickej presnosti mechanizmov, ktoré si vhodné pre vyuZitie vypoZto-
vej techniky v procese CAD.

Bratislava, december 1988

Autor




Oznacenia a skratky

J\"EWH

OROV

Hartenbergova-~Denavitova transformalnd matica

valcové (eylindrické) spojenie telies

celkovy podet lokdlnych suradnic polohy &lena

celkovy poet obmedzeni pre zékladné pohyby ¥lenov [22]

celkovy po¥et skalédrnych rovnic pre mechénizmus, potet zdvislych
globdlnych suradnic polohy &lenov

skutoZny polet zdvislych globdlnych siradnic polohy &lenov
maticovy diferencidlny operator
trieda &lens

skrutkové spojenie telies

~ jednoslufkovy mechanizmus

jednoslu&kové retaz &Elenov

jednoslulkovy korektny priestorovy mechanizmus
jednosluékovy rovinny mechanizmus

prekizajice spojenie telies

podet zdkladnfch sluliek vo viacslulkovej retazi &lenov
kombinovany mechanizmus |

celkovy podet redundantnych &lenov a zéroven redundantnjch sludiek
vo VM

celkovy polfet globdlnych sidradnic polohy &lenov

pohyblivost vstupnych hnacich &lenov, ktoré aktivne vplyvaji na po-
hyb v3etkych hnanych &lenov

vyslednd pohyblivost vstupnych hnacich &lenov v korektnom mechanizme,
polet nezdvislych lokdlnych sudradnic

podet stupnov volnosti pohybu &lenov mechanizmu, ktoré spojenia na-
priek svojej triede t neodoberaji alebo neumoZnujd

‘celkovd redundantnd lokdlna pohyblivost

skuto&nd pohyblivost mechanizmu (overend v praxi)
pchyblivost telesa v spojeni triedy t
pohyblivost volrného telesa |

otvoreny machanizmus

otvorend retez s obojstrannou vézbou
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posuvné spojenie dvoch telies

rota¥né spojenie dvoch telies

rovinny otvoreny mechanizmus

rovinny uzatvoreny mechanizmus

sférické spojenie dvoch telies

pdéet spojeni dvojic telies v sustave telies

matica smerovych kosinusov uhlov

polet spojeni triedy
pofet apcjeni triedy

t v3etkych dvojic telies v SVT

t podtu v telies

sustava viazanych telies

trieda spojeni

transformadnd matica vzdjomnej polohy sdradnicovych systémov te~

lies Ua' Ub

transformadné matice zdkladnfch pohybov

polet telies v sustave viazanych telies

po¥et telies triedy g

uzavretd retaz &lenov

uzavrety mechanizmuo

valivé spojenie dvoch telies

pofet telies v spojeni 8y telies

maximdlny podet telies v spojeniach triedy t v SVT

viacsludkovy machanizmus

viacaludkovd retaz &lenov

podet zdvislych lokdlnych siradnic polohy &lenov

zékladns Jednoslulkova retaz &lenov

zékladné otvorend retaz &lenov s obojstrannou vézbou

zékladnd retaz &lenov

zékladnd sludka

skutodny polet zdviel

nizme

ych lokédlnych suradnic polohy &lenov v mecha-



