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Navrh metodiky a stanovenie presnejsieho tahového diagramu materialov
doc. Ing. Pavel Elesztos, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Cielom préace bude doplnenie tahovej skiisky vhodnym matematickym na-
strojom na vypocet zavislosti skuto¢ného napitia na kumulovanom plastic-
kom pretvoreni v priebehu procesu vel'kych plastickych deformécii a ziskat
presnejsi obraz o skutoénom rozloZeni napéti. Spresnenie urcenia zavislosti
skuto¢ného napitia na celkovom pomernom pretvoreni vo vyznamnej miere
zvy$i presnost numerickych vypoctov, a tym i kvalitu predikcii odozvy kon-
Strukcii. Vysledky budd mat vel'ky vyznam pri modelovani ré6znych techno-
logickych procesov, ako napr. tvarnenie za studena, hlboké tahanie atd'.

Detekcia poskodenia mechanickych ststav
prof. Ing. Ladislav Starek, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Sacasny stav v oblasti detekcie poskodenia zaloZenej na merani vibra¢nych
charakteristik sledovanych ststav je zvidc¢Sa orientovany na vyskum vhod-
nych ukazovatelov citlivjch na vznik poskodenia. VSeobecnou snahou je
néavrh a vyber ukazovatelov prostrednictvom ktorych by bolo mozné efek-
tivne sledovat’ stav konstrukcie. Jednym z moznych pristupov je parametri-
zacia matematického modelu konstrukcie. Parametrizované matematické
modely je mozné efektivne vyuzit pri lokalizacii poskodenia, pricom sa jed-
né o metodiku pévodne zavedent pre potreby korekcie matematickych mo-
delov. Takyto pristup bol tspes$ne realizovany v ramci predchadzajiceho
vyskumu na KTM v rozsahu aplikdcie navrhovanych postupov na realne
experimentédlne konstrukcie laboratérneho charakteru, vlastniace vSak nie-
ktoré vyznamné vlastnosti priemyselnych aplikécii ako napr. nepresnost re-
feren¢ného matematického modelu.

Robustnost zariadeni na polohovanie telesa v priestore
doc. Ing. Frantisek Pal¢dk, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Cielom je dosiahnut vyzadovany stupeni robustnosti, teda odolnosti voci
zmendm vnatornych vlastnosti a vonkajsich vplyvov pre zariadenia na po-
lohovanie telesa v priestore s optimalizovanym pracovnym priestorom z
hladiska tuhosti a dynamickej presnosti s vysokym pomerom rychlosti ob-
robku k rychlosti akénych ¢lenov. Na zdklade zhodnotenia sticasného stavu
vo vyvoji mechanizmov na vzdjomné polohovanie néstroja a obrobku treba
urobit porovndvacie analyzy pre postdenie vyhod aj nevyhod otvorenych
(sériovych), uzatvorenych (paralelnych) a kombinovanych (hybridnych)
Struktar s aktivnymi aj pasivnymi prvkami.
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Dynamicky ekvivalentny virtudlny model
doc. Ing. Frantisek Pal¢dk, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Cielom je utvorit dynamicky ekvivalentny virtualny model laboratérneho
zariadenia s uvazovanim pruznych vlastnosti ¢lenov a riadiacim obvodom.
Kritériom dynamickej ekvivalentnosti budti dynamické charakteristiky zis-
kané spracovanim odozvy z merania a z dynamickych simulécii prevadzko-
vych rezimov. Cielené vlastnosti treba dosiahnut’ multikriterialnou optima-
lizaciou podla vychodiskovej identifikacie realneho zariadenia.

Navrh a optimalizacia mechanickych vlastnosti kompozitnych vystuzeni
doc. Ing. Peter Solek, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Vystuzenie kompozitnych materidlov je ur¢ené nielen ohybovou tuhostou
ale aj polarnou ohybovou tuhostou. Torzna tuhost vystuZenia je urcend
rozdielom medzi vystuzenim sendvicovej lopatky a tvarového cylindrického
vystuZzenia v dosledku faktora zbortenia prie¢neho rezu. Do navrhu vystu-
Zenia je potrebné zahrnat ohybové tuhost, polarnu ohybovt tuhost, torzna
tuhost, faktor zbortenia, rovinnt $mykovu tuhost, prie¢nu $mykov tuhost,
rozmiestnenie vrstiev a ich orientacia a materiali.

Ulohou je navrhniat kompozitné vystuZenia pre ohybové a torzné aplikacie,
experimentdlne namerat navrhnuté tuhosti a numericky verifikovat name-
rané hodnoty a uréit prinos vystuZzenia pre definovant aplikaciu.

Urcenie vplyvu $mykovych napiti na presnost analyzy kompozitov
doc. Ing. Peter Solek, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Presnost vypoctu $mykovych napiti u kompozitov savisi s presnostou vy-
poctu interakcie medzi jednotlivymi vrstvami kompozitov. Problém vznika
v dosledku nizkeho modulu pruznosti matrice vo¢i modulu pruznosti vla-
kien. Matrica viaze vladkna a prispevok $mykovych napéti je uréeny prispev-
kom vsetkych vrstiev. Moduly pruznosti v smyku kompozitov st ovela niz-
sie ako moduly pruznosti v $myku izotropnych materidlov . Z tychto dévo-
dov vznikaja nepresnosti pri vypocte Smykovych napéti kompozitnych ma-
teridlov.

Pre dané vzorky kompozitnych materidlov experimentdlne namerat $myko-
vé napédtia. Namodelovat dané vzorky kompozitnych materidlov v progra-
me Ansys, numericky overit namerané hodnoty a spresnit numericky model
na dosiahnutie zhody medzi nameranymi a vypocitanymi hodnotami.

Stanovenie stupna poskodenie HCR (High Contact Ratio) ozubenia pre-
vodovych ststav pomocou vibrodiagnostiky

doc. Ing. Stanislav Ziaran, CSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky
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Cielom dizerta¢nej préce je stanovit metodiku hodnotenia stuptia opotrebe-
nia zubov, resp. velkost pittingu ozubenia prevodovych ozubenych sudstav
pomocou zmeny frekvenéného spektra a zaroven stanovit vSeobecné pod-
mienky detegovania poskodenia ozubenia bezdemontaZnou vibrodiagnosti-
kou. Stanovenie metodiky sa zaklad4 na porovnani vysledkov zistenych pre
Standardné evolventné profily a evolventné HCR (high contact ratio) profily
ako aj vysledky ziskané pre neevolventné (konvexno-konkavne) ¢elné ozu-
bené kolesa.

Vplyv geometrie, zataZenia a opotrebenia profilu ozubenia na hlukova
zataz prostredia

doc. Ing. Stanislav Ziaran, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Cielom dizertac¢nej prace je skimat hlu¢nost jednotlivych druhov ozubenia
s dorazom na evolventné HCR profily pri réznych stuptioch opotrebenia
spolu s vplyvom geometrie ozubenia, presnosti vyroby a zatazenia. Ziskané
vysledky statisticky vyhodnotit na reprezentativnej vzorke a najst vseobec-
ny matematicky model charakterizujtci hlu¢nost prevodoviek.

Prenos nizkofrekvenéného vibroakustického vlnenia prostredim a jeho
vplyv na konstrukcie a ¢loveka

doc. Ing. Stanislav Ziaran, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Cielom dizerta¢nej prace je skiimat’ podmienky Sirenia sa nizkofrekvencné-
ho kmitania od zdroja tuhym a plynnym prostredim. Matematicky modelo-
vat vplyv vlastnosti prostredia na prenos vibroakustickej energie. Modelo-
vat prostriedky redukujice alebo zabratujuce prenosu vibroakustickej
energie do chrdneného priestoru. Analyzovat vplyvy nizkofrekven¢ného
kmitania na zdravie a komfort ¢loveka.

Prenos vibroakustického vlnenia konstrukciami obsahujtcimi pérovité
a vlaknité materialy

doc. Ing. Stanislav Ziaran, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Ciel'om dizerta¢nej prace je matematicky modelovat’ atlm akustickej energie
v zavislosti od hustoty, hriabky a strukttry pohltivého materialu. Teoreticky
model experimentalne overit na beZzne pouzivanych pohltivych materidloch.
Spracovat postup vypoctu tlmiacich prvkov akustickej ststavy pre Siroko-
pasmovy hluk.

Biomechanické analyzy cievneho systému
doc. Ing. Branislav Hucko, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

V spolupréci s lekdrmi vypracovat metodiku pre predopera¢né analyzy, si-
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muldacie zdkroku z oblasti cievnej chirurgie s cielom néjdenia optimalneho
variantu pre pacienta vzhladom na jeho pohlavie, vek, hmotnost
a prekonané choroby. Vypracovanie fyzikalneho a matematického modelu
pre dany typ chirurgického zékroku v cievnhom systéme

Mechanické modely biomaterialov
doc. Ing. Branislav Hucko, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Vytvorenie fyzikdlneho a matematického modelu biomateridlov so zamera-
nim na cievy. Simulovanie spravania sa takychto materidlov vzhladom na
vek, pohlavie, vahu, prekonané choroby pacienta. Overovanie teoretickych
modelov meranim mechanickych vlastnosti biomateridlov, vypracovanie
metodiky merania.

Diagnostika portch lopatkovych rota¢nych strojov
doc. Ing. Milo$ Musil, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Pri prevadzke lopatkovych strojov dochddza k poruSeniu (uvolnenie res-
pektive vznik trhliny) lopatky. Véasnym odhalenim polohy a rozsahu poru-
$enia uz pocas prevadzky mozno predist havarii stroja. Cielom prace je na-
vrhnat a overit metodiku vcasnej diagnostiky poruchy lopatky (velkost a
polohu porusenia lopatky) lopatkového stroja pocas prevadzky, na zaklade
merani vychyliek kmitania a vyuzitim matematického modelu kmitania lo-
patiek lopatkového stroja.

Identifikacia a optimalizicia parametrov odpruzenia automobilu
doc. Ing. Milo$ Musil, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Pri prevadzke dopravnych strojov dochddza k nezelanému kmitaniu ¢asti
vozidla respektive nadmernému prenosu sil na povrch vozovky pri prejazde
nerovnosti vozovky. Navrhom vhodného nelinedrneho pruzného uloZenia
odpruzenych ¢asti automobilu moZno minimalizovat kmitanie ¢asti vozidla
respektive prenos sil do vozovky. Ciel'om préce je ndvrh a optimalizacia pa-
rametrov nelinedrneho pruzného uloZenia odpruzenych casti automobilu pri
prejazde réoznymi typmi nerovnosti vozovky, pri vyuziti matematického
modelu a merani vychyliek kmitania vytipovanych ¢asti vozidla.

Dynamicka analyza silne nelinedrnej mechanickej stastavy
doc. Ing. Milo$ Musil, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Kmitajtica silne nelinedrna mechanicka ststava vykazuje pre urcity rozsah
parametrov nestabilitu respektive citlivost na zac¢iato¢né podmienky, ¢o sa
modze prejavit narastom vychyliek alebo vznikom neperiodického pripadne
chaotického kmitania. Cielom prace je vypracovat a experimentalne overit
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¢o najvseobecnej$iu metodiku na dynamickd analyzu nelinedrnych ststav s
viac stuptiami volnosti.

Unavova zivotnost konstrukcii v prevadzkovych zatazovacich podmien-
kach

Ing. Vladimir Kliman, DrSc.
Slovenska akadémia vied, Ustav materidlov a mechaniky strojov

Rie$enie problémov z oblasti posudzovania tinavovej zivotnosti konstrukcii
pri nahodnom charaktere prevadzkového zatazovania vypoctovou
i experimentalnou cestou (predikcia dnavovej Zivotnosti, odhad zvyskovej
tnavovej zivotnosti, hodnotenie spolahlivosti a bezpe¢nosti konstrukcie
z hladiska tinavy materidlu, nava pri viacosej napétosti, vyvoj systémov
monitorovania tnavového poskodenia, experimentalne posudzovanie tna-
vovej zivotnosti - zrychlené tinavové skusky ...).

Modelovanie a simulacia interakcii ¢lovek - odpruzené a ¢altinené sedad-
lo - mobilny pracovny prostriedok z hl'adiska zniZovania u¢inku pésobia-
cich priestorovych vibracii a mechanickych otrasov

Ing. Juraj Stein, PhD.
Slovenské akadémia vied, Ustav materidlov a mechaniky strojov

Napln projektu spociva v ochrane pracujticeho v mobilnom pracovnom pro-
striedku (napr. v kolesovom nakladaci, v bagri a pod.) pred vertikalnymi,
horizontalnymi a rota¢nymi vibraciami a mechanickymi otrasmi pomocou
sedadla s vibroizola¢nymi systémami, posobiacimi vo viacerych osiach.
Problém by mal byt rieSeny najmd simulaénymi prostriedkami
v programovom prostredi MATLAB/Simulink® s pouzitim vybranych vib-
roizola¢nych ststav podl'a navrhu doktoranda.

Optimalizacia prevadzkovej pevnosti nosnych prvkov strojnickych kon-
strukcii s podporou modernych poéitacovych technolégii

doc. Ing. Jozef Cacko, DrSc.
Ustav materialov a mechaniky strojov, SAV

Pri ndvrhu a vyrobe nosnych prvkov konstrukcii sa popri tradi¢nych kovo-
vych materidloch stéle viac pouZzivaji nové materialy, vyvijané najmé na ba-
ze polymérov, kompozitov a keramik. Néapliiou projektu je navrhovanie
a posudzovanie vhodnosti pouzitia tychto materidlov v konkrétnych inzi-
nierskych aplikdcidch s vyuzitim modernych vedeckych postupov
a technolégii ako je napr. Cambridge Engineering Selector. Doktorand pri
rieSeni tejto témy zvladne zasady vedeckého pristupu k integrovanej prob-
lematike dynamiky mechanickych ststav a mechaniky materidlov a po
skonceni studia nédjde uplatnenie tak v aplikovanej praxi ako aj v d'alsom
vedeckom vyskume na univerzitnych alebo inych vedeckych pracoviskach,
doma ako aj v zahrani¢i.
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Bezprvkové formulacie riesenia okrajovych tiloh v mechanike kontinua
prof. RNDr. Vladimir Sladek, DrSc.
Slovenska akadémia vied, Ustav stavebnictva a architekttry

Bezprvkové formulédcie patria k najnovsim trendom v oblasti vypoctovej
mechaniky. St obzvlast vhodné pre numerické simulécie v separovatelnych
prostrediach na rozdiel od $tandardnych diskretizaénych metéd vyuzivaja-
cich kontinuélne elementy (FEM, BEM). Ich prednosti st v$ak vysoko oceni-
telné aj v tlohach s volnou hranicou, s velkymi deformaciami a o¢akava sa
ich pouzitelnost pre multi-skdlové modelovania prostredi v makro telesach
so zohl'adnenim diskrétnej aj kontinualnej skaly.

Cielom bude prispevok k rozvoju bezprvkovych formulécii hfadanim opti-
malnych aproximdcii fyzikalnych poli s vySetrovanim konvergencie, nume-
rickej stability a efektivnosti navrhnutych schém. Dalgim z cielov je rozpra-
covanie metédy na vybrané triedy tloh mechaniky kontinua pripadne tloh
inzinierskej mechaniky. Téma je sucastou projektu VEGA, APVV
a neformalnej spoluprace s University of Siegen (Germany), Shinshu Univer-
sity (Japan), University of California (Irvine).

Okrajové ulohy pre smart materialy
prof. Ing. Jan Sladek, DrSc.
Slovenska akadémia vied, Ustav stavebnictva a architekttry

Cielom bude navrhnut efektivne vypoctové metédy na rieSenie okrajovych
uloh pre piezoelektrické materidly. Téma je sucastou projektov VEGA,
APVV a neformélnej spoluprace s University of Siegen (Germany), Shinshu
University (Japan), University of California (Irvine).

Inverzna metéda hydraulického navrhu obezného kolesa hydrodynamic-
kého ¢erpadla

prof. Ing. Michal Varchola CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych mechanizmov

V sticasnosti je hydraulicky navrh hydrodynamického ¢erpadla zaloZeny na
jedno, dvoj alebo trojrozmernych metédach prddenia v obeznom kolese.
Jednorozmerné met6dy sa zalozené na korekcii na kone¢ny pocet lopatiek
a trojrozmerné metdédy st zaloZené na rieSeni vnutornej struktiry pridenia
CFD modelovanim. Ich podmienkou rie$enia je poznanie geometrie obezné-
ho kolesa. Predmetom dizertac¢nej prace je spracovanie metédy navrhu na
zéklade poznania rozloZenia rychlosti, tlakov resp. energie v kanaloch obez-
ného kolesa.

Fyzikalne procesy prebiehajtice pri intenzivnej kavitacii
prof. Ing. Michal Varchola CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych mechanizmov

Téma sa zaobera skiimanim procesov prebiehajtcich pri intenzivnej kavita-
cii z hl'adiska energetickych pomerov a termodynamickych zmien pridiace-
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ho média. Bude pozostavat z experimentélnej ¢asti , v ktorej sa bude zaobe-
rat modelovanim kavita¢ného javu a meranim hydraulickych , termodyna-
mickych a energetickych parametrov zariadenia. Teoreticka cast bude ana-
lyzovat termodynamické a energetické premeny pocas intenzivnej kavitacie
v experimentalnom zariadeni. Téma je vysoko aktualna.

Analyza hydraulickych odporov vo vztahu k povrchovému napatiu tekutiny
prof. Ing. Michal Varchola CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych mechanizmov

Je vSeobecne zname, Ze hydraulické trecie odpory st zavislé od Reynol-
dsovho ¢isla tj. pomeru sil trecich a zotrvaénych. Predmetom dizertacnej
préce je skimanie vplyvu Weberovho ¢isla t,j. pomeru sil od povrchového
napétia a zotrvacnych sil, ako vlastnosti dvojice pradiace médium a povrch
potrubia. Dizertacna praca ma teoreticko-experimentélny charakter.

Optimalizacia potrubnych distribuénych sieti
doc. Ing. Branislav Knizat CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych mechanizmov

Téma je orientovana na optimalizovany navrh a prevadzku potrubnych sieti
slaziacich na dopravu kvapalin alebo plynov. Cielom préace je vyvinat, resp.
rozpracovat optimaliza¢nd metédu vychadzajacu z analyzy fyzikalnej pod-
staty pradenia stlacitelnych, resp. nestlac¢itelnych médii v zlozitych potrub-
nych sietach. Dizerta¢nd praca ma teoreticky charakter.

Termomechanicka analyza energetickej efektivnosti adsorpéného chladia-
ceho obehu s pracovnymi latkami zeolit-voda

prof. Ing. Vaclav Havelsky, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra tepelnej techniky

Ide o analyzu mozZnosti zvySovania energetickej efektivnosti aplikdcie ad-
sorp¢ného chladiaceho obehu s pracovnymi latkami zeolit-voda na kontinu-
alnu kombinovand vyrobu chladu a tepla a experimentélne overenie energe-
tickej efektivnosti na funkénom prototype predmetného zariadenia realizo-
vaného na Katedre tepelnej techniky ako zdroja tepla o vykone cca 15 kW a
chladu o vykone cca 2,5 kW.

Termomechanicka analyza moZnosti zvySovania energetickej efektivnosti
chladiacich systémov so Scroll kompresormi v oblasti klimatiza¢nej techniky

prof. Ing. Vaclav Havelsky, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra tepelnej techniky

Experimentalne overenie moznosti zvySovania energetickej efektivnosti
chladiacich systémov so Scroll kompresormi s DC reguldciou v prevadzko-
vych podmienkach klimatizacie priestorov na zdklade simulécie a analyzy
termomechanickych procesov jednotlivych pochodov v kompresore.
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Studijny program:
Studijny odbor:

Automatizacia a riadenie strojov a procesov

5.2.14 automatizacia

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Riadenia dynamickych ststav zadavanych numerickymi struktarami na
zlozitych 3D oboroch definicie

prof. Ing. Gabriel Hulké, DrSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizacie, informacnej a pristrojovej
techniky

Dramaticky vyvoj informaénych technolégii otvdra Siroky priestor aj pre
rozvoj sofistikovanych numerickych metéd. V stcasnosti prakticky vsetky
procesy ajavy technickych ale aj netechnickych disciplin st modelovo spra-
cované ako numerické struktary zadavané na zlozitych 3D oboroch defini-
cie. Pestrofarebné 3D animdcie aj pre laickt verejnost ndzorne demonstruja
potencial modernej techniky. Je to stcasne vel'ka vyzva pre automatizaciu
a riadenie: formulovat’ a riesit tlohy riadenia tychto stistav zadavanych na
zlozitych 3D oboroch definicie - systémov s rozlozenymi parametrami. Pri
rieSeni tychto tloh bude vyuZivané softvérové prostredie rozpracované na
Katedre automatizacie, informacnej a pristrojovej techniky SjF  STU
v programe CONNECTIONS spolo¢nosti The MathWorks: Distributed Pa-
rameter Systems Blockset for MATLAB & Simulink - www.dpscontrol.sk .
Aplika¢né vystupy budt smerované k high-tech rieSeniam v oblasti zlieva-
nia, spracovania plastov a gumy, ako aj k mechatronickym komponentom
pre automobilovy priemysel.

Softvérové nastroje k riadeniu systémov s rozloZenymi parametrami
prof. Ing. Gabriel Hulké, DrSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizédcie, informacnej a pristrojovej
techniky

V sticasnosti technické discipliny st zaplavené softvérovymi produktmi, sof-
tvérovymi prostrediami, virtualnymi testovacimi priestormi,... pre dynamic-
ka analyzu strojov a procesov ako systémov zadavanych na zlozitych 3D
oboroch definicie - prakticky ako systémov srozloZenymi parametrami:
ANSYS, FEMLAB, FLUENT, MODFLOW, MOLDFLOW, PAM-SYSTEMS.
Ziskané casovo/priestorové dynamické charakteristiky umoznuja formulo-
vat a riesit dlohy riadenia tychto stistav. V ramci tejto témy budt rozpraco-
vané softvérové nastroje k podpore rieSenia tychto tiloh

na baze softvérového prostredia rozpracovaného na Katedre automatizacie,
informacnej a pristrojovej techniky SjF STU v programe CONNECTIONS
spolo¢nosti The MathWorks: Distributed Parameter Systems Blockset pre
MATLAB & Simulink. Budt to schémy typu Show, Demo ako aj Wizard.
Vychadzajac z interaktivnej internetovej sluzby Interactive Control na
www.dpscontrol.sk buda d'alej budované okruhy uloh pre podporu riade-
nia systémov srozloZzenymi parametrami v rezime vzdialeného pristupu.
Aplika¢né vystupy budt smerované k high-tech rieSeniam v oblasti zlieva-
nia, spracovania plastov a gumy, ako aj k mechatronickym komponentom
pre automobilovy priemysel.
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Prediktivne riadenie nelinearnych dynamickych systémov s obmedze-
niami

prof. Ing. Boris Rohal - Ilkiv, CSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizédcie, informacnej a pristrojovej
techniky

Prediktivne riadenie je modernou stratégiou riadenia dynamickych systé-
mov v priemyselnej praxi, ktord umoznuje efektivne zohladnovat fyzikalne,
technologické, ekologické a d'alsie obmedzenia, ktoré su kladené na riadené
procesy, na ich vstupné a stavové veli¢iny. Ekonomicky efektivny pracovny
bod riadeného procesu vzdy lezi v prieniku takto definovanych obmedzeni.
Vicsina realnych riadenych procesov je nelinedrna, preto praca bude zame-
rand na rieSenie problémov efektivneho modelovania nelinedrnych systé-
mov s podporou na predikciu budicich stavov a vystupov nevyhnutnych
pre navrh prediktivneho regulatora. Garancia stability riadenia si vyzaduje
efektivne rieSenie syntézy prediktivneho riadenia s obmedzeniami na neko-
ne¢nom horizonte predikcie. Predmetom préace bude navrh takejto syntézy.
S témou prace a s praktickou verifikaciou jej vysledkov bude tzko suvisiet
navrh a kons$trukcia nelinearneho hydraulického laboratérneho procesu
s moznostou vzdialeného pristupu cez internet.

Modelovanie a riadenie procesov zazihového spalovacieho motora
prof. Ing. Boris Rohal - Ilkiv, CSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizicie, informacnej a pristrojovej
techniky

Matematické modely procesov zazihového spalovacieho motora si dnes
podstatnym vychodiskom pre efektivny ndvrh doprednych a spitnovizbo-
vych riadiacich sluciek pri jeho mikropocitacovom riadeni. Tieto modely vy-
chadzajt jednak z matematicko-fyzikalnych analyzy a z rdznych teoretic-
kych tvah a vedu na (obvykle nelinearne) modely typu biela skrinka s ich
znamymi prednostami a nedostatkami pri modelovani dejov spalovacieho
motora, alebo sa formulujt ako experimentalne modely typu cierna skrinka
modelujtce vstupno-vystupné spravanie sa subsystémov motora s pouzitim
réznych univerzalnych aproximatorov napr. neurénovych sieti, resp. stro-
mov lokdlnych linedarnych modelov. Samotny spalovaci motor pozostava zo
spojitych subsystémov a subsystémov diskrétnych udalosti. Praca bude za-
merana na analyzu moznosti vyuZitia technik strednohodnotového modelova-
nia v uvedenych podmienkach s vyhladom na mozZnosti prediktivneho ria-
denia vybranych subsystémov motora. Predmetom préce bude simula¢né a
experimentélne overenie navrhnutych riadiacich funkcii.

Automaticka detekcia a rozpoznivanie nenormalnych stavov v zlozitych
dynamickych systémoch

doc. Ing. Anton Vitko, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizédcie, informacnej a pristrojovej
techniky

Moderné priemyselné, transportné, komunika¢né a iné systémy casto vyza-
duja simultdnny beh viacerych riadiacich stratégii, ¢im vznika zlozita struk-
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Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

tara hierarchicky usporiadanych a priestorovo distribuovanych trovni ria-
denia, ktoré musia vzajomne kooperovat v redlnom case. Pre zaistenie adek-
vatnej bezpec¢nosti prevadzky je nutné kontinudlne detekovat a rozpoznat
(interpretovat) kazdy nenormélny stav, ktory by mohol zostavat dlho skryty
avsak po istom Case by viedol k fatdlnym poruchdm. Najakutnejsie sa taka-
to potreba prejavuje v prevadzkach, kde moze byt ohrozené l'udské zdravie
alebo Zzivoty, ako je letecka alebo Zelezni¢na doprava, jadrové elektrarne
a pod. Tak ako choroba ¢loveka nevznikd naraz a z ni¢oho, ale sa postupne
vyvija, aj nebezpecné poruchy v nezivych systémoch postupne dozrievaja,
az sa nakoniec demonstruju v zjavnej podobe. V sti¢asnosti existuji silné
prostriedky, ktoré umoziuja vcas detekovat a interpretovat aj vopred ne-
zname a neofakdvané stavy. St to rozne architektdry neurénovych sieti
schopnych ucit sa aj ,bez ucitela” a takto odhalit skryté stvislosti medzi
veli¢inami systému a ,uvedomit si” Ze ide oniefo, ¢o md malo spolo¢né
s normalnym chovanim sa systému.

Fuzzy, resp. fuzzy - neuro riadenie nelinearnych dynamickych systémov
doc. Ing. Anton Vitko, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizédcie, informacnej a pristrojovej
techniky

Riadene nelinedrnych a parametricky neurcitych dynamickych systémov je
velkou vyzvou pre vyvoj efektivnych pristupov k syntéze riadiacich zako-
nov. Tradi¢ne sa v tejto oblasti aplikuji metédy robustného a adaptivneho
riadenia. Avsak napriek fascinujticej matematickej krase robustného, adap-
tivneho a optimalneho riadenia, absentujii v nej nastroje, ktoré by boli
schopné adekvatne oslovit problémy spojené so vSadepritom-
nou vagnostou, neurcitostou a netiplnostou informdcie o spravani sa riade-
ného objektu. Vzdy totiz vyzaduja aspon priblizne poznat matematicky opis
objektu riadenia. Pri riadeni zlozitych redlnych objektov je skér vynimkou
ako pravidlom, Ze matematicky opis je k dispozicii. Stale zretel'nejsie sa uka-
zuje, Ze schodnou cestou je syntéza uciaceho sa systému riadenia na baze
neurénovych sieti a fuzzy logiky. Preto nie je ndhoda, Zze za poslednych 20
rokov sa fuzzy resp. uciace sa neuro-fuzzy pristupy natol'ko rozvinuli, Ze
dominuja vSade tam kde nie je dostatok apriérnej kvantitativnej informacie
o objekte riadenia, teda prakticky vsade okrem relativne jednoduchych a
dobre podmienenych objektov riadenia.

Modelovanie a riadenie systémov mechaniky kontinua na baze numeric-
kych struktar

doc. Ing. Cyril Belavy, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizédcie, informacnej a pristrojovej
techniky

Dynamické modely systémov mechaniky kontinua v tvare parcidlnych dife-
rencidlnych rovnic sa v stcasnosti najcastejSie rieSené numerickymi meto-
dami na baze metédy kone¢nych prvkov v modernych softvérovych pro-
strediach MATLAB, FEMLAB, ANSYS a pod. Pre vybrana triedu systémov
mechaniky kontinua je potrebné sformulovat dynamicky model, vykonat
analyzu jeho dynamickych vlastnosti v prostredi FEMLAB, transformovat
ho do formy vhodnej pre tcely riadenia a navrhnat syntézu riadenia s vyu-
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Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

zitim Struktiry systému so sistredenymi vstupmi a s rozloZzenym vystu-
pom. Aplika¢na oblast je orientovana na procesy zlievania, spracovania
plastov, resp. na mechatronické systémy.

Robustné riadenie ¢asovo-priestorovych systémov
doc. Ing. Cyril Belavy, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizécie, informacnej a pristrojovej
techniky

Casovo-priestorové systémy, alebo systémy s rozlozenymi parametrami
(SRP) sa vyznacuja zéavislostou stavu nielen od ¢asovej premennej, ale aj od
priestorovych premennych. Pre ticely riadenia je vyhodné ich interpretovat
ako systémy so ststredenymi vstupmi a s rozlozenym vystupom. Zohlad-
nenim neurcitosti pri syntéze riadenia je mozné realizovat nadvrh robustnych
reguldtorov s vyuzitim $truktary obvodu s vnitornym modelom ststavy
(IMC). Pre vybranu triedu tepelnych SRP z oblasti procesov zlievania, resp.
kmitavych systémov z oblasti mechatroniky je potrebné analyzovat zdroje
neurcitosti, vyjadrit modely neurcitosti, sformulovat podmienky robustnej
stability a robustnej odozvy a rie$it optimalizaciu ndvrhu robustnych regu-
latorov s respektovanim Specifik priestorovej rozloZenosti systémov.
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Studijny program:
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Dopravna technika

5.2.3 dopravné stroje a zariadenia

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Overenie medznych stavov rozhodujticich modulov teleskopickych mani-
pulatorov na zaklade prevadzkovych podmienok

prof. Ing. Juraj Bukoveczky, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra casti strojov

Teleskopické manipulatory predstavuji nova skupinu mobilnych pracov-
nych strojov - nosicov nédradia. Ich pracovné nasadenie je rozmanité. Ciefom
préce je overenie medznych stavov zédkladnych stavebnych modulov na za-
klade zatazovacich spektier typovych pracovnych technol6gii.

Objektivizacia stanovenia velkostnych tried stavebného radu mobilnych
pracovnych strojov pre limitované série

doc. Ing. Ladislav Gulan, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra ¢asti strojov

Pre urcenie vel'kostnych tried zdkladnych stavebnych modulov mobilnych
pracovnych strojov je dolezité objektivne stanovit velkostné triedy strojov
tvoriacich stavebny rad. Navrh stavebného radu, ktory kvantifikujeme pod-
I'a funkénych zavislosti zakladnych technickych parametrov zauzivanych
pre dany typ stroja (celkova hmotnost stroja, instalovany vykon motora, ob-
jem nastroja, nosnost a podobne) ma pre vyrobcu podstatny ekonomicky
vyznam, pretoZe ho najvernejsie priblizuje poZziadavkam pouzivatel'ského
trhu.

Rozbor mozZnosti pouzitia kompozitnych (predovsetkym laminatovych) a
hybridnych materidlov pri navrhu kabin strojov a zariadeni dopravnej
techniky a ich tvarova a pevnostna optimalizacia v prostredi vyssich sys-
témov CAD/CAM

doc. Ing. Miroslav Veres, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra casti strojov

Kabiny pracovnych strojov, ale aj automobilov sa dnes véc¢sinou vyrabaja
z ocelovych nosnikov, resp. ako samonosné z ocel'ovych plechov. Stcasny
trend v dopravnej technike v8ak smeruje ¢oraz viac k pouzivaniu nekovo-
vych materidlov. Prdca mé priniest nové poznatky a usmernenia pre navr-
harov stavebnych a polnohospodarskych strojov, ale aj nakladnych
a uzitkovych automobilov pri pouziti nekonvenénych materialov pre kabiny
pouzivané v dopravnej technike.

Vytvorenie modelu variantnej konstrukcie mobilného pracovného stroja
na ziklade teoretickych ukazovatel'ov metodického konstruovania

doc. Ing. Ladislav Gulan, PhD. (host. doc. Ing. Izidor Mazurkievi¢, CSc.)
Strojnicka fakulta STU, Katedra casti strojov
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Teoretické zdovodnenie navrhu variantnej skupiny mobilnych strojov urce-
nej pre rdzne pracovné technolégie. Vychodiskom je modularna konstrukcia
nosia naradia, ktord finalizuje pracovné zariadenie zostavené
z jednotlivych modulov. Baza modulov je optimalne navrhnuté pre pozado-
vané pracovné technolégie. Pri vytvarani disponibilnych modulov je mozné
vyuzit ukazovatele metodického konstruovania vychadzajice napr.
z kritérii podobnosti, miery modularnosti a pod.

Prostriedky na spolahlivé zabezpecenie manévrovatelnosti RoRo plavi-
diel v obmedzenych podmienkach vodnych ciest

doc. Ing. Peter Patek, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

RieSenie problematiky zabezpecenia spolahlivej ovladatelnosti velkych
rieénych lodi srozsiahlymi naveternymi plochami (RoRo) v stiesnenych
rie¢nych vodnych cestach. Vyvoj, zostavenie a rieSenie dynamického mode-
lu na posudzovanie manévrovacich charakteristik v obmedzenych pod-
mienkach vodnych ciest pri pdsobeni vetra a pradu vodného toku. Vplyv
propulzno-kormidelnych komplexov na charakteristiky manévrovacieho
pohybu lodi. Prispevok dokormidlovacich prostriedkov k ovladaniu (RoRo)
plavidla.

Optimalizacia propulznych systémov RoRo plavidiel s limitnymi para-
metrami na obmedzenych hlbkach plavby

doc. Ing. Peter Patek, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Vyvoj a zostavenie virového modelu propulzného systému vrtula/dyza
vhodného na optimalizaciu vysokozatazenych propulznych rie¢nych plavi-
diel (RoRo) s malymi ponormi. Zahrnutie vplyvov posobenia trupu na pri-
tokové pole, zabezpefenie pevnosti, spolahlivosti a kavita¢nej odolnosti
propulzie, spolupraca s motorom, predpoklady navrhu propulzného systé-
mu pre RoRo plavidlo. Verifikacia s vysledkami skti$ok z vysledkov mode-
lovych merani svetovych skdsobnych tstavov. Smernice pre projektovanie
takychto propulznych systémov na modernych a efektivnych (RoRo) plavid-
lach.

Hydrodynamika a propulzia rychlych plavidiel v kizavom rezime plavby
doc. Ing. Peter Patek, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Vyvoj a zostavenie modelu interakéného systému plavidlo - propulzny or-
géan pre pohon rychlych motorovych lodi projektovanych do rezimov plavby
kizanim. Riedenie odporovej charakteristiky pre zadany tvar trupu lode
s ostrymi Gtormi a odstrekovacimi hranami. Optimalizdcia anavrh klasic-
kého propulzného systému vrtula/vrtula v ¢iastoénom zatunelovani. Vplyv
kavitdcie a jeho minimalizacia na propulzny systém propulzor - hriadele -
kormidla. Overenie s vysledkami merani na skuto¢nom plavidle, zavedenie
pripadnych korekcii.
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Softvérové ladenie parametrov motora
doc .Ing. Marian Poléni, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Analyza perspektivnych sposobov zvysenia vykonu vznetového motora.
Moznosti konstrukénych tprav sacieho a vyfukového traktu. Modelovanie
avykonova aemisnd optimalizicia v systéme Lotus. Overenie modelu
a simulécii porovnanim s experimentalnymi vysledkami, korigovanie mode-
lu, odportcania.

Budtce spal'ovacie motory z hl'adiska procesov a technolégii
doc. Ing. Jan Lesinsky, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Praca bude rieSena z hl'adiska experimentalneho a virtualneho skiimania ne-
stacionarneho pradenia v potrubnych systémoch ako stcast’ optimalnej do-
davky vzduchu a vyplachnutia emisii. V druhej ¢asti prace buda analyzova-
né vplyvy “dokonalého ¢asovania” na konstrukciu rozvodu moderného mo-
tora a procesy dodédvky paliva (piezo-systémy, ...) a ich modelovanie. Cie-
I'om prace budu aj odporicania pre motor-management moderného spalo-
vacieho motora, jeho elektronické vybavenie s optimalnym riadenim.

Skdimanie optimalneho motorového vozidla novej generacie z hladiska
acelu

doc. Ing. Jan Lesinsky, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Praca bude analyzovat na zaklade ziskanych poznatkov o hmotnosti a roz-
meroch motorové vozidla v jednotlivych kategoriach. Prehibi a zoveobecni
vztahy motorové vozidlo - spalovaci motor pre optiméalne vyuzitie v dopra-
ve z hladiska systémov pre budticnost. Cielom préce bude aj vytvorenie vir-
tudlneho obrazu “tspesného vozidla” pre 21. storocie tiez so zahrnutim ma-
teridlovo-energetickej analyzy. Odportcania pre prax a pre vedu buda za-
hffiat met6édy optimalizdcie moznych navrhov vozidla podla tcelu z hl'adi-
ska ekologickych, ekonomickych, efektivnych a energetickych parametrov.

Energeticka bilancia hybridného a elektrického pohonu pre motorové vo-
zidla

prof. Ing. Viktor Ferencey, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Praca ma za ciel analyzovat energetickt bilanciu hybridnej, resp. elektrickej
pohonnej ststavy pre motorové vozidla so zameranim na autobusy. Analyza
energetickych tokov je rieSena pre vSetky pracovné rezimy motorového vo-
zidla a pre $tandardizované jazdné cykly. Podl'a energetickych zdrojov budu
rieSené budu rieSené bilan¢né otazky pre hybridné usporiadanie pohonnej
sastavy ako aj pre elektricky pohon motorového vozidla. Bude spracované
porovnanie energetickych bilancii hybridnej, resp. elektrickej pohonnej sts-
tavy motorového vozidla.
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Pocitacové a experimentalne modelovanie sekundarneho priidenia
prof. Ing. Vojtech Molnar, DrSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra tepelnej energetiky

V aerodynamickom tuneli sa urobia merania strat. Meranie sa porovna
s pocitacovym CFD modelom. Experimentalne sa overia navrhy zniZenia se-
kundéarnych strat.

Chladena spalovacia turbina
prof. Ing. Vojtech Molnar, DrSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra tepelnej energetiky

Koncepcia teplarenského paroplynového cyklu pre efektivnej$iu prevadzku
v letnych mesiacoch chladenim nasavaného vzduchu po plynovej turbiny.

Experimentalna spalovacia komora
prof. Ing. Vojtech Molnar, DrSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra tepelnej energetiky

Spalovacia komora je instalovand v malej plynovej turbine pracujticej na
zemny plyn. Skiimat’ sa maji rézne konstrukcie priamo na turbine a na za-
klade pocitacového modelu.

Termokineticka a hydraulicka analyza pradenia chladiva v palivovej ka-
zete tlakovodného reaktora

doc. Ing. Frantisek Urban, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra tepelnej energetiky

Palivové kazety tlakovodnych reaktorov. Stacionarne rozlozenie teplot
v palivovej kazete. Vytvorenie vypoc¢tového modelu palivovych kaziet. Bez-
rozmerné charakteristiky palivovej kazety. Navrh modelu palivovej kazety
urceného na presetrenie rychlostného a teplotového profilu. Experimentalne
merania na fyzikdlnom modeli palivovej kazety. Analyza nameranych
a vypocitanych rychlostnych a teplotovych profilov vo fyzikalnom modeli
palivovej kazety. Vypocet nehomogenity teplotového pola chladiva na vy-
stupe z kazety.

Procesy orientované na buduce paliva piestovych spal'ovacich motorov
doc. Ing. Jan Lesinsky, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Experimentalne a virtudlne skiimanie tvorby zmesi pre varianty paliv. Ska-
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manie Vplyvu obsahu vodika na konstrukcia moderného motora. Procesy
dodavky paliva ( piezo - systémy,...) a ich modelovanie. Motor-
management moderného spal'ovacieho motora.

Skamanie modernych technolégii budicich spal'ovacich motorov
doc. Ing. Jan Lesinsky, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra automobilov, lodi a spalovacich motorov

Experimentalne a virtudlne skimanie pradenia vzduchu a dodavky paliva v
piestovych spal'ovacich motoroch. Vplyv nekonvenéného paliva na usporia-
danie hnacej jednotky.

Sktimanie a analyza procesov spalovania. Motor-management moderného
spalovacieho motora.

Optimalizacia hydraulického navrhu diagonalneho cerpadla
prof. Ing. Michal Varchola, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych strojov

Dizerta¢na praca je zamerana na skiimanie vplyvu geometrie lopatkovania
obezného kolesa a difdzora na stabilitu charakteristiky, G¢innost a ostatné
efektivne vlastnosti diagonalneho ¢erpadla. Predpoklada sa CFD modelova-
nie pradenia pri réznom natoceni lopatiek obezného kolesa. TaZisko prace
a vedecky prinos sa ocakava.

Expeller - analyza pradenia, t¢inkov a moZnosti aplikacie
prof. Ing. Michal Varchola, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych strojov

Praca ma teoreticky aj experimentalny charakter. Je zameranad na modelova-
nie prddenia v priestore medzi zadnym diskom - rotorom a statorom resp.
pridavnym obeZnym kolesom, ktoré slazi na odlahcenie utesnenia cerpad-
la. Takéto odl'ah¢enie mé vyznam najmé v procesnych a bagrovacich ¢erpad-
lach. Vedecky prinos sa ocakdva v analyze rychlostnych, tlakovych
a energetickych pomerov a z toho vyplyvajticimi dosledkami na tlakové za-
tazenie upchdvky. Praca ma velky vyznam pre prax. Je podporovana prie-
myselnym zazemim.

Optimalizacia distribuénych sieti z hl'adiska energetickej naroc¢nosti do-
pravy
doc. Ing. Branislav Knizat CSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych strojov

Tazisko témy spociva v rozpracovani optimaliza¢nej metédy zloZitych po-
trubnych sieti, ktorej kritériom budt energetické naroky prepravy. Praca sa
tyka distribu¢nych sieti na dopravu tekutin v8eobecne (t. j. kvapalin aj ply-
nov). Vypracovand metéda optimalizacie bude vychadzat z charakteru pra-
denia tekutin v zloZitych potrubnych sietach. Dizerta¢na praca ma teoretic-
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ky charakter.

Diagnostika linearneho hydrostatického pohonu
doc. Ing. Jozef Krchnar, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych strojov

Vypracovanie diagnostického postupu zaloZzeného na periodickom sledova-
ni degradacie diagnostickych parametrov a portich linedrnych hydrostatic-
kych pohonov pocas ich technického Zzivota formou exaktného porovnéva-
nia vystupnych parametrov redlnych objektov s vysledkami ich matematic-
kych modelov pri identickych vstupoch. Matematické modely statickych a
dynamickych vlastnosti hydrostatického pohonu na zdklade experimentu
zahriiuji potrebné nelinearity s cielom ¢o najexaktnejSieho pribliZzenia sa
k redlnym vlastnostiam. Vypracovanie kritérii a postupov na porovnanie
signdlov z redlneho hydrostatického pohonu a jeho matematického mode-
lu, urcenie pri¢in portch a trendu degradacie parametrov.

Tlakové a rychlostné pomery pri pradeni realnej kvapaliny vo ventiloch
hydrostatickych obvodov

doc. Ing. Karol Prikkel, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych strojov

Vo ventiloch hydrostatickych obvodov dochddza tak k lamindrnemu ako aj
turbulentnému prideniu. V stcasnosti je svetovym trendom pri zniZovani
rozmerov zvySovat tak prietok ako aj tlak v tychto systémoch. Nésledkom
tohto zvysenia su podstatné zhor$ovanie prietokovych a tlakovych pomerov
v tychto prvkoch.

V ramci préce treba vyriesit priudové a tlakové pomery, ich tc¢inok na hyd-
rodynamické sily, t¢inky obtekania niektorych sti¢iastok a pripadny tcinok
odtrhnutia medznej vrstvy.

RieSenie sa oc¢akava tak v oblasti teoretickej, numerickej pomocou FLUENT-
u, ako aj experimentalnej na vybranych uzloch

Diagnostikovanie technického stavu hydraulickych prvkov bezdemon-
taznymi metédami

doc. Ing. Karol Prikkel, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra hydraulickych strojov
V hydraulickych prvkoch dochddza k postupnej ale aj nahlej degradacii

technického stavu. Cielom je kvalifikovat a kvantifikovat tito degradaciu.

V ramci prace treba navrhnut teoretické postupy a konkrétnu realizaciu na
diagnostikovanie technického stavu vybranych hydraulickych prvkov
.Zakladnym kritériom je aby metéda bola bezdemontézna, tj. aby vyzadova-
la demontaz a montaz prvku zo zariadenia.

RieSenie sa oc¢akava tak v oblasti teoretickej ako aj experimentalnej na vy-
branych prvkoch, resp. hydraulickych obvodoch.
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Energeticky efektivna aplikacia adsorpéného chladiaceho obehu vyuzitim
kogeneracnej vyroby pohonnej tepelnej energie

prof. Ing. Vaclav Havelsky, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra tepelnej techniky

Ciel'om tejto prace je prestavba sucasného funkéného prototypu adsorpéné-
ho systému zeolit-voda realizovaného na Katedre tepelnej techniky so zdro-
jom pohonnej tepelnej energie spalovanim zemného plynu na systém, kde
ako pohonné energia bude vyuzita tepelnd energia z kogeneracnej jednotky,
¢ize pojde o kombinovany systém vyroby chladu, tepla a elektrickej energie.
Zvysenie energetickej efektivnosti takéhoto systému bude overené experi-
mentalnym meranim.
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Uplatiiovanie novych pristupov a metéd v manazérstve kvality
prof. Ing. Edita Hekelova, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Pre moderne ponimané systémy manazérstva kvality je charakteristicky
procesny pristup. V fiom procesy kontinualneho zlepSovania kvality vyrob-
kov a sluzieb vyzaduji rozvoj a aplikaciu stile novych metéd vo vsetkych
etapach Zzivotného cyklu vyrobku, vychddzajicich z poznatkov viacerych
vednych disciplin (tedria riadenia, aplikovand matematika a Statistika atd’.).
Dizerta¢na praca bude orientovand na uplatiiovanie integrovaného systému
metod manazérstva kvality v praxi.

Aplikacia modernych metod TQM na podmienky organizacii poskytuju-
cich sluzby

prof. Ing. Edita Hekelova, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Komplexny pristup ku kvalite (komplexné manaZzérstvo kvality) sa preuka-
zal ako vyborny prostriedok zabezpecovania kvality produkcie, dosial pre-
vazne v priemyselnych (vyrobnych) organizaciach. Metédy a néstroje TQM
majd vSak univerzdlny charakter a mozu byt vyuzité aj v oblasti sluZzieb,
vratane vzdelavacich instittcii. Rozpracovat metodiku aplikovania moder-
nych inovativnych metéd komplexného manazérstva kvality a vedeckych
metéd riadenia v organizécii poskytujicej sluzby bude cielom a prinosom
dizertacnej prace.

Podporny systém na vyber meracieho prostriedku
prof. Ing. Ale$ Krsek, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

V sucasnej dobe, ked’ existuje rad malych vyrobcov, ktori pracuja ako sub-
dodavatelia, tito ¢asto nemaji dostato¢né kapacity na vyber vhodného me-
racieho prostriedku a meracieho postupu kontroly geometrickych charakte-
ristik nimi vyrdbanych produktov. Javi sa preto potreba vytvorit podporny
systém, ktory bude pomdhat pri vybere meracieho prostriedku a bude aj
tento vyber objektivizovat. V praci bude preto potrebné formalizovat na
jednej strane poziadavky na kontrolu (vychadzajace z technickej dokumen-
tacie vyrobku) a na strane druhej schopnosti meracich prostriedkov (vycha-
dzajace z metrologickych vlastnosti meradiel) tak, aby prienikom tychto
dvoch oblasti vznikol okruh vyhovujicich meracich prostriedkov.

Vyuzitie sStatistickych metéd v SIX SIGMA
doc. RNDr. Ivan Janiga, PhD.
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Strojnicka fakulta STU, Katedra matematiky

Téma je zamerana na spracovanie najnovsich Statistickych metéd z oblasti
riadenia kvality produkcie, ktoré st stacastou implementacie SIX SIGMA do
systému riadenia kvality. Implementdcia pozostava z etapy merania, etapy
analyzy, etapy zlepSovania a etapy riadenia. Aj ked’ niektoré $tatistické me-
tody st spolocné pre vsetky etapy, existuja Statistické met6dy, ktoré st Spe-
cifické iba pre niektoré etapy. Projekt predpoklada spracovanie tychto me-
téd do prehladného textu, ktory mozno pouzit v praxi aj na vyuku. Projekt
predpoklada aj softvérovi realizéciu na pocitaci.

Vyuzitie vybranych $tatistickych metéd pre zvySovanie kvality dodava-
tel'sko-odberatel' skych vztahov

doc. RNDr. Ivan Janiga, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra matematiky

Téma je zamerana na spracovanie najnovsich Statistickych metéd pouzitel-
nych v oblasti dodavatel'sko odberatel'skych vztahov. Ide o systémy prebe-
racich planov pouzivanych pri vyberovej kontrole ddvky od dodavatela.
Systémy obsahujt napriklad statistické prebierky meranim a porovnavanim,
sekvencné preberacie plany, prebierky nekusovych materidlov atd’. Projekt
predpoklada prehladné spracovanie tychto metéd do uceleného komplexu
prebierok tak, aby boli pouzitelné v praxi aj vo vyucbe. Projekt predpoklada
aj softvérovi realizaciu na pocitadi.

Viacrozmerné $tatistické riadenie procesov
doc. RNDr. Ivan Janiga, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra matematiky

V poslednom obdobi sa venuje velka pozornost technikdm viacrozmerného
riadenia procesov, ktoré sa tyka simultdnneho riadenia dvoch alebo viace-
rych znakov kvality. Zndme st napriklad chi-kvadrat regula¢né diagramy
a Hotellingove T2-regula¢né diagramy na simultdnnu reguldciu strednych
hodnét viacerych regulovanych veli¢in. Oby¢ajne je v8ak problém interpre-
tovat signdl o naruseni stability procesu, urcit, ktora z regulovanych veli¢in
je ,zodpovednd” za vznik signdlu, stanovit sposobilost procesu.
V doktorandskom projekte sa budu riesit uvedené problémy. Projekt pred-
poklada praktické overenie vysledkov rieSenia v praxi. PouZitie viacrozmer-
nych Statistickych metéd moZze usetrit naklady na kvalitu.

Spésobilost v riadeni kvality
doc. RNDr. Ivan Janiga, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra matematiky

Téma je zamerand na spracovanie najnovsich statistickych metéd sposobilos-
ti v oblasti riadenia kvality produkcie. Pdjde hlavne o sposobilost procesov,
strojov a meradiel Projekt predpoklada spracovanie tychto metéd do pre-
hladného textu, ktory mozno pouzit v praxi aj na vyucbu. Projekt predpo-
klada aj softvérovi realizaciu na pocitaci.

21/37



Témy dizerta¢nych prac pre akademicky rok 2007/2008

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Nazov témy:

Skolitel:

Skoliace pracovisko:

Anotacia:

Systém riadenia meracich procesov v skiisobnych laboratériach
prof. Ing. Rudolf Palenc¢ar, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizacie, pristrojovej a informacnej
techniky

Z hl'adiska metrologického zabezpecenia kvality vyrobkov je doélezité riadit
v8etky meracie procesy, ktoré sa pouzivaja pri vyvoji, vyrobe, zavddzani do
prevadzky a servise vyrobkov. Ide o to, aby bola zaru¢ena dovera rozhodnu-
tiam alebo ¢innostiam, ktoré sa zakladaji na nameranych ddajoch. Dotyka
sa to meradiel, pristrojov, snimacov, Specidlneho skisobného a prislusného
programového vybavenia. Okrem toho treba sledovat a udrziavat samotny
proces merania tak, aby spolu s meracim a sk$obnym zariadenim zarudili,
Ze neistoty merania budt odpovedat poZiadavkam. Oblast riadenia mera-
cich procesov v skasobnych laboratériach potrebuje vyriesit mnohé teore-
tické a hlavne aplika¢né tlohy.

Systém manazérstva merani pri kontinualnych technologickych procesoch
prof. Ing. Rudolf Palenc¢ar, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizacie, pristrojovej a informacnej
techniky

Systém manaZzérstva merania ma zabezpecit, Ze meracie zariadenie
a meracie procesy vyhovuju svojmu zamyslanému pouzitiu, ¢o je doélezité
pri dosahovani cielov kvality vyroby a sluzieb. Cielom systému riadenia
merani je manazovanie rizika, Ze by meracie zariadenie a meracie procesy
mohli uvadzat nepravdivé vysledky, ktoré by ovplyvnili kvalitu vyrobku.
Systém riadenia merania musi zabezpecit splnenie Specifikovanych metro-
logickych poziadaviek. Realizuje sa to metrologickou konfirmaciou mera-
cieho zariadenia a riadenim meracich procesov. Pri kontinudlnych technolo-
gickych procesoch (napr. v elektrarniach) vystupuju mnohé problémy prak-
tického aj teoretického charakteru, ktoré nie st vyriesené.

Modely kooperacie malych a strednych podnikov vo virtualnom zavode
prof. Ing. Stefan Valéuha, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Z podstaty fungovania virtudlneho podniku vyplyva, Ze sa snazi
o prepojenie a zdiel'anie svojich vysledkov. Pre moznost vyuZzivania tychto
prostriedkov, musia byt prispésobené ako $truktdra aj organizacia jednotli-
vych podnikov sohladom na funkcie aciele, ktoré sa maja dosiahnut.
Kombinaciou struktiry a procesu mozno nielen porozumiet a komentovat
$truktdru a procesy vo virtualnej organizécii, ale moZno pomocou procesné-
ho hladiska aj vysvetlit ako sa Strukttra virtualnej organizacie tvori. Ak sa
ozrejmi vztah medzi procesom a Struktdrou vo virtudlnej organizicii, je
mozné riadit’ kvalitu procesu organiza¢nej zmeny vo virtudlnej organizacii.
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Vyskum a rozvoj modelov potrebnych pre PLM prostredie v strojarskych
zavodoch

prof. Ing. Stefan Val¢uha, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Stacasné vyskumné institdcie sa venujui iba zlomku z potrebnych oblasti
v rdmci rozvoja virtudlneho zavodu. Virtudlny zavod je velmi zlozitym
komplexom procesov tykajacich sa velkého mnozZstva oblasti a prostredsi,
v ktorom sa nachadza. Podl'a ndzoru pracovnikov v oblasti virtuélnej tvorby
produktu budda manazéri, dizajnéri, konstruktéri a technolégovia (i ostatni),
ktori spolupracuji pri ndvrhu a zabezpecovani kvality virtualneho produk-
tu, pracovat spolo¢ne v prostredi, ktoré sa v sic¢asnej dobe oznacuje pojmom
PLM (Product Life Cycle Management), a ktoré sa bude prisposobovat ich
potrebam v procese virtudlneho navrhu produktu. Dal$i progres v tejto
problematike je podmieneny vyskumom a rozvojom modelov potrebnych
pre PLM prostredie v strojarskych zavodoch.

Metodika testovania vybranych parametrov vyrobnych strojov
doc. Ing. Eva Kurekova, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizicie, pristrojovej a informacnej
techniky

Praca predpoklada ndvrh metodiky testovania vybranych parametrov vy-
robnych strojov s ohladom na dosiahnutie poZadovanych kritérii kvality vy-
robkov, ktoré sa pomocou nich vyrdbaji. Vykona sa analyza normalizova-
nych postupov testovania vyrobnych strojov s ohladom na zabezpecenie
kvality vyrobku. Pomocou progresivnych Statistickych technik sa navrhna
plany experimentov na testovanie parametrov vyrobnych strojov. Rozpracu-
ja sa postupy spracovania nameranych tdajov, zahfnajtce vplyv meracieho
procesu na zistené hodnoty vybranych parametrov vyrobnych strojov.
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Metody riadenia systémov mechaniky kontinua
prof. Ing. Gabriel Hulko, DrSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizécie, pristrojovej a informacnej
techniky

Dramaticky vyvoj informacnych technolégii otvara Siroky priestor aj pre
rozvoj numerickych metéd. V stcasnosti prakticky vsetky procesy ajavy
v systémoch mechaniky kontinua st spracované ako dynamické systémy
zaddvané na zlozitych 3D oboroch definicie. Pestrofarebné 3D animacie aj
pre laickt verejnost nazorne demonstruju potencidl modernej techniky. Je to
stucasne velkd vyzva pre inzinierov mechatronikov - formulovat a riesit
ulohy riadenia tychto ststav.

Vramci tejto témy budd rozpracované metédy rozkladu dynamiky
a syntézy riadenia systémov mechaniky kontinua na ¢asové a priestorové
komponenty. V ¢asovej zavislosti budt vyuzivané metédy riadenia systé-
mov so ststrednymi parametrami a v priestorovej zavislosti extremalne tlo-
hy aproximdcie a funkcionalnej analyzy pre budovanie inZinierskej metodo-
l6gie riadenia systémov mechaniky kontinua. Aplika¢né vystupy buda sme-
rované khigh-tech rieSeniam v oblasti zlievania, spracovania plastov
a gumy, ako aj k mechtaronickym komponentom pre automobilovy priemy-
sel.

Navrh softvérovych nastrojov k riadeniu systémov mechaniky kontinua
prof. Ing. Gabriel Hulké, DrSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizacie, pristrojovej a informacnej
techniky

V sticasnosti technické discipliny st zaplavené softvérovymi produktmi, sof-
tvérovymi prostrediami, virtualnymi testovacimi priestormi,... pre dynamic-
ka analyzu strojov a procesov ako systémov mechaniky kontinua na zlozi-
tych 3D oboroch definicie: ANSYS, FEMLAB, FLUENT, MODFLOW,
MOLDFLOW, PAM-SYSTEMS,... Ziskané casovo/priestorové dynamické
charakteristiky umoznujt formulovat a riesit tlohy riadenia tychto sudstav
ako systémov srozlozenymi parametrami - rozklad dynamiky a syntézy
riadenia na ¢asové a priestorové komponenty.

V ramci tejto témy budi rozpracované softvérové nastroje k podpore riese-
nia tychto tloh na béaze Distributed Parameter Systems Blockset-u pre
MATLAB & Simulink - Third-Party MathWorks Product. Budd to schémy
typu Show, Demo ako aj Distributed Parameter Systems Wizard. Vychadza-
jac  zinteraktivnej internetovej sluzby Interactive Control na
www.dpscontrol.sk budu d'alej budované okruhy uloh pre podporu riade-
nia systémov mechaniky kontinua v rezime vzdialeného pristupu. Aplikac-
né vystupy budd smerované k high-tech rieseniam v oblasti zlievania, spra-
covania plastov a gumy, ako aj k mechtaronickym komponentom pre auto-
mobilovy priemysel.
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Navrh inteligentného uc¢iaceho sa systému pre automaticka detekciu, kla-
sifikaciu a interpretaciu neznamych kontextov

doc. Ing. Anton Vitko, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizacie, pristrojovej a informacnej
techniky

Od modernych autonémne operujacich zariadeni (teda operujicich bez za-
sahu ¢loveka), ¢i st to mobilné roboty, vojenské bezpilotné prieskumné za-
riadenia a dokonca aj mobilné telefény operujice v zndmom, ¢iastocne
zndmom alebo dokonca nezndmom a meniacom sa prostredi, sa vyzaduje
schopnost rozpoznavat a ,uvedomovat si “ svoj vlastny stav ako aj stav
okolitého prostredia, teda kontext v ktorom v danom okamihu operuja. Je
zrejmé, Ze takdto schopnost nemozno vopred naprogramovat, ale systém ju
ziskava postupnym ucenim v priebehu vlastnej ¢innosti.

Ide o mimoriadne $iroku oblast teoretickych aj realiza¢nych problémov si-
visiacich s vyvojom inteligentnych (mechatronickych ) systémov, ktora cerpa
predovsetkym z teérie neurénovych sieti, fuzzy logiky, evoluénych princi-
pov a algoritmov a v neposlednom rade agentového pristupu.

Navrh uciaceho sa agentovo zaloZeného riadenia kontaktu robota
s prostredim

doc. Ing. Anton Vitko, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizacie, pristrojovej a informacnej
techniky

Priemyselny robot ale aj servisny robot je spravidla uréeny k vykonavaniu
mechanickych operécii na redlnych objektoch. Dochddza pritom k silovému
posobeniu pracovného ndstroja na objekt. Vacsinou ide o presné a precizne
montdzne operdcie (napr. automobilovy priemysel, priemysel jemnej me-
chaniky a pod) pri ktorych je dolezita nielen presnost polohovania néstroja
ale aj presne davkovana sila ¢i moment ktorym p6sobi robot na prostredie.
Tradi¢né metody zalozené len na snimani kontaktnych sil a momentov nie
st schopné splnit rasttce poziadavky na kvalitu, zlozitost a variabilnosti
technologickych operacii.

Nie je mozné vopred ,naprogramovat” posobiace sily, ktoré st naviac od-
vodené od vlastnosti prostredia (jeho tuhosti, krehkosti, geometrii a pod.)
ale robot sa musi sdm postupne , ucit “ s akym prostredim ,mé do ¢inenia”
ateda ako ma optimalne na prostredie posobit’ a optiméalne riadit poddaj-
nost svojho vlastného ramena. Silnym ndastrojom pre splnenie tohto ciela sa
prave uciace tzv. agenty. Kazdy agent je stelesnenim istého dynamického
spravania sa robotického ramena. Po identifikacii prostredia potom staci
vhodne mixovat (proces mixovania sa tiezZ zdokonaluje u¢enim) r6zne agen-
ty tak aby vysledné poésobenie na prostredie bolo v istom zmysle optimélne.
Ide o mimoriadne aktivnu oblast modernej mechatroniky a robotiky.

Prediktivne riadenie nelinearneho mechatronického systému
prof. Ing. Boris Rohal-Ilkiv, CSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizicie, pristrojovej a informacnej
techniky
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Uspesnost’ prediktivneho riadenia mechatronickych systémov je v znacnej
miere zavisld od presnosti pouzitych modelov. Robustny prediktivny regu-
lator sa snazi zlepsit vlastnosti prediktivnej schémy riadenia uvazovanim
neurcitosti modelu uz v procese jej navrhu. Praca pre triedu nelinedrnych
mechatronickych systémov bude riesit’ problém navrhu robustného predik-
tivneho regulétora s garantovanou stabilitou na baze on-line rieSenia min-
max optimaliza¢nej tlohy. K tomuto budid analyzované a navrhnuté algo-
ritmy a postupy pre vypocet invariantnych a zluéiteInych mnozin ako kon-
covych stabiliza¢nych podmienok prediktivneho regulatora. Aplikacné vy-
stupy budt orientované smerom k riadeniu nelinearnych mechatronickych
systémov so simula¢nym i s experimentalnym overenim. Predmetom prace
bude i ndvrh a konstrukcia laboratérneho nelinedrneho mechatronického
systému s moznostou vzdialeného pristupu cez Internet.

Navrh inteligentnych algoritmov riadenia pomeru palivo-vzduch zaziho-
vého motora a ich experimentilne overenie

prof. Ing. Boris Rohal-Ilkiv, CSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizicie, pristrojovej a informacnej
techniky

Podstatnym ¢lankom ekologickych a tspornych koncepcii spalovacich mo-
torov je efektivny sposob riadenia pomeru palivo-vzduch v réznych rezi-
moch zatazenia motora. Moment motora je riadeny kvantitativnou davkou
zmesi paliva a vzduchu do valca motora kazdy cyklus. Za tymto tc¢elom v
literattre bolo navrhnutych viacero rieSeni ktoré sa dnes prakticky uplatiiu-
ju pri pocitacovom riadeni motorov. Praca bude zamerana na analyzu moz-
nosti vyuzitia netradi¢nych - inteligentnych algoritmov riadenia (nie tabul-
kovych) schopnych postihnat prisne nelinearne statické a dynamické spra-
vanie sa zdzihového motora a zaroveii obmedzené moznosti priameho prog-
ramového spracovania a implementacie. Podstatnou ¢astou préace bude i na-
vrh technického riesenia umoziujtceho efektivne simula¢né i experimental-
ne overenie algoritmov na realnom motore.

Aplikacia SMART materialov na potlacanie kmitania
prof. Ing. Ladislav Starek, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra technickej mechaniky

Nutnost  syntézy  materidlov  astruktar so  samoadaptivnymi
a samokorekénymi charakteristikami je dand poziadavkou dosiahnut opti-
malne chovanie sa pocas celej doby pri premennych podmienkach prevadz-
ky. Existuje niekol'ko vlastnosti smart materidlov a Struktir, ktoré sa stali
cielom vyskumnych aktivit. Si to: zmena rozlozenia hmotnosti, tuhosti
a disipa¢nych charakteristik, napr. pre tcely riadeného kmitania. Toto
umoziiuje navrhovat ststavy s riaditelnou amplitidou kmitania, vlastnou
frekvenciou a prechodovou charakteristikou. Dalsim ciefom vyskumu sa
ukazuje aktivna zmena geometrie Struktiry. Aplikacia zliatin a polymérov
s tvarovou pamédtou na potlacanie kmitania. Aplikacia magnetostrikénych
a elektroreologickych kvapalin na potld¢anie kmitania. Aplikdcia SMART
materidlov v automobilovom priemysle - zmena rozloZenia hmotnosti, tu-
hosti a disipa¢nych charakteristik.
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Vyhodnotenie kalibracie prevodnikov tlaku
prof. Ing. Rudolf Palencar, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizacie, informacnej a pristrojovej
techniky

Kalibracia meradiel patri k zdkladnym tloham laboratérii. Pri vyhodnoteni
kalibrécie je mnoho problémov stvisiacich s uréenim neist6t kalibracie. Ide
najmé o problémy so stanovenim neistot kalibracnej krivky pri kalibracii
meradiel so spojitou stupnicou. Mnoho prac sa urobilo na katedre pri vy-
hodnoteni kalibracie odporovych a termoelektrickych snimacov teploty.
Niektoré vysledky st aplikovatelné aj na prevodniky tlaku. Treba vytvorit
atlas pripadov kalibracie prevodnikov tlaku a stanovit metédy a postupy
vyhodnotenia kalibracie.

Vplyv neistot typu B na plany experimentov
prof. Ing. Rudolf Palencar, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizicie, informacnej a pristrojovej
techniky

Plany experimentu st délezitym prvkom tspes$nosti vyhodnotenia experi-
mentu. Srozvojom tedrie neistét v merani sa ukézalo, Ze aj na plany expe-
rimentu treba aplikovat niektoré pristupy spojené s vplyvom neistot vyhod-
nocovanych metédou typu B. Je treba presktimat’ vplyv neistot typu B na ta-
ké vlastnosti planov experimentu, ako st optimélnost, ortogonalnost a iné.

Navrh planu experimentov testovania vybranych technologickych para-
metrov vyrobnych strojov

doc. Ing. Eva Kurekova, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizédcie, informacnej a pristrojovej
techniky

Praca predpoklada navrh experimentov pri testovani vybranych parametrov
vyrobnych strojov s ohladom na dosiahnutie pozadovanych kritérii kvality
vyrobkov, ktoré sa pomocou nich vyrabaji. Stcastou prace st aj analyzy
a to ako analyza normalizovanych postupov testovania vyrobnych strojov s
nekonvencénou konstrukciou (kinematika typu Tricept), tak aj analyza moz-
nych zdrojov neistot vratane ich kvantifikacie.

Odhad statistickych charakteristik parametrov modelov s ¢asovym one-
skorenim

doc. Ing. Ladislav Dedik, DrSc.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizdcie, informacnej a pristrojovej
techniky
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Teoretické a softvérové rieSenie bodového a intervalového odhadu paramet-
rov metédou CCSS. Spracovanie stiboru nameranych dat a vyhodnotenie
interindividuélnej variability.

Meranie vybranych charakteristik zariadeni na dezintegraciu odpadov
doc. Ing. Martin Halaj, PhD.

Strojnicka fakulta STU, Katedra automatizdcie, informacnej a pristrojovej
techniky

Préca predpoklada navrh experimentov pri testovani vybranych charakteris-
tik dezintegra¢nych zariadeni, ideovy vyvoj a technické rieSenie prislusného
meracieho zariadenia, automatizovany zber tdajov v réznych technologic-
kych rezimoch dezintegra¢ného zariadenia, vytvorenie matematického mo-
delu spracovania nameranych tdajov, vyhodnotenie merani vratane vypo-
¢tu prislusnych neistdt a kovariancii. Vysledkom préace st experimentalne
podlozené udaje o zataZzeni jednotlivych uzlov zariadenia v rdoznych rezi-
moch ¢innosti, sltiziace na ndaslednt optimalizaciu kons$trukénych
a vyvojovych prvkov zariadenia.

Realizécia primarnych a sekundarnych pevnych bodov pre realizaciu tep-
lotnej stupnice v rozsahu 0 °C az 1000 °C

RNDr. Peter Nemecek, PhD.
Slovensky metrologicky dstav

Praca predpoklada vyvoj novych baniek primarnych a sekundarnych pev-
nych bodov v podmienkach SMU. Okrem baniek defini¢nych bodov defino-
vanych v ITS-90 sa oc¢akava tiez vyvoj baniek bodov, ktoré nie st v ITS-90,
napr. body eutektickych zliatin. V rdmci DP by mali byt vyhotovené mini-
malne dva kusy baniek roéznych bodov, uskuto¢nena ich realizécia, urcenie
ich metrologickych parametrov, nadviazanie na etaléon teploty SMU
a medzinarodné porovnanie.

AC/DC prevod elektrickych veli¢in
Ing. Peter Vrabcek, CSc.
Slovensky metrologicky tstav

Fyzikalne principy prevodu striedavych elektrickych veli¢in na ich jedno-
smerné ekvivalenty, moZnosti vyuzitia kvantovych etalénov jednosmerného
napétia a odporu v oblasti striedavych veli¢in, vol'ba konkrétneho meracieho
systému pre nérodny etaléon AC/DC prevodu z hladiska $pi¢kovych metro-
logickych parametrov, model merania aanalyza neistot etalonu, rola
ovplyviiujacich faktorov, najmi frekvencie a amplitidy striedavého signalu,
amlitiddovy a frekvenény rozsah etalénu, analyza vplyvu neharmonického
signdlu na AC/DC prevod, navrh realizicie etalénu a verifikacia jeho metro-
logickych parametrov.
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Metrolégia kvazi-monoenergetickych neutronov v rozsahu 30 MeV az 70
MeV

Ing. Jozef Dobrovodsky, PhD.
Slovensky metrologicky dstav

Metrolégia neutrénov vo vysokoenergetickej oblasti, obzvlast nad 30 MeV je
$pecificky naroény problém. V prvom rade je nutné vybudovat' zdroj kvazi-
monoenergetickych neutrénov, ktorého zakladom je pulzny zvizok 30 az 70
MeV proténov. Daldou stcastou meracieho systému bude TOF spektrometer
s detekénymi systémami. Ulohou dizerta¢nej prace bude podiel na navrhu
pracoviska metrolégie kvazi-monoenergetickych neutrénov v rozsahu 30
MeV az 70 MeV na cyklotréne DC-72 budovaného v ramci Cyklotrénového
centra SR v Bratislave. Uloha bude riegena v spolupraci s nemeckym metro-
logickym tistavom PTB Braunschweig.

Aplikacia spektralnych metéd pri zabezpecovani nadviznosti jednotiek
latkového mnozstva

Ing. Viliam Patoprsty. PhD.
Slovensky metrologicky tstav

Specifikum pri realizicii a prenose hodnét jednotiek latkového
mnozstva je poziadavka kvalitativnej identifikdcie meranej veli¢iny. V oblas-
ti metrologického zabezpecenia merani plynnych zmesi sa na to najviac vy-
uziva IC spektrometria. Mozno ju viak vyuzit i pri kvantitativnych mera-
niach. Pretoze takéto merania st nepriame, problém spociva vo formulacii
optimalneho modelu merania, umoziiujiceho ziskavanie vysledkov s
medzinarodne akceptovatelnou droviiou spolahlivosti.

Zabezpeéenie nadviznosti etalonov drsnosti na etalén dizky
RNDr. Ing. Jan Bartl, PhD.
Slovensky metrologicky dstav

Etalény drsnosti su referencné miery v oblasti submikrometrov az desiatok
mikrometrov rézneho tvaru. Zakladna metéda je dotykové meranie tvarov
vytvorenych v keramickom alebo kovovom materialy. Tento tvar - ako diz-
kovy rozmer treba metrologicky nadviazat na etalén dizky, ktory je tvoreny
svetelnym Ziarenim, laser 633 nm.

Aplikacia alaninovej/EPR dozimetrie v radioterapeutickej oblasti
Ing. Jozef Dobrovodsky, PhD.
Slovensky metrologicky dstav

Alaninova/EPR dozimetriu m6Zeme povazovat za zavedeny dozimetricky
systém pre vysoké davky (0,5 kGy az 200 kGy), najmé v oblasti priemysel-
ného vyuzitia ionizujiceho Ziarenia. Pre svoje metrologické vlastnosti sa vy-
uziva ako referen¢ny dozimetricky systém. V poslednom obdobi sa venuje
vo vyznamnych metrologickych tistavoch zvy$end pozornost skimaniu toh-
to dozimetrického systému s ciel' om jeho aplikacie pre radioterapeutickt ob-
last. Je aplikovatelny pre rozne kvality Ziarenia, ako st fotény, elektrény ale
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aj protony. Pred jeho rozsirenim v radioterapeutickej praxi je nutny dalsi
vyskum s cielom stanovenia jeho metrologickych vlastnosti v tejto Specific-
kej oblasti.

Meranie prietoku, stanovenie prietoku a konstrukcia mernej krivky prie-
tokov pre merné objekty s volnou hladinou

Ing. Ivan Mikulecky, PhD.
Slovensky metrologicky tstav

Predmetom témy bude problematika merania prietoku v mernych objektoch
s volnou hladinou, tj. pouZzivanie teoretickej mernej krivky prietokov, me-
ranie prietoku v mernom objekte, stanovenie prietoku zo zmeranych hod-
ndt, pouzitie vypoctovej a grafickej metdédy, konstrukcia skutocnej mernej
krivky prietokov.

Cielom témy je spresnit kontinudlne meranie prietokov v mernych ob-
jektoch s volnou hladinou s mernou krivkou prietokov novymi metédami
apostupmi pri merani prietoku, spracovanie zameranych hodnét
a stanoveni skuto¢nej mernej krivky prietokov.

Meranie metrologickych parametrov referenénych materialov kinematic-
kej a dynamickej viskozity kvapalin

Ing. Rébert Spurny, PhD.,
Slovensky metrologicky dstav, Bratislava

Na urcenie metrologickych parametrov referenénych materialov kinematic-
kej a dynamickej viskozity kvapalin a ich stability sa postavi zariadenie pra-
cujtice na principe automatického merania vytokovej doby v kapilarnom vis-
kozimetri, a zariadenie na meranie hustoty kvapalin pre ur¢enie dynamickej
viskozity pomocou hustoty kvapaliny - s vyuzitim etalénu hustoty na baze
pevnych telies.

Proces merania realizovat v kontrolovanom stabilizovanom prostredi pri
pouziti pocitaca na riadenie procesu, snimanie dét a ich spracovanie.

Parametre referen¢nych materidlov vyuzit pri kalibracii viskozimetrov pou-
zivanych v priemysle spracovania ropy a ropnych produktov.
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Synergicky vplyv gradientu rychlosti priadenia taveniny a vysokych rych-
losti jej ochladzovania pocas primarnej krystalizacie zliatin NeFe kovov
vyuzivanych v automobilovom priemysle (AP)

doc. Ing. Ladislav Stancek, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materialov a technologii

Poziadavky na kritické odliatky zo zliatin lahkych kovov v AP. Navrh
a overenie experimentalneho zariadenia. Stadium vplyvu vysokych rychlo-
sti ochladzovania a vysokych gradientov rychlosti pridenia tuhntcej tave-
niny na morfolégiu a fazové zloZenie primarnej struktiry. Vplyv podchla-
denia, rekalescencie. Stadium konvenénych a nekonvenénych désledkov vy-
sokych rychlosti ochladzovania zo stavu kvapalného. Popis a vyuZzitie
vzniknutych tokovych situdcii: torzny tok doska-doska, tok v medzi-
kruhovej valcovej medzere aich $tidium. Intenzita priadenia jednotlivych
tokovych situdcif a jej vplyv na morfolégiu primérnej struktiry daného to-
kového priestoru. Stadium interakcie rychlosti ochladzovania pocas krysta-
lizdcie a gradientu silovo indukovaného solidifika¢ného pradenia. Stadium
spravania sa materidlov v stave ¢iasto¢ne tuhom (SSM).

Vplyv vysokych vonkajsich tlakov a intenzivnych smykovych rychlosti
aplikovanych v procese primarnej krystalizacie zliatin NeFe-kovov vhod-
nych pre automobilovy priemysel na ich vlastnosti

doc. Ing. Ladislav Stancek, CSc.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technologii

Stciastky automobilov kritické pre ich bezpecnost a spolahlivost Analyza
tokovych situdacii poskytujacich vysokd intenzitu pridenia. Navrh fyzikal-
neho modelu ovplyviiovania procesu primérnej krystalizacie, vysokymi
vonkaj$imi tlakmi a intenzivnymi $mykovymi rychlostami. Névrh - Gprava
a overenie experimentalneho zariadenia. Vyber experimentalneho materialu.
Experimentalne (metalografické) overenie modelu vplyvu gradientu rychlo-
sti pridenia na morfologické zmeny primarnej Strukttry vzoriek priprave-
nych za pdsobenia vysokého vonkajsieho tlaku. Vplyv metalurgickej tpravy
taveniny na Studované efekty.

Vplyv parametrov tepelnych razov na napitia generované v konstrukcnej
keramike

doc. Ing. Ernest Gondér, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technologii

Vplyv parametrov tepelnych rdzov na napitia generované v konstrukénej
keramike bude sledovany pri podmienkach origindlnej met6dy skdsania na
vzorkach z nitridu kremika. Parametre tepelnych razov reprezentuje teplota
ohrevu, teplota ochladzovania, stredna teplota, ¢as ohrevu a ¢as ochladzo-
vania. Generované napitia budu reprezentované strednymi a hornymi na-
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patiami pre hrabky vzoriek, ktoré zabezpecia stacionarny a nestaciondrny
priebeh napiti. Kone¢nym cielom je predikcia vplyvu parametrov so zame-
rom redukovat ¢asovo a ekonomicky naro¢né experimenty.

Stadium zmeny vlastnosti termoplastov v zavislosti od mnozstva recyklatu
doc. Ing. Ernest Gondér, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technologii

Experimentalnymi materialmi budda vybrané druhy technickych a kon-
strukénych termoplastov. Budt sledované zmeny indexu toku taveniny, tep-
loty médknutia Joungovho modulu pruznosti a mechanickych vlastnosti aj v
podmienkach latkovej recyklacie. Ciel'om je stanovenie mnoZstva recyklatov
pre vyrobu dielcov vstrekovanim na pévodné tcely, alebo pre menej naroc-
né aplikacie.

Vyuzitie softwaroveho produktu pri optimalizacii parametrov spracovania
termoplastov

doc. Ing. Ernest Gondéar, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technolégii

Experimentalnymi materialmi budd vybrané druhy technickych a kon-
Strukénych termoplastov. Parametre vstrekovania budd optimalizované
pomocou modelovania reologickych podmienok pri plneni formy a chladnu-
ti vystreku. Vystupy simulécii budt overené na tvarovo jednoduchsich a
komplikovanej$ich dielcoch. Optimélne podmienky budu stanovené s ohla-
dom na maximalnu efektivitu vyroby pri dodrzani predpisanej kvality
vlastnosti a rozmerov.

Vplyv parametrov pripravy na mikrostruktaru a vlastnosti konstrukénej
keramiky na baze B4C

doc. Ing. Vojtech Pulc, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technologii

Na zéaklade doterajsich poznatkov bude uskuto¢neny vyber kompozitného
systému a optimalizovany technologicky postup pripravy kompaktov z ex-
trémne trvdej keramiky na dze B4C. Bude analyzovany vplyv spekacich pri-
sad a parametrov spekania na mikrostruktiru a mechanické vlastnosti ke-
ramiky najma s prihliadnutim na jej vyuzitie v oblasti tribodgie.

Optimalizacia parametrov bodového odporového zvarania pozinkovanych
ocel'ovych plechov so zvysSenou pevnostou

doc. Ing. Pavol Sej¢, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technolégii

V sti¢asnosti sa Coraz Castejsie pri vyrobe zvaranych konstrukcii z tenkych
plechov nahradzuja klasické nizkouhlikové ocele plechmi s vy$simi pev-
nostnymi vlastnostami. Napriklad, pri vyrobe autokarosérii ide najma
o feriticko - martenzitické dvojfdzové resp. viacfazové ocele typu DP 600
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a CPW 800. Pre tento typ konstrukcif si pouzité materidly naviac povlako-
vané vrstvou Zn. Bodové odporové zvaranie pozinkovanych plechov prina-
$a so sebou viacero znamych problémov, vyplyvajicich z podstaty procesu
aroznych fyzikdlnych vlastnosti ocele a Zn povlaku. Predmetom rieSenia
dizerzacnej prace bude optimalizdcia parametrov bodového odporového
zvarania vybraného sortimentu pozinkovanych plechov vyrobenych
z dvojfazovych a viacfazovych oceli. Kritérium optimalizacie bude kvalita
zvaru podla prislusnych technickych noriem, Zivotnost elektréd a celkové
nédklady na vyrobu. RieSenie predpoklada kooperaciu s f. Matador - Inalfa
Vréble.

Stadium vplyvu simultanne riadeného tepelného rezimu pri zvarani
koncentrovanymi zdrojmi energie na vlastnosti zvarov

doc. Ing. Stefan Emmer, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technolégii

V sticasnosti poziadavky priemyselnej praxi si na zvaranie vysokolegova-
nych kovovych zliatin resp. na zvaranie metalurgicky réznorodych materia-
lov. Jedna z moZnosti na zvaranie uvedenych materidlov je vyuZitie zvarania
vysoko koncentrovanymi zdrojmi energie ako napriklad je elektrénovy lag,
alebo laser. Vyhotovenie zvarového spoja v porovnani sinymi sposobmi
zvarania mozno charakterizovat v tomto pripade vysokou lokdlne vnesenou
energiou do miesta zvarového spoja, relativne malymi objemami natavené-
ho kov , ktory je ochladzovany vysokymi gradientmi. Vysledkom procesu
zvarania je ¢asto vznik metastabilnych Struktar v oblasti zvaru ako aj vznik
napéti prvého radu, ktoré nepriaznivo ovplyviiuja vysledné vlastnosti zva-
rového spoja. Negativne javy, ktoré st spésobené vlastnym chemickym zlo-
Zenim zvaranych kovov ako aj vlastnym spdsobom zvarania moézu byt vy-
razne potlacené simultanne riadenym tepelnym reZimom pocas celej techno-
logickej operacie zvarania.

Gradientné materialy pripravené praskovou metalurgiou z mikro-
a nanocastic

doc. Ing. Stefan Emmer, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technologii

Predmetom prace je vytvorenie progresivnych postupov na pripravu
kompozitnych gradientnych materidlov s kovovou matricou na baze mikro a
nano praskov pomocou praskovej metalurgie s dorazom na dosiahnutie
homogénnej distribticie nanocastic v matrici. Na zdklade dlhoro¢nych
skiisenosti s vyvojom a Staddiom vlastnosti casticového kompozitného
systétmu Cu-C budt nasledne pripravené experimentdlne vzorky tohto
systému s roznym tvarom a vel'kostou C fazy. Alternativne bude sledovany
aj Casticovy kompozitny systém Ag-C. Dalej budu skimané a modelované
vybrané mechanické a fyzikdlne vlastnosti takto pripravenych materialov.
Doéraz bude polozeny na elektricka a tepelnta vodivost systému vzhladom
na praktické aplikacie v rdznych oblastiach priemyslu, ako je zvaranie pri
vysokych pridovych hustotich a nizkych bezpeénych napétiach, pasivne
chladenie elektronickych suciastok a vymenikoch tepla v jadrovej
energetike.
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Vysokovykonné spekané permanentné magnety na baze zliatiny NdFeB
doc. Ing. Viliam Hrnéiar, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technolégii

Pouzitie metédy vytvarania zmesi praskov v procese mletia pre vyvoj no-
vych zlozeni surovin pre pripravu permanentnych magnetov na béze zliati-
ny (Nd,Pr),FesB s vysokymi magnetickymi parametrami. V procese pripra-
vy praskov je potrebné preskiimanie vplyvu pridavku praskov zo zliatin
Pr/Fe, Pr/Al a Tb/ Al na vysledné magnetické vlastnosti spekanych NdFeB
magnetov. Postidenie vplyvu technolégie pripravy prasku, technolégie liso-
vania a podmienok spekania, ako aj chemického zloZenia na dosahovanie
vysokych hodnét koercitivnej sily Hc a maximalneho energetického stcinu
(BH)max

Stadium $truktary niklovych navarov zhotovenych technolégiou termic-
kého a laserového navarania

doc. Ing. Zita Izdinska, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technolégii

Stadium $truktary niklovych navarov typu Ni-Cr-B-Si-C zhotovenych tech-
nolégiou termického alaserového navdrania ma za ciel prispiet
k prehibeniu poznania vztahu $truktary a vlastnosti uvedenych navarov.
Predmetom skiimania je struktdra vychodiskovych praskov, zliatina pripra-
vend pretavenim tychto praskov ako aj samotné nédvary v stave bezprostred-
ne po priprave ako aj po tepelnom spracovani

V ramci rieSenia projektu budd skiimané Struktiry a vlastnosti Ni-Cr-B-5i-C
zliatiny v rovnovaznom ako aj vysoko nerovnovaznom stave, ¢o umozni
charakterizovat' vplyv jednotlivych technologickych cyklov na jej vysledné
vlastnosti. Na zaklade takto ziskanych poznatkov bude mozné optimalizo-
vat procesy zhotovovania navarov.

Optimalizicia procesov tahania polotovarov z vysokopevnych oceli
doc. Ing. Peter Kostka, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra materidlov a technolégii

V roznych priemyselnych odvetviach, predovsetkym automobilovom prie-
mysle, sa ¢oraz SirSie s vyhodou vyuzivaja plechy z vysokopevnych oceli.
Tieto materidly maja odlisné spracovatelské vlastnosti v porovnani
s klasickymi hlbokotaZznymi ocelami. Predmetom sktimania bude optimali-
zéacia volby procesnych parametrov tahania vybranych tvarov vytazkov
z jednoduchych a kombinovanych (zvaranych) polotovarov. V popredi za-
ujmu bude predovsetkym vplyv orientécie jednoduchych a zloZenych polo-
tovarov vo vztahu s osami anizotropie a vplyv pomerov pod pridrziava¢om
na proces tahania. Experimentdlny vyskum bude podporeny pocitacovou
simuléciou v prostredi programu DynaForm/PamStamp.
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Klasifikdcia a porovnanie analytickych a simula¢nych metéd pri rozmies-
tiiovani vyrobnych a manipula¢nych zariadeni

doc. Ing. Marian Tolnay, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Cielom dizerta¢nej prace je formulécia odportcani pre vyber vhodnych pri-
stupov k rieSeniu vybranych tloh a optimalizécii projektovych rieSeni (roz-
miestiiovanie vyrobnych zariadeni, navrh medziopera¢nej dopravy, rozvr-
hovanie vyroby a pod.). Zhodnotit vol'bu a navrhované rieSenie z pohladu
technickych parametrov a ekonomickej efektivnosti. Vytvorit stibor odporu-
¢eni pre projektanta technologickych pracovisk so snahou projekty navrho-
vat rychlo, kvalitne a ekonomicky vyhodne.

Prevadzka a monitorovanie vyrobnych systémov
doc. Ing. Marian Tolnay, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Cielom dizertacnej prace je zhodnotit sticasny stav v oblasti realizacie
a prevadzky vyrobnych systémov diskrétnej strojarskej vyroby. Ulohou pra-
ce je analyzovat vsetky aspekty, ktoré ovplyviiuju prevadzku automatizo-
vanej vyroby. Popisat zname sp6soby monitoravania najbeznej$ich paramet-
rov strojarskej vyroby, z pohladu pouzitej senzoriky a spésobu riadenia. Pre
vybrany automatizovany vyrobny systém vytvorit modelovy systém moni-
torovania a riadenia systému cez internet. Spracovat skusenosti s pracou
systému a vytvorit odportcania pre realizaciu v priemysle.

Vytvorenie modularneho programového systému navrhovania, optimali-
zacie a riadenia stochastickych technologickych procesov

doc. Ing. Marian Tolnay, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

V ramci rieSenia budt vypracované matematické modely, zalgoritmizované
a programovo  realizované technologické moduly pre vypocet
a optimalizaciu parametrov procesu obrabania pre robotickt apreticiu sa-
¢iastok automobilového priemyslu. Budd vytvorené modely robota na baze
CAE programov, simula¢nd analyza posobenia reznych sil na konstrukciu
robotov réznych kinematickych Struktr.

Riesenie tloh umelej inteligencie pre robotizovanti montaz, paletiziciu
a depaletizaciu

doc. Ing. Marian Tolnay, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Ulohou bude vytvorit modely suciastok, systém identifikacie réznych dru-
hov stciastok na paletach a ich vyber pre montazne operacie, orientacia su-
¢iastok podla poziadaviek, generovanie trajektérie pohybu, simulovanie
pohybov robota na manipula¢né tdlohy v systéme CAD/CAM, generovanie
riadiacich programov robota typu SCARA pre konkrétny riadiaci systém.
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Kalibracia reznych podmienok vo vysokorychlostnom obrabani (High
Speed Machining)

doc. Ing.Vojtech Geleta, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Teoreticko-experimentdlny obsah predlozenej témy vyplni medzeru pri vol-
be reznych podmienok vo vysokorychlostnom obrabani, ktoré sa uz c¢iastoc-
ne zacalo uplatiiovat v slovenskom strojarskom priemysle. Doporuc¢ené rez-
né podmienky vyrobcov stroja a nastrojov nezohladiiuju presné $pecifikd
danych konkrétnych operacii obrdbania a neposkytujt ani veobecny model
ich vol'by.

Obsahom doktorandskej prace bude prispevok k vol'be reznych podmienok
s ohfadom na mnohofaktorovost vstupov (stroj, nastroj, material obrobkuy).

Podporny systém na vyber meracieho prostriedku
prof. Ing. Ale$ Krsek, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

V sucasnej dobe, ked’ existuje rad malych vyrobcov, ktori pracuja ako sub-
dodavatelia, tito ¢asto nemaju dostato¢né odborné ani pracovné kapacity na
vyber vhodného meracieho prostriedku a meracieho postupu kontroly geo-
metrickych charakteristik nimi vyrabanych produktov. Javi sa preto potreba
vytvorit podporny systém, ktory bude pomahat pri vybere meracieho pro-
striedku a bude aj tento vyber objektivizovat. V praci sa budd na jednej
strane formalizovat poZiadavky na kontrolu (vychddzajtice z technickej do-
kumentécie vyrobku) a na strane druhej schopnosti meracich prostriedkov (
vychadzajace zmetrologickych vlastnosti meradiel) tak, aby prienikom
tychto dvoch oblasti vznikol okruh vyhovujtcich meracich prostriedkov.

Objektivizacia postupu kontroly na SMS (stradnicovych meracich stro-
joch)

prof. Ing. Ales Krsek, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra vyrobnych systémov

Pri hodnoteni presnosti geometrickych parametrov stciastok meranim na
saradnicovych meracich strojoch, je vysledok ovplyvneny poc¢tom
a rozmiestnenim meranych bodov. Je preto potrebné objektivizovat pocet
a rozmiestnenie tychto bodov na povrchu sudiastky.

Cielom dizerta¢nej préace je na zaklade zhodnotenia sticasného stavu navrh-
nat zasady na tvorbu postupov kontroly tvarovo zlozitych stciastok na
SMS, ktoré umoznia objektivizaciu hodnotenia a zabezpeéia reprodukova-
telnost kontroly.
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Postdenie moznosti renovacie ozubenych prevodov pre vel'ké vykony z
hl'adiska optimalizacie tribologickych vlastnosti

doc. Ing. Miroslav Bosansky, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra ¢asti strojov

Navrh $pecialnych povrchov, ktoré zlepsuju tribologické vlastnosti ozubenia
a ktoré je mozné aplikovat na ozubenie po jeho vyrobe, resp. v rdmci adrzby
a oprav.

Rozvoj vSeobecnej tedrie geometrie ozubenia a jej implementacia do sys-
témov pocitacového navrhu

doc. Ing. Miroslav Veres, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra ¢asti strojov

Téma nadvizuje na doteraj$iu vyskumnt ¢innost’ katedry v oblasti neevol-
ventného ozubenia. Cielom témy je spracovat ucelend pracu z problematiky
tedrie ozubenia zaloZent na orgindlnom vseobecnom pristupe k definovaniu
korektnych profilov s jej praktickou aplikaciou v systéme CATIA vo forme
expertného systému pre komplexny navrh ozubenych prevodov.

Rozvoj teérie navrhovania a technologickost konstrukcii z kompozitnych
(predovsetkym laminatovych) a hybridnych materialov

doc. Ing. Miroslav Veres, PhD.
Strojnicka fakulta STU, Katedra casti strojov

V automobilovom priemysle sa v stcasnosti rozsiruje pouzivanie nekovo-
vych materidlov, ktorych vlastnosti z hl'adiska rieSenia konstrukcii a techno-
logickosti ich navrhu doteraz nie st dokonale popisané. Praca je zamerand
na rozvoj poznania v tejto oblasti a jeho experimentélne overenie.
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