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Tr6ma a aktuflnost' zvolenej problematiky

PredloZenri habilitadn6 prdca reprezentuje tematicky uceleny okruh oblasti met6d priebeZnej
identifik6cie a sumarizuje vfsledky dlhodobej systematickej vedeckej dinnosti autora. Svojim
charakterom sa radi k pr6cam s teoretic[fm a experimentiilno-programovym rnfstupom,
overen;im pri simul6ciitch a riadeni. Autor preukiizal schopnosti transformovat' teoretick6
vedomosti a znalosti do inZinierskej aplik6cie a qisledky program6torsky implementovat'.
Formuladne je pr6ca napisanii korektnlim, zretefnym sp6sobom a dikciou zodpovedri sk6r
vedeckej a dizertadnej ako pedagogickej a habilitadnej pr:ici. Hlavnym predmetom pr6ce sri
met6dy priebeZnej identifrk6cie a ich moZnosti nasadenia v dlhodobej prev6dzke.

Pr6ca napisan6 v slovenskom jazyku m6 celkovy rozsah 100 dislovanych str6n, vditane
zozrrannr vy5e 50 pouZitjch referencii, v ktorych sri aj pr6ce. Priica je rozdelen6 do 7 kapitol,
z nich kapitoly 3-6 reprezentujir hlavny prinos prdce. Teoretickej dasti sir venovan6 kapitoly 2-
5, praktickd aspekty a aplik6cie sri uvedend v kapitole 6.

Ciele pr6ce sri formulovan6 v dasti 1.2. V teoretickej rovine ide o vypracovanie
identifikadn;fch algoritmov s vysokou numerickou spofahlivost'ou identifikricie so

zachovanim schopnosti sledovania parametrov procesu aj pri nedostatodne vybudenfch
d6tach. DatSim predmetom dinnosti je n6wh technik zabtdania a v6hovania d6t s vyuZitim
d6to{ch uloZisk. Praktick6 ciele spodfvajri v overeni navrhrurqich algoritmov alebo ich
modifik6cii v simuladnom prostredf a v laborat6rnych podmienkach na re6lnom zariadeni.

Zvolen| met6dy spracovania a dosiahnut6 vfsledky

Zikladny pristup autora k spracovaniu problematiky je korektny a sprSvny. Autor je
nepochybne vzdelany a orientovanlf v oblasti te6rie riadenia a identifikricie a nadviizuje
a roz5iruje prfstupy, ktor6 navrhol v dizertadnej pr6ci a ktorymi sa dlhodobo zaober6 jeho
Skoliace pracovisko. Oblast' priebeZnej identifrk6cie a adaptivneho riadenia v zmysle
selftuning m5 v iR a SR tradiciu mnohych desat'rodi.

Kapitola I uvfudza prehfad sridasn6ho stavu problematiky, formuluje ciele a nalrldva zvolen6
met6dy spracovania. Kapitola 2 v rozsahu 14 strin uvhdza prehliad identifikadnych met6d
s dorazom na priebeZn6 met6dy. Kapitola 3 sa zaoberii podrobne priebeZnou identifikriciou
s v6hovanim d6t. Kapitola 4 formuluje modifik6cie algoritmov REZ aSLZ. Alternativnou
kovariandnou maticou a qiberom prvotnej inform6cie sa zaoberii kapitola 5. Kapitola 6 sa

venuje praktickej dasti a uvddza porovnania rdznych identifikadn;fch behov v simuladnych
a laborat6mych podmienkach. Rie5enie a simuliicie boli realizovanf v prostredi
MatlablSimulink.



Hodnotenie pr{ce, ohlasy a pripomienky

Prinosy prirce moZno vidiet' v odvodenf postupov pre priebeZnri identifik i6;iu avo vytvoreni
programovej realizircie algoritmov F.EZ, sLZ, REZAKM, SLZAKM. vytvorenie
progfttmovdho prostredia a simulicie uvedend v kapitole 6 pokladrlm za oirgin1lny prinos
autora v praktickej oblasti. V tomto zmysle moZno lysledky prdce pokladat' za prinos a po.rrn
znalosti, a to aj v medziniirodnom meradle. Vysledky sri jednoznadne vyuZitelh6
a aplikovatel'nd v inZinierskej praxi.

Po formiilnej stranke prdca m6 sluSnri rirovei. Rozsahom nie je vel'mi obsiahla, podet
referencii je primerany a text je pisany pozome, preklepy nie sri dasi6 (napr. s. 632 ,,numerick6
operdcia", s. 894 "bolo vzaty,;).

Pripomienky a podnety sa skdr tjkajf filozofie a didaktiky prirce. V tejto oblasti je moZn6 ich
?funit do niekol'lich bodov:

Pl. Formul6cia ciefov priice (s. 3-a) je prflis v6gna, sirokri a vseobecn6.

P2. Hist6ria a celkoqy stav problematiky(s. 1-3) si zasluhuje podrobnejsi pohl,ad, chyba mi
hist6ria aspektov exponenci6lneho a smerov6ho zabidanra, v referenciacir nie je uveden6
jedna z najzndtmej5ich monografii System Identification autorov S6derstr0m, Stoica.

P3- Autor na niektoqych miestach uvddzaformullcie, ktor6 nie sri Standardn6 alebo potrebujri
qfklad, ide napr. o robustn6 sledovanie parametrov (s. 3), stupef, vol'nosti (s.26),Kalmanov
filter (s. 28), monick|LT matica na s. 39, fiktivne d6ta (s.49),...

P4. Kapitola 2 pojedniiva o rekurzivnych met6dach, bolo by vhodn6 aspoi slovne uviest,
nerekurzivne, .rup.. pre met6du najmen5ich Stvorcov. Az nej odvodenie rekurzivnej met6dy
pomocou Lemy o inverzii matice. easti 2.2.1, 2.2.2, 2.2.3 sri nedostatodn6 najmii
z didaktick6ho pohl'adu.

P5' Autor pouiliva pojmy zte6ie pravdepodobnosti a stochastickych procesov, ale
v teoretickej dasti nie sri definovand. Ide najmii o podmienen6 pravdepodoinosti v kapitole 2.

P6. Slablm aspektom prdce je nfzka publikadnd zverejnenost' qfsledkov pr6ce ato aj
v konferendnom prostredi aj vo vedeckych dasopisoch. Problematika adaptfvneho riadenia
a priebeZnych identifikadnych met6d je atraktfvnou vedeckou aj publikadnou oblast'ou cel6
desat'rodia. Je Skoda, Ze autor svoje vysledky a nripady nezverejnii vo vedeckej komunite.
P7. V kapitole 5 prosim vysvetlit' postup pri ziskanf prvotnej informiicie vo forme AKM.
P8. Vkapitole 7 uvldza autor 12 bodov, ktor6 pokladd za prinosy. prosim ovy,jadrenie
autora, do poklad6 zailavny teoreticky prinos pr6ce.

Ql. Pojmy chyba vystupu, rormice apredikcie na s. l8a sri relativne zndmepojmy, predo nie
sti popfsan6 aspori slovne?

Q2. Podl'a doho sa hodnoti vlastnost' ,,robustnd sledovanie parametrov", ktor6 je v pr6ci
pouiitS, mnohokr6t?

Q3. Ak6 je predstava o pojmoch efektivny, robushry, jednoduch;f na s.24?

Q4. Ako sa pouZije Kalmanov filter na s. 28?



Q5. eo znamen6 ,,p.h.p. sri alebo nie sri ortogon6lne" na s. 3I za (3.33X Onogonalita
(pravorihlost') je vlastnost' skalirneho sridinu vektorov. Tu sa jednri o podmienen6 hustoty
pravdepodobnosti.

Q6. io znamendstupei vollnosti v (3.1l) na s. 26 (aj inde)?

Q7. Ako sa podita celS postupnost'vo vektoroch/a r v dasti 4.2.1 (s.37)?

Q8. Ako rozumiet' vete za (5.2) na s. 50 ,,ktor6 meni meran6 (nezn6me) ddta neznirmych
parametrov....'o ?

Q9. Ktor6 krivka na obr. 5.6 (s.67) odpoved6 HPC? Vysvetlenie na s. 66 pokladdm za
nedostatodnd.

Q10. Ako sa vyhodnotili priebehy na obr. 6.1 aZ 6.4? Boli zaznamenan6 aj priebehy
identifikovanfch parametrov? Predo ma vodorovnej ose je zninornenych 300 peri6d
vzorkovania, ked'v texte je zmienenfch 1200 ai 120 000 krokov.

Ql1. Ako sri definovan6 (presne) kvalitatirme parametre IS a PE nas.72?

Vyjadrenie k Podkladom k habilitain,6mu konaniu

K pr6ci je priloZenf autoreferdt a Podklady k habilitadn6mu konaniu pre potreby oponentov.
V pedagogickej dinnosti dokladuje 31 diplomoqfch, 17 bakakirskych pr6c auvddzap6sobenie
v predmetoch Studia. V kniZnfch publik6ci6ch sa uv6dza I udebnica, I skriptd a I udebnica
v tladi.

Autor dokladuje 12 dasopiseckych publikricif v zahranidnych alebo dom6cich vedeckych
dasopisoch, 24 konferendnfch prispevkov na zahranidnych adom6cich vedeckych
konferencirich. V databize SCOPUS mh J. Vach6lek k 10.10.2014 uvedene 2 ziutrarny,
v oboch je prvym autorom. Kdt6ri6 Strojnickej fakulty STU, ktor6 sri uveden6 v prilohe, J.
Vachrilek spiria v kateg6rii docent vo v5etlqfch kapitol6ch A, B, C, D.

Ziver.

Vfsledky prezentovan6 v habilitadnej pr6ci Ing. Jfna Yach{lka, PhD. majri poZadovanri
vedeckri frovef,, preukazujri vysokri erudiciu autora, potencidl uplatnenia a dalSieho lyvoja.
Y zneru vyhl. MSVVaS SR (,. 457/2012 Z.z. prica vyhovuje poZiadavkrim na udelenie titulu
docent v Studijnom odbore 5.2.14 automatizdrcia, odporfiam priicu pre habilitadn6 konanie a
navrhujem udelenie tohto titulu.
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