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Priloha k ziadosti o za¢atie vymenuvacieho konania za profesora v odbore 5.2.14 Automatizacia

Pedagogicka ¢innost’
a prehl’ad plnenia Kritérii v tejto oblasti pre vymenovanie za profesora
na Strojnickej fakulte STU v Bratislave

Vo vysokoskolskej pedagogickej ¢innosti posobim od 1.8.1982, kedy som nastapil do
funkcie asistenta na Katedru automatizacie a merania Strojnickej fakulty SVST (teraz Ustav
automatizacie, merania a aplikovanej informatiky Strojnickej fakulty STU v Bratislave) po
ukonéeni $tudia s vyznamenanim na Strojnickej fakulte SVST v $tudijnom odbore Pristrojova,
regulacnd a automatiza¢na technika. Do pedagogického procesu postupne vo funkcii asistenta,
odborného asistenta a docenta som bol zapojeny vedenim cviceni, semestralnych projektov,
ro¢nikovych projektov, diplomovych prac aprednaSok v Studijnom odbore Pristrojova,
regulacnd a automatizacnd technika (PRAT), neskor v Studijnom odbore Pristrojova,
informacna a automatizacna technika (PIAT).

Kvalifika¢ny rast pre vysokoSkolsku pedagogicku a vedeckovyskumnu cinnost' som si
zabezpeCoval neustalym Stadiom v uvedenych oblastiach. V' rokoch 1983-85 som absolvoval
doplnkové studium vysokoskolskej pedagogiky. V roku 1993 som tuspesne obhajil kandidatsku
dizerta¢nt pracu vo vednom odbore 26-15-9 Technickéd kybernetika na tému ,,Modelovanie a
riadenie jednej triedy ststav s rozloZzenymi parametrami‘ a po uspe$nom ukonceni habilitaéného
konania som bol stuc¢innostou od 1.4.1999 vymenovany za docenta v odbore ,,Pristrojova,
informacna a automatizacna technika®.

Pre cvicenia v predmetoch Teoria automatického riadenia I., II. som napisal dva tituly
skript a podiel’al sa na tvorbe monografie Hulko a kol.: ,,Modelovanie, riadenie a navrhovanie
systémov s rozloZenymi parametrami s demonStraciami v prostredi MATLAB®, ktord sa
odporuca Studentom, doktorandom technickych univerzit a odbornikom, ktori sa zaoberaju
modelovanim, riadenim a ndvrhom spojitych vyrobno-technologickych procesov.

V roku 1995 som absolvoval 3 mesa¢ny Studijny pobyt v ramci programu TEMPUS na
Department of Automatic Control and Systems Engineering, University of Sheffield, Velka
Britania a v rokoch 1999-2002 v ramci medzinarodného Slovensko-Britského projektu ¢.
7995 som absolvoval celkovo 6 kratkodobych 6 diovych Studijnych pobytov na Department
of Engineering Science University of Oxford, Vel'ka Britania. Poznatky a skusenosti z tychto
pobytov som aktivne vyuzil v pedagogickej Cinnosti pri inovacii a modernizacii obsahu a
naplne vyuky v predmetoch, ktoré¢ som zabezpecoval, ako aj pri zavadzani novych predmetov.

Pocas doterajsej pedagogickej praxe som bol vedicim 51 tuspesne obhgjenych
diplomovych prac, 4 bakalarskych prac a 2 dizertaénych prac. V sucasnosti som Skolitelom 5
doktorandov v internej forme doktorandského $tudia a 2 doktorandov v externej forme $tadia.

Na Ustave automatizacie, merania a aplikovanej informatiky Strojnickej fakulty STU
V Bratislave som ¢lenom komisii pre Statne zdverecné skuSky v 1. a 2. stupna S$tadia
Vv Studijnom programe Automatizdcia a informatizacia strojov a procesov, ¢len komisie pre
Statne skusky inzinierskeho $tadia na Fakulte elektrotechniky a informatiky STU v Bratislave
v Studijnom programe Robotika, ¢len odborovych komisii Vv Studijnom odbore
doktorandského stadia 5.2.14 automatizacia a Vv Studijnom odbore doktorandského Studia
5.2.16 mechatronika.
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Prehlad vedenych predmetov v minulosti:

Cvicenia v Studijnych odboroch PRAT, resp. PIAT:
¢ Teoria automatického riadenia L., 11

¢ Prostriedky automatického riadenia I.

¢ Dynamika procesov

¢ Riadenie syst¢tmov mechaniky kontinua

Cvicenie Vv studijnom odbore Tepelnd energetika a technika prostredia:
¢ Regulécia vykurovacich a vzduchotechnickych zariadeni

PrehPad zavedenych predmetov:

Prednasky v 4. roc. st. odboru PIAT:

¢ Simulécia a optimalizacia dynamickych systémov
Prednasky v 3. roc. st. odboru PIAT:

¢ Softvérové inzinierstvo

Prednasky v 2. roc. 1.stupna Studia v odbore Automatizdcia a informatika v strojarstve:
¢ Modelovanie a simulacia dynamickych systémov

Prednasky v 2. ro¢. 2.stupna  Studia v Studijnom programe Automobily, lode
a spalovacie motory, zameranie Autotronika:
¢ Riadiace systémy motorovych vozidiel II.

Prednasky v 3. roc. I.stupna Studia v Studijnom programe Automatizacia
a informatizdcia strojov a Procesov:
¢ Mechatronika

¢ Automatizacia a meranie

Prehlad garantovanych a vedenych predmetov v Skolskom roku 2011/12:

(v studijnych programoch 1. a 2. stupia: Automatizdcia a informatizdacia strojov a procesov,
3. stupia Automatizacia a riadenie strojov a procesov, Mechatronika)

ZS 2011/2012

220302_BDP Automatizacia a meranie garant, prednasajuci
220615_IDP  Semestralny projekt I veduci

LS 2011/2012

220311 BDP Softvérové technologie garant, prednasajaci
220535 _IDP  Simulacia a optimalizacia garant, prednasajuci
220606 _IDP  Riadiace systémy MV II garant, prednasajuci, cviciaci
220534 IDP  Teodria automatického riadenia I1 garant, prednasajaci
220537_IDP  Semestralny projekt 11 veduci
220649_IDP  Diplomova praca veduci DP
210751 _DDP Dizertacny projekt | veduci
210752_DDP Dizertaény projekt 11 veduci
220843 _DDP Dizertacny projekt II1 veduci
220844 _DDP Dizertaény projekt IV veduci
220720_DDP Simulacia a optimalizacia garant

220834_DDP Riadiace systémy garant
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Prehlad plnenia Kkritérii v oblasti pedagogickej ¢innosti, potrebnych pre vymenovanie za
profesora na Strojnickej fakulte STU v Bratislave:

Poziadavky
Kritéria na Skutocnost’
profesora
A. PEDAGOGICKA AKTIVITA

1. Pedagogicka ¢innost’ na VS spolu (roky) 6 30

2. Pedagogicka ¢innost’ od dizertacie (roky)

3. Pedagogicka Cinnost’ od habilitacie (roky) 5 13,5

4. Pocet absolventov 1. a 2. stupnia Studia 25 55

5. Pocet absolventov 3. stupiia Studia 1 2

Zoznam absolventov 1. stupiia Studia a vedenych bakalarskych prac

[1]
[2]

[3]
[4]

Martin Vrzala: Modelovanie a simulacia aktivneho pruzenia automobilu, 2007.

Roman Vasi¢ek: Modelovanie ariadenie protiblokovacicho brzdového systému
motorového vozidla, 2008.

Stanislav  Mrvan: Modelovanie ariadenie protiblokovacieho brzdového systému
automobilu v prostredi Matlab — Simulink, 2010.

Lukas Bartalsky: Modelovanie a simulécia aktivneho pruzenia automobilu, 2011.

Zoznam absolventov 2. stupiia Stiudia a vedenych diplomovych prac

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

[7]
[8]
[9]

Rastislav Adam¢ik: Riadenie sustav s rozlozenymi parametrami, 1986.

Miroslav Antalik: Modelovanie ststav s rozlozenymi parametrami, 1987.

Marian Doval: Optimalne riadenie sustav s rozloZenymi parametrami, 1987.
Rastislav Galat: Modelovanie tepelnych ststav s rozlozenymi parametrami, 1987.
Igor Hajzok: Riadenie sustav s rozlozenymi parametrami, 1987.

Andrea PancCusSkové: Analyza a syntéza regulacnych obvodov v stavovom priestore,
1988.

Beata Moricova-Klacanska: Modelovanie sustav s rozloZzenymi parametrami, 1988.
Igor Mlynéek: Riadenie stistav s rozlozenymi parametrami, 1988.

Marian Marcinc¢ak: Regulacia teploty prehriatej pary na simulacnom modeli bubnového
parného kotla, 1989.

[10] Zuzana Vachova: Modelovanie tepelnych ststav s rozlozenymi parametrami, 1989.

[11] Gabriel Melczer: Modelovanie tepelnych sustav s rozloZzenymi parametrami, 1990.

[12] Veronika Solarova: Riadenie sustav s rozlozenymi parametrami, 1990.
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[13] Robert Vircik: Regulacia teploty prehriatej pary na simulaénom modeli bubnového
parného kotla, 1990.

[14] Igor Santavy: Optimélne riadenie tepelnych ststav, 1991.

[15] Daniela Petrasova: Modelovanie tepelnych sustav s rozlozenymi parametrami, 1992.
[16] Jana Filanova: Regulacia teploty taviacej Casti sklarskej pece, 1992.

[17] Tomas Tlach: Modelovanie sustav s rozloZzenymi parametrami, 1992.

[18] Juraj Adamkovi¢: Formulacia a rieSenie dynamickych modelov tepelnych ststav s
rozlozenymi parametrami, 1993.

[19] Adriana Kovacikova: Riadenie ststav pri netiplnej informacii o stave, 1993.

[20] Jozef Pekar: Riadenie teploty v taviacej Casti sklarskej pece s vyuzitim diskrétnych
stavovych modelov, 1993.

[21] Igor VIcak: Algoritmy riadenia laboratorneho modelu hydraulickej sustavy, 1994.

[22] Juraj Bari¢ak: Formulacia a rieSenie dynamickych modelov tepelnych ststav s
rozlozenymi parametrami pre ucely riadenia, 1994.

[23] Simon Valovi¢: Algoritmy riadenie pre laboratorny model vozika s kyvadlom, 1995.
[24] Anna Vitkova: Riadenie dynamickych ststav s neurcitost'ou, 1996.

[25] Milo§ Kmet: Navrh robustného regulatora pre dynamicka sustavu s neurcitostou, 1997.
[26] Ivan Hurak: Riadenie sustav s rozloZzenymi parametrami, 1997.

[27] Ondrej Pakan: Navrh robustného regulatora pre dynamicku sustavu s neurcitost'ou, 1998.
[28] Rébert Pajer: Robustné riadenie dynamickych ststav s neurcitostou, 1999.

[29] Jan Farkas: Riadenie systémov s rozlozenymi parametrami, 1999.

[30] Cubomir Rusnak: Navrh robustnych regulatorov pre dynamicku ststavu S neurcitost'ou,
2000.

[31] Boris Olah: Robustné riadenie dynamickych ststav s neurcitostou, 2001.
[32] René Halas: Navrh robustnych regulatorov s jednoduchou Struktarou, 2002.

[33] Richard Sindelar: Navrh robustnych regulatorov pre dynamicku sustavu s neuréitost'ou,
2002.

[34] Alfréd Sasko: Robustné riadenie dynamickych sustav s neurcitost'ou, 2003.

[35] Stefan Skoda: Modelovanie a riadenie systémov s rozloZzenymi parametrami, 2003.

[36] Marek Michalecko: Modelovanie a riadenie systémov s rozlozenymi parametrami, 2004.
[37] Viliam Ivanov: Robustné riadenie dynamickych sustav s neurcitost'ou, 2004.

[38] Roman Tonhauser: Modelovanie a riadenie systémov s rozlozenymi parametrami, 2005.
[39] Juraj Hu¢ko: Robustné riadenie dynamickych sustav s neurcitostou, 2005.

[40] Peter Zildk: Analyza a syntéza brzdového systému vozidla s ABS v prostredi Matlab-
Simulink, 2006.

[41] Milan Niko: Analyza a syntéza pruzenia motorového vozidla v prostredi Matlab-
Simulink, 2006.
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[42] Tomas Balai: Modelovanie a riadenie ¢asovo-priestorovych systémov na baze metody
konec¢nych prvkov, 2006.

[43] Martin Smeja: Modelovanie a riadenie antiblokovacieho brzdového systému motorového
vozidla, 2006.

[44] Stanislav Lelo: Riadenie ¢asovo-priestorovych systémov s dynamikou modelovanou
metodou konecnych prvkov, 2007.

[45] Peter Bastrnak: Analyza asyntéza riadenia mechatronického systému pruZenia
automobilu, 2007.

[46] Michal Kost: Analyza a syntéza riadenia protiblokovacieho brzdového systému vozidla
v prostredi Matlab-Simulink, 2008.

[47] Richard Puchala: Modelovanie ariadenie pruzenia motorového vozidla v prostredi
Matlab - Simulink, 2008.

[48] Kristian Tala¢: Riadenie mechatronického systému pruzenia automobilu, 2010.

[49] Marek Ondrejka: Analyza a syntéza riadenia pruzenia automobilu v prostredi Matlab-
Simulink, 2010.

[50] Csaba Kupecek: Analyza asyntéza riadenia protiblokovacieho brzdového systému
automobilu, 2010.

[51] Milan Loksik: Robustné riadenie mechatronického systému pruzenia automobilu, 2012.

Zoznam absolventov 3. stupriia §tudia a vedenych dizertaénych prac

[1] Viliam lvanov: Navrh robustnych regulatorov pre systémy s rozlozenymi parametrami,
2010.

[2] Martin Smeja: Robustné riadenie protiblokovacieho brzdového systému motorového
vozidla. 2011.

V Bratislave, 01.10.2012 doc. Ing. Cyril Belavy, CSc.



