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1.1 Poziadavky na Skutoénost’
docenta | profesora doc

A. PEDAGOGICKA AKTIVITA
1. Pedagogicka ¢innost’ na VS spolu (roky) 5 6 16
2. Pedagogicka Cinnost’ od dizertacie (roky) 3 7
3. Pedagogické Cinnost’ od habilitacie (roky) 5 -
4. PocCet absolventov 1. a 2. stupiia §tidia 10 25 11
5. Pocet absolventov 3. stupna Stidia (dokt. Stadia) 1 -
B. PUBLIKACNA AKTIVITA
1. Vedecké monografie 1 1
2. Ostatné knizné publikacie, z toho 2 3* 3

2.1 Vysokoskolska uc¢ebnica 1 1

2.2 Skriptd, alebo ucebné texty 2 2 2
3. Publikacie v karentovanych vedeckych casopisoch, -
autorské osvedéenia, patenty a objavy 1 3
4. Publikacie v ostatnych vedeckych ¢asopisoch S5+2** 10+5** 45+21
5. Ostatné recenzované publikacie O+1** 15+4** 9+3
6. Citacie WOS, pozvané prednasky na medzinarodné
konferencie 1 3 6
7. Citacie prac v ostatnych publikovanych dokumentoch

4+2** 12+7** 34+19
C. VEDECKOVYSKUMNE KRITERIA
1. Prednasky na konferenciach 8+2** 16+4** 12+4
2. Domaéce projekty/z toho oponované projekty 2/1 7/3 13/0
3. Medzinarodné projekty 1 1 1
4. Vedené projekty 1 1
D. OSTATNE KRITERIA
1. Prace a projekty s realizacnym vystupom, vyznamna
tvorba a ocenené sut'azné navrhy 4 8 4
2. Expertizna ¢innost, posudky projektov 5 12 2
3. Posudky a recenzie kvalifikaénych prac a publikacii
2 10 7

4. Clenstvo v odbornych a pracovnych komisiach, -
medzinarodnych profesijnych organizaciach 1 2
5. Clenstvo vo vydavatel'skych a redakénych radach -
casopisov 1
6. Dobrozdanie od profesorov 1+1*%* -

*z toho 1 vysokoskolskd ucebnica a dve skriptd, alebo ucebné texty
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**domdce + zahranicné

Zasady:

1. Pre vymenovanie za docenta su nenahraditel'nymi kritériami:

Al, A2, B2,

jedno z dvojice B3 alebo B4,

B5,

jedno z dvojice B6 alebo B7,

C1, C3.

2. Pre vymenovanie za profesora st nenahraditelnymi kritériami:

Al, A3, A5, Bl, B2,

jedno z dvojice B3 alebo B4,

B5,

jedno z dvojice B6 alebo B7,

C1, C3 aDeé.

3. Kritérid v skupine B sl povaZzované za nesplnené pri absencii asponl jedného veduceho
autorstva.

4. Neplnenie niektorych ostatnych kritérii je mozné kompenzovat’ nadpriemernym plnenim inych
kritérii.

5. Pre kvalifikovanie pedagogickej ¢innosti (kritérid Al, A2 a A3) platia ustanovenia Zakona €.
131/2002 Z. z. o vysokych skolach, § 75.

6. U externého uchadzaca je mozné upustit’ od minimalnej pedagogickej praxe (kritéria A1, A2 a
A3) v pripade, ak ide o vynikajuceho odbornika a odovodneny zadujem univerzity/fakulty.

7. Pre publika¢nu aktivitu (kritéria B1, B2, B3, B4, B5, B6 a B7) platia ustanovenia Smernice
¢islo 13/2005-R Ministerstva skolstva Slovenskej republiky z 31. augusta 2005 o bibliografickej
registracii a kategorizacii publikacnej cCinnosti a ohlasov a Rozhodnutie ¢.: CD-2008-
5891/22096-6:071 z 5.juina 2008.

8. K Ziadosti o zacatie konania na vymenovanie docenta alebo profesora je nutné predlozit’
podrobny prehl'ad plnenia vSetkych kritérii a kopie dokumentov, ktoré nie su evidované v
centralnych databazach STU a SjF STU.
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A. PEDAGOGICKA AKTIVITA

Pocet absolventov 1. a 2. stupna Stadia
Zaverec¢na bakalarske prace — veduci bakalarskej prace

2010- 2011
Vladimir Kancian
Nazov: Experimentalne overovanie vlastnosti akéného ¢lena na principe tvarovej
pamati.
3.rocnik, Studijny program: V8eobecné strojarstvo, Forma Studia: externa
Miroslav Tunkel
Nazov: Kalibracia potenciometrického snimaca polohy.
3.ro¢nik, Studijny program: VSeobecné strojarstvo, Forma Studia: externa
Viktor Kalina
Nazov: Bilancia neist6t transformatoroveho snimaca polohy.
3.rocnik, Studijny program: Mechatronika, Forma Studia: denna
Zsolt Angyal
Nazov: Overovanie vlastnosti akéného ¢lena na elektromagnetickom principe.
3.rocnik, Studijny program: Mechatronika, Forma $tudia: denna

Diplomové prace — veduci diplomovej prace

1996 - 1997
Martin Jusko
Nazov: Suhrne ukazovatele presnosti valivych lozisk
5.ro¢nik, Studijny program: InZinierstvo kvality produkcie, Forma Studia: denna

2010-2011
Matej Cernicky
Nazov: Navrh funkéného modelu Sestnohého robota
5.ro¢nik, Studijny program: Mechatronika, Forma Studia: denna
Jan Gedeon
Nazov: Uchopovaci koncovy ¢len pre manipulator s priamociarymi pohybmi
5.rocnik, Studijny program: Mechatronika, Forma Studia: denna
David Goldyniak
Nazov: Clankovany robot
5.ro¢nik, Studijny program: Mechatronika, Forma Studia: denna
Kamil Kagir
Nazov: Vozidlo navigované podla navigacnej Ciary
5.rocnik, Studijny program: Mechatronika, Forma Studia: denna
Matej Spisak
Nazov: Mobilna mechatronicka sustava pre technologické nadstavby
5.ro¢nik, Studijny program: Mechatronika, Forma Studia: denna

Zavere¢na bakalarske prace — veduci BP

2011-2012
Roébert Bikar
Nazov: Kalibracia meracieho pristroja pre meranie dizok
3.rocnik, Studijny program: VSeobecné strojarstvo, Forma Studia: denna
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Diplomové prace — konzultant DP
1996 — 1997

Stefan Leséak
Nazov: Statisticka kontrola kusovej a malosériovej vyroby v ZTS a.s. Sabinov
5.ro¢nik, Studijny program: InZinierstvo kvality produkcie, Forma Studia: denna
Lubomir Saboléik
Nazov: Studia merania odchylok kruhovitosti a valcovitosti dielenskymi meradlami
5.rocnik, Studijny program: InZinierstvo kvality produkcie, Forma Studia: denna

Diplomové prace — konzultant DP
1998 — 1999

Andrej FedoriSin

Nazov: Rozvoj systému manazovania kvality vo firme

5.ro¢nik, Studijny program: Inzinierstvo kvality produkcie, Forma Studia: denna
Rébert 1zarik

Nazov: Testovanie vybranych metdéd merania ozubenych kolies

5.ro¢nik, Studijny program: InZinierstvo kvality produkcie, Forma Studia: denna
Miroslav Kraféik

Nazov: Projekt Statistickej regulacie AKUMA Slovakia

5.ro¢nik, Studijny program: InZinierstvo kvality produkcie, Forma Studia: denna

2003 - 2004

Bc.Stanislav Zamrij
Nazov: Funkény model manipulatora pre didaktické ucely
5.ro¢nik, Studijny odbor: Mechatronika, Forma Studia: denna

2004 - 2005

Bc. Jan Gres
Nazov: Didaticky model pohybujuceho sa zariadenia vyuzivajuceho lokomociu
pomocou néh.
5.ro¢nik, Studijny odbor: Mechatronika, Forma $tudia: denna

Bc. Jaroslav Rusnak
Nazov: Potrubny stroj pre pohyb v potrubi s vnutornym priemerom nad 100 mm.
5.rocnik, Studijny odbor: Mechatronika, Forma Studia: denna
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B. PUBLIKACNA AKTIVITA

1. Vedecké monografie

AAB001 [116269] Meranie geometrickych veli¢in v strojarstve / Miroslav Dovica, Jozef Zivéak, Tatiana
Kelemenova - 1. vyd - KoSice : SjF TU - 2011. - 290 s.. - ISBN 978-80-553-0807-4.
[DOVICA, Miroslav (50%) - ZIVCAK, Jozef (25%) - KELEMENOVA, Tatiana (25%)]

2. Ostatné knizné publikacie
2.1 Vysokoskolska ucéebnica

ACBO001 [125194] Suradnicova metrolégia : [elektronicky zdroj] Miroslav Dovica, Tatiana Kelemenova,
Terézia Henriczyova. 1. vyd. - KoSice : TU, 2012. [483] s. - ISBN 978-80-553-1120-3.

[Dovica, Miroslav (50%) - Kelemenova, Tatiana (25%) - Henriczyova, Terézia (25%) - Palen¢ar, Rudolf -
Duri§, Stanislav]

2.2 Skripta, alebo ucebné texty

BCI001 [31436] Piezoelektrické akéné ¢leny a mikrostroje : u¢ebné texty / Tatiana MataSovska
(Kelemenova). - 1. vyd. - KoSice : TU-SjF, 2004. - 61 s.

BCI002 [44697] Strojarska metrologia : laboratérne alohy / Zora Mlynkova, Tatiana MataSovska
(Kelemenova). - KoSice : Technicka univerzita v KoSiciach, 2005. - 77 s. - ISBN 80-8073-394-5.
[Mlynkova, Zora (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

BCI003 [125201] Tréningové podklady pre Suradnicova metroldgiu : Miroslav Dovica ... [et al.]. 1.
vyd. - KoSice : TU, 2012. 307 s. - ISBN 978-80-553-1121-0.

[Dovica, Miroslav (35%) - Kelemenova, Tatiana (30%) - Henriczyova, Terézia (30%) - Kertész, Tomas
(5%)]

Pomécky:
- Pripravok s odporovym snimac¢om pre meranie uhlového natocenia.
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- Pripravok pre experimentalne overovanie kapacitného snimac¢a uhlového natocenia.
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- Pripravok pre meranie uhlového naklonu
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4. Publikacie v ostatnych vedeckych ¢asopisoch

Domace ¢asopisy

ADF 001[10313] Vyuzitie niektorych kritérii EQA pre ziskavanie informacii o firmach : Exploatation
some criteria EQA because of obtaining companies information, Drahoslava Sulekova, Tatiana
MataSovska (Kelemenova). 1996. Strojnicka fakulta. Katedra merania a regulacie

In: Kvalita, inovacia, prosperita. - ISSN 1335-1745. - Roc. 2, €. 1(1996), s. 58-69
[Sulekova, Drahoslava - MataSovska (Kelemenova), Tatiana]

ADF002 [0011274] Potrubné mobilné stroje = In-pipe mobile machines, In-pipe mobile machines /
Alexander Gmiterko ... [et al.]. 2000.

In: Acta Mechanica Slovaca. - ISSN 1335-2393. - Ro¢. 4, €. 2 (2000), s. 85-94

[Gmiterko, Alexander - Dovica, Miroslav - Kelemen, Michal - MataSovska (Kelemenova), Tatiana - Filicky,
Ferdinand]

ADF 003[20525] Potrubny mobilny stroj - Fenaus (1) : Tatiana MataSovska (Kelemenova), Alexander
Gmiterko, Michal Kelemen. 2000.
In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢€. 7, €. 11 (2000), s. 20-21
[MataSovska (Kelemenova), Tatiana (33%) - Gmiterko, Alexander (33%) - Kelemen, Michal (33%)]
Ohlasy:
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické ucely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sistav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej konferencie :
17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. KoSice : TU, 2007. S. 289-291. ISBN 978-
80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahu. In: AT&P journal plus. C. 1 (2007), s. 283-285.
ISSN 1336-5010.
2005 [3] ZAMRIJ, S.: Manipulator pre didaktické u&ely - StanleyBot1. In: Automa. Ro¢. 11, €. 7
(2005), s. 42-43. ISSN 1210-9592.
2005 [4] ZAMRIJ, Stanislav: Funk&ény model manipulatora pre didaktické ucely - StanleyBOT1. In:
AT&P journal plus. ISSN 1335-5010. Ro¢. 12, €. 6 (2005), s. 1-5.
2004 [3] SYKORA, Jan - KONVICKOVA, Svatava: Potrubni stroje pro pohyb v potrubi. In: Bulletin
of Applied Mechanics. Vol. 3, no. 1 (2004), p. 169-175.

ADF004 [20530] Potrubny mobilny stroj - Fenaus (2) : Tatiana Matasovska (Kelemenova), Alexander
Gmiterko, Michal Kelemen. 2000.
In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 7, €. 12 (2000), s. 66-67
[MataSovskéa (Kelemenova), Tatiana (33%) - Gmiterko, Alexander (33%) - Kelemen, Michal (33%)]
Ohlasy:
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické ucely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. KoSice : TU, 2007.
S. 289- 291. ISBN 978-80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahu. In: AT&P journal plus. C. 1 (2007), s. 283-
285. ISSN 1336-5010.
2005 [3] ZAMRIJ, S.: Manipulator pre didaktické u€ely - StanleyBot1. In: Automa. Ro¢. 11,¢&. 7
(2005), s. 42-43. ISSN 1210-9592.
2005 [4] ZAMRIJ, Stanislav: Funkény model manipulatora pre didaktické ucéely -
StanleyBOT1. In: AT&P journal plus. ISSN 1335-5010. Roé€. 12, €. 6 (2005), s. 1-5.
2004 [3] SYKORA, Jan - KONVICKOVA, Svatava: Potrubni stroje pro pohyb v potrubi.
In: Bulletin of Applied Mechanics. Vol. 3, no. 1 (2004), p. 169-175.

ADFO005 [24 137] Mechatronika a potrubné mikrostroje : T. MataSovska (Kelemenova), M. Kelemen.
2003.
In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 10, ¢. 8 (2003), s. 71-73
[MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%) - Kelemen, Michal (50%)]
Ohlasy:
2008 [4] KONECNY, Z., MOSTYN, V.: Deflection verification of inserted shafts. In: Acta
Mechanica Slovaca [CD-ROM]. Ro¢€. 12, €. 3-B (2008), s. 431-438. ISSN 1335-2393.
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické uc€ely. In: Modelovanie
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mechanickych a mechatronickych sustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. Kosice : TU, 2007. S.
289-291. ISBN 978-  80-8073-874-7.

2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahovej sustavy. In: AT&P Journal plus [CD-ROM]. C.
1 (2007), s. 283-285. ISSN 1336-5010.

2005 [4] ZELINSKY, Jozef: Skalovanie akénych &lenov a energetickych zdrojov. In: AT&P
Journal [online]. 2005, ro€. 12, &. 10 [cit. 2005-11-29]. Dostupné na internete:
<http://www.atpjournal.sk/>.

ADF 006[26645]Potrubné mikrostroje - Stetiny namiesto kolies (1) : Michal Kelemen, Tatiana
MataSovska (Kelemenovd). 2003.

In: AT & P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 10, ¢. 11 (2003), s. 84-85

[Kelemen, Michal (50%) - Matasovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADF 007 [26646]Potrubné mikrostroje - Stetiny namiesto kolies (2) : Michal Kelemen, Tatiana
MataSovska (Kelemenova). 2003.

In: AT & P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 10, ¢. 12 (2003), s. 54-55

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADF 008[24139]Trenie v potrubnych mikrostrojoch 1 : T. MataSovska (Kelemenova), M. Kelemen.
20083.

In: AT & P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 10, ¢&. 9 (2003), s. 45-46

[MatasSovska (Kelemenova), Tatiana (50%) - Kelemen, Michal (50%)]

ADFO009 [24564]Trenie v potrubnych mikrostrojoch 2 : T. MataSovska (Kelemenova), M. Kelemen.
2003.

In: AT & P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 10, €. 10 (2003), s. 25-27

[MataSovskéa (Kelemenova), Tatiana (50%) - Kelemen, Michal (50%)]

ADF010 [29808] Optimalizacia pohybu mikrostroja : Michal Kelemen, Tatiana Matasovska

(Kelemenova). 2004.

In: AT&P Journal Plus. - ISSN 1336-5010. - C. 5 (2004), s. 61-64

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

Ohlasy:
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické uéely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. KoSice : TU, 2007. S. 289-
291. ISBN 978-80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahovej sustavy. In: AT&P Journal plus [CD-ROM]. C.
1 (2007), s. 283-285. ISSN 1336-5010.
2005 [4] ZELINSKY, Jozef: Skalovanie akénych &lenov a energetickych zdrojov. In: AT & P
Journal [online]. 2005, ro€. 12, €. 10 [cit. 2005-11-29]. Dostupné na internete:
<http://lwww.atpjournal.sk/>.

ADFO011 [38639]ZvaésSovanie posunuti v mikromechatronickych sustavach (1) : Michal Kelemen,
Tatiana MataSovska (Kelemenova). 2005.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢€. 12, &. 6 (2005), s. 71-73

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADF012 [40287]ZvaéSovanie posunuti v mikromechatronickych sustavach (2) : Michal Kelemen,
Tatiana MataSovska (Kelemenova). 2005.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 12, €. 7 (2005), s. 97-98

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADF013 [40296]ZvacsSovanie posunuti v mikromechatronickych sustavach (3) : Michal Kelemen,
Tatiana MataSovska (Kelemenova). 2005.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢€. 12, &. 8 (2005), s. 62-63

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADFO014 [35436]Pasivne a aktivne prvky silovej vazby sustavy s okolim : Tatiana MataSovska
(Kelemenova). 2005. .
In; AT&P journal Plus. - ISSN 1336-5010. - C. 6 (2005), s. 91-93
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ADFO15 [35446] Poddajné prvky mechatronickych sustav : Tatiana Matasovska (Kelemenova). 2005.
In: AT&P journal Plus. - ISSN 1336-5010. - C. 6 (2005), s. 87-90

ADF016 [44830] Identifikacia vlastnosti potrubného stroja zalozeného na zotrvaénom krokovacom
principe : Michal Kelemen, Tatiana Matasovska (Kelemenova). 2006.

In: AT&P Journal. - ISSN 1336-233X. - Ro¢. 13, ¢. 1 (2006), 5 s

[Kelemen, Michal (50%) - Matasovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADF017 [54889] Kolesovy potrubny stroj : Tatiana MataSovska (Kelemenova), Michal Kelemen. 2006.
In; Strojarstvo. - ISSN 1335-2938. - Ro¢. 10, €. 12 (2006), s. 72/14-73/15
[MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%) - Kelemen, Michal (50%)]

ADF018 [51781] Potrubny mikrostroj Veronika - pasivne Stetiny potrubného mikrostroja : Tatiana
MataSovska (Kelemenova), Michal Kelemen. 2006.

In: AT&P journal Plus. - ISSN 1336-5010. - C. 1 (2006), s. 111-116

[MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%) - Kelemen, Michal (50%)]

ADF019 [47021] Simulacia pohybu potrubného stroja Karolina : Michal Kelemen, Tatiana MataSovska
(Kelemenova). 2006.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 13, €. 2 (2006), 4s

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADF020 [51780] Simulaény model potrubného mikrostroja Karolina - experimentalna verifikacia :
Michal Kelemen, Tatiana MataSovska (Kelemenova). 2006.

In: AT&P journal plus. - ISSN 1336-5010. - C. 1 (2006), s. 103-110

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

ADF021 [62383] Identifikacia trecich sil v potrubnom mikrostroji / Michal Kelemen, Tatiana
Kelemenova - 2007.In: Strojnicky Casopis. Ro&. 58, €. 2 (2007), s. 71-84. - ISSN 0039-2472
[KELEMEN, Michal (50%) - KELEMENOVA, Tatiana (50%)]
Ohlasy:
2008 [4] JEZNY, Jaromir: Manipulatory a teleoperatori. In: Acta Mechanica Slovaca. Rog. 12, &. 3
(2008), MMaMS, s. 353-360. ISSN 1335-2393.

ADF002 [62393] Meranie hmotnostnej koncentracie respirabilnej frakcie prachu na principe
rozptylu svetla / Michal Kelemen, Tatiana Kelemenova - 2007.In: AT&P Journal plus. C. 1 (2007), s.
236-239. - ISSN 1336-5010

[KELEMEN, Michal (50%) - KELEMENOVA, Tatiana (50%)]

ADF022 [62500] Analyza vplyvu geometrickych odchylok potrubia na pohyb potrubného stroja /
Tatiana Kelemenova - 2007.In: AT&P Journal plus. C. 1 (2007), s. 223-227. - ISSN 1336-5010
[KELEMENOVA, Tatiana (100%)]

ADF023 [75804] Funkény model Stvornohého robota Youpy / Michal Kelemen, Tatiana Kelemenova,
Jaromir Jezny - 2008.In: AT&P Journal plus. C. 1 (2008), s. 10-13. - ISSN 1336-5010
[KELEMEN, Michal (34%) - KELEMENOVA, Tatiana (33%) - JEZNY, Jaromir (33%)]

ADF024 [75873] Meranie hmotnostnej koncentracie a uletu tuhych zneéist'ujucich latok / Jaromir
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In: Riadenie mechatronickych systémov v podmienkach neuplnej informacie 87 s ISBN: 978-80-
227-3492-9

ADEO016 [97063] Inspekéni pyrotechnicky robot nasazuje zivot za nas/ Tatiana Kelemenova, Michal
Kelemen, Michal Fabian - 2010.In: IT CAD. Vol. 20, no. 2 (2010), p. 76-78. - ISSN 1802-0011
[KELEMENOVA, Tatiana (40%) - KELEMEN, Michal (40%) - FABIAN, Michal (20%)]
Ohlasy:
2011 [3] JEZNY, Jaromir, PAULIK, Jan, HOLCER, Roland Robots for Inspection and
Pyrotechnical Tasks In: ICMT 2011 : International Conference on Military Technologies : Brno,
Czech Republic, 10-11 May 2011 [CD-ROM] P. 901-906 ISBN: 978-80-7231-787-5

ADEOQ17 [123229] Experimental apparatus for SMA actuator testing : Miroslav Dovica, Tatiana
Kelemenova, Michal Kelemen. 2012. Online dokument Popis urobeny 17.7.2012

In; Journal of Automation, Mobile Robatics & Intelligent Systems. ISSN 1897-8649. Vol. 6, no. 3 (2012), p.
37-39

[Dovica, Miroslav (33%) - Kelemenova, Tatiana (33%) - Kelemen, Michal (34%)]

ADEOQ018 [115960] Model triosého portalového manipulatoru CAM2009 : Michal Kelemen, Tatiana
Kelemenova, Michal Fabian. 2011.
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In: itCad. - ISSN 1802-0011. - Vol. 21, no. 5 (2011), p. 48-50
[Kelemen, Michal (40%) - Kelemenova, Tatiana (40%) - Fabian, Michal (20%)]

ADEO019 Design and Development of Lift Didactic Model within Subjects of Mechatronics. M.
Kelemen, M. Fabian, T. Kelemenova. 2012. In. Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 48, s. 280-286.
ISSN 1877-7058

Indexovane v Scopus.

ADEOQ20 Bristled In-pipe Machine inside Pipe with Geometric Deviations. T. Kelemenova, M.
Kelemen, L. Mikova, Rastislav Balaz. In. Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 48, s. 287-294. ISSN
1877-7058

Indexovane v Scopus.

ADEOQ21 Declination Angle Gage for Tilt Measurement Sensors. M. Pastor, T. Kelemenova, M.
Kelemen, L. Mikova, R. Balaz. In. Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 48, s. 549-556. ISSN 1877-
7058

Indexovane v Scopus.
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5. Ostatné recenzované publikacie

Domace publikacie

BDF 001 [0012722] Potrubné mikrostroje (1) : Michal Kelemen, Alexander Gmiterko, Tatiana
MataSovskda (Kelemenovd). 2000.
In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro€. 7, €. 7 (2000), s. 61-62

[Kelemen, Michal - Gmiterko, Alexander - Matasovska (Kelemenova), Tatiana]

BDF 002[0012727] Potrubné mikrostroje (2) : Michal Kelemen, Alexander Gmiterko, Tatiana
MataSovska (Kelemenova). 2000.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 7, ¢. 8 (2000), s. 44-45

[Kelemen, Michal - Gmiterko, Alexander - Matasovska (Kelemenova), Tatiana]

BDF 003[0012731] Potrubné mikrostroje (3) : Michal Kelemen, Alexander Gmiterko, Tatiana
MataSovska (Kelemenova). 2000.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro€. 7, €. 9 (2000), s. 36-37

[Kelemen, Michal - Gmiterko, Alexander - Matasovska (Kelemenova), Tatiana]

BDF004 [0012734] Potrubné mikrostroje (4) : Michal Kelemen, Alexander Gmiterko, Tatiana
MataSovska (Kelemenova). 2000.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro€. 7, €. 10 (2000), s. 30

[Kelemen, Michal - Gmiterko, Alexander - Matasovska (Kelemenova), Tatiana]

BDFO005 [27220] Neistoty merania teploty okolia : Zora Mlynkova, Tatiana MataSovska (Kelemenova).
2002.

In: Acta Mechanica Slovaca. - ISSN 1335-2393. - Ro¢. 6, ¢. 3 (2002), s. 117-124

[Mlynkova, Zora (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

BDF006 [20562] Neistoty vysledkov technickych merani : Zora Mlynkova, Tatiana MataSovska
(Kelemenova). 2001.

In: Acta Avionica. - ISBN 8071660345. - Ro¢€. 3, €. 3 (2001), s. 111-113

[Mlynkova, Zora - MatasSovska (Kelemenova), Tatiana]

BDF0O07 [26698] Mechatronicky pristup k navrhu vyrobkov = Product design via mechatronics
approach, Product design via mechatronics approach / Tatiana MataSovska (Kelemenova). 2003.
In: Acta Mechanica Slovaca. - ISSN 1335-2393. - Ro¢. 7, &. 2 (2003), s. 135-140

[MataSovskéa (Kelemenova), Tatiana]

BDF008 [28391]Testovanie technickych systémov = Testing of enginnering systems, Testing of
enginnering systems / Tatiana MataSovska (Kelemenova). 2003.

In: Acta Mechanica Slovaca. - ISSN 1335-2393. - Ro¢. 7, ¢. 4 (2003), s. 131-136

[MataSovska (Kelemenova), Tatiana (100%)]

AEDO002 [0012668] Neistoty vysledkov technickych merani = Uncertainty of engineering
measurements, Uncertainty of engineering measurements / Zora Mlynkova, Tatiana MataSovska
(Kelemenova). 2000.

In: Novus scientia 2000. - KoSice : TU-SjF, 2000. - ISBN 8070996293. - S. 149-152

[Mlynkova, Zora - MataSovska (Kelemenova), Tatiana]

Zahraniéné publikacie

BDEO0O1 [92837] Poéitaova tomografie pro presné méreni, defektoskopii i reverzni inzenyrstvi /
Peter Katuch ... [et al.] - 2009.In: IT CAD. Vol. 19, no. 6 (2009), p. 60-62. - ISSN 1802-0011
[KATUCH, Peter (40%) - ZIVCAK, Jozef (15%) - DOVICA, Miroslav (15%) - KOVAC, Jozef (15%) -
Kelemenova, Tatiana (15%)]

AECO002 [92501] Study model of the snake like robot / M. Kelemen, T. Kelemenova - 2009.In: Recent
Advances in Mechatronics 2008-2009. - Berlin : Springer-Verlag, 2009 P. 228-232. - ISBN 978-3-642-
05021-3. [KELEMEN, Michal (50%) - KELEMENOVA, Tatiana (50%)]
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indexovana v database Thomson Reuter ISI Web of Knowledge

Ohlasy:
2011 [3] OLASZ, Attila, SZABO, Tamas Direct and inverse kinematical and dynamical analysis of
the FANUC LR MATE 200IC robot In: 25. Micro CAD International Scientific Conference :
Inovation and Technology Transfer Centre University Miskolc P. 37-42 ISBN: 978-963-661-964-0
2011 [4] DUCHON, Frantisek, JURISICA, Ladislav, KLUCIK, Marian Service Robots In: ATP
Journal PLUS C. 1(2011), s. 53-56 ISSN: 1336-5010

AECO003 [112963] Measurement of the SMA actuator properties : M. Dovica, T. Kelemenova, M.
Kelemen. 2011. In: Mechatronics : Recent Technological and Scientific Advences. - Berlin Heidelberg :
Springer-Verlag, 2011. - ISBN 978-3-642-23243-5. - P. 187-195

[Dovica, Miroslav (34%) - Kelemenova, Tatiana (33%) - Kelemen, Michal (33%)]

indexovana v database Scopus a Thomson Reuter ISI Web of Knowledge
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6. Citacie WOS, pozvané prednasky na medzinarodné konferencie

Indexované citacie citované v databazach Elsevier SCOPUS a Thomson Reuters ISI
Web of Knowledge a Current Contents

ADEO012 [92498] Wheeled locomotion inside pipe / Jozef Bocko ... [et al.] - 2009.In: Bulletin of Applied
Mechanics. Vol. 5, no. 18 (2009), p. 34-36. - ISSN 1801-1217 Spdsob pristupu: http://bulletin-
am.cz/index.php/vam/issue/view/21/showToc.
[BOCKO, Jozef (25%) - KELEMEN, Michal (25%) - KELEMENOVA, Tatiana (25%) - JEZNY, Jaromir
(25%)]
Ohlasy:
2011 [1] YAGUCHI, Hiroyuki, IZUMIKAWA, Tomohiro Cableless Magnetic Actuator Capable of
Locomotion in a Thin Pipe by Means of a New Motion Principle In: IEEE Transactions on
Magnetics Vol. 47, no. 10 (2011), p. 4290-4293 ISSN: 0018-9464
Citacia indexovana v database Scopus a Thomson Reuter ISI Web of Knowledge a Current
Contents
2011 [3] YAGUCHI, Hiroyuki, IZUMIKAWA, Tomohiro Performance of cableless magnetic in-
piping actuator capable of high-speed movement by means of inertial force In: Advances in
Mechanical Engineering Vol. 2011, ID 485138 (2011), p. 1-9 ISSN: 1687-8132
Citacia indexovana v database Scopus a Thomson Reuter ISI Web of Knowledge
2012 [1] IZUMIKAWA, Tomohiro, YAGUCHI, Hiroyuki Cableless magnetic actuator capable of
high-speed movement in pipe by new type propulsion module In: Advanced Materials
Research Vol. 452-453 (2012), p. 1252-1256 ISSN: 1022-6680
Citacia indexovana v database Scopus
2012 [5] IZUMIKAWA, Tomohiro, YAGUCHI, Hiroyuki: Novel Cableless Magnetic Actuator
Capable of High-speed Locomotion in a Thin Pipe by Combination of Mechanical Vibration
and Electromagnetic Force. In: Procedia Engineering. Volume 29, 2012, Pages 144-149.
Citacia indexovana v database Scopus a Thomson Reuter ISI Web of Knowledge
2012 Hiroyuki Yaguchi, and Tomohiro Izumikawa: Wireless In-Piping Actuator Capable of
High-Speed Locomotion by a New Motion Principle. IEEE/ASME Transactions on
Mechatronics. Volume: PP , Issue: 99, p. 1-10. ISSN : 1083-4435
Citacia indexovana v database Scopus a Thomson Reuter ISI Web of Knowledge a Current
Contents

ADF028 [76603] Stvorkolesovy inSpekény robot s diferenénym riadenim kolies / Lubica Mikova,
Michal Kelemen, Tatiana Kelemenova - 2008.In: Acta Mechanica Slovaca. Ro€. 12, €. 3-B (2008), s. 548-
558. - ISSN 1335-2393
[MIKOVA, Lubica (34%) - KELEMEN, Michal (33%) - KELEMENOVA, Tatiana (33%)]
Ohlasy:
2012 [1] DUCHON, F. et al. Some Applications of Laser Rangefinder in Mobile Robotics In:
Control Engineering and Applied Informatics Vol. 14, no. 2 (2012), p. 50-57 ISSN: 1454-8658
Citacia indexovana v database Scopus a Thomson Reuter ISI Web of Knowledge
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7. Citacie prac v ostatnych publikovanych dokumentoch

Domace citacie

ADF 003[20525] Potrubny mobilny stroj - Fenaus (1) : Tatiana Matasovska (Kelemenova), Alexander
Gmiterko, Michal Kelemen. 2000.
In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro€. 7, €. 11 (2000), s. 20-21
[MataSovska (Kelemenovd), Tatiana (33%) - Gmiterko, Alexander (33%) - Kelemen, Michal (33%)]
Ohlasy:
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické uc¢ely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych siustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej konferencie :
17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. KoSice : TU, 2007. S. 289-291. ISBN 978-
80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahu. In: AT&P journal plus. C. 1 (2007), s. 283-285.
ISSN 1336-5010.
2005 [4] ZAMRIJ, Stanislav: Funkény model manipulatora pre didaktické ucely - StanleyBOTL. In:
AT&P journal plus. ISSN 1335-5010. Ro¢. 12, €. 6 (2005), s. 1-5.

ADF004 [20530] Potrubny mobilny stroj - Fenaus (2) : Tatiana MataSovska (Kelemenova), Alexander
Gmiterko, Michal Kelemen. 2000.
In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢€. 7, €. 12 (2000), s. 66-67
[MataSovska (Kelemenova), Tatiana (33%) - Gmiterko, Alexander (33%) - Kelemen, Michal (33%)]
Ohlasy:
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické ucely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sistav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. KoSice : TU, 2007. S. 289-
291. ISBN 978-80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahu. In: AT&P journal plus. C. 1 (2007), s. 283-
285. ISSN 1336-5010.
2005 [4] ZAMRIJ, Stanislav: Funkény model manipulatora pre didaktické ucely - StanleyBOT1.
In: AT&P journal plus. ISSN 1335-5010. Ro¢€. 12, &. 6 (2005), s. 1-5.

ADFO005 [24 137] Mechatronika a potrubné mikrostroje : T. MataSovska (Kelemenova), M. Kelemen.

2003.

In: AT&P Journal. - ISSN 1335-2237. - Ro¢. 10, ¢. 8 (2003), s. 71-73

[MataSovskéa (Kelemenova), Tatiana (50%) - Kelemen, Michal (50%)]

Ohlasy:
2008 [4] KONECNY, Z., MOSTYN, V.: Deflection verification of inserted shafts. In: Acta
Mechanica Slovaca [CD-ROM]. Ro¢. 12, €. 3-B (2008), s. 431-438. ISSN 1335-2393.
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické ucely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. Kosice : TU, 2007. S.
289-291. ISBN 978-  80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahovej sustavy. In: AT&P Journal plus [CD-ROM]. C.
1 (2007), s. 283-285. ISSN 1336-5010.
2005 [4] ZELINSKY, Jozef: Skalovanie ak&nych &lenov a energetickych zdrojov. In: AT&P
Journal [online]. 2005, ro€. 12, €. 10 [cit. 2005-11-29]. Dostupné na internete:
<http://www.atpjournal.sk/>.

ADF010 [29808] Optimalizacia pohybu mikrostroja : Michal Kelemen, Tatiana MataSovska

(Kelemenova). 2004.

In: AT&P Journal Plus. - ISSN 1336-5010. - C. 5 (2004), s. 61-64

[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]

Ohlasy:
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické u€ely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. KoSice : TU, 2007. S. 289-
291. ISBN 978-80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahovej sustavy. In: AT&P Journal plus [CD-ROM].
C.1  (2007), s. 283-285. ISSN 1336-5010.
2005 [4] ZELINSKY, Jozef: Skalovanie ak&nych &lenov a energetickych zdrojov. In: AT & P
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Journal [online]. 2005, ro¢. 12, €. 10 [cit. 2005-11-29]. Dostupné na internete:
<http://lwww.atpjournal.sk/>.

2012 [4] KLUCIK, Marian, JURISICA, Ladislav, VITKO, Anton, PASZTO, Peter, HANZEL,
Jaroslav: Semiautomatic mechatronic design: The basis for a creation of models for
optimization with genetic programming. In: ATP Journal PLUS: Bratislava. Bratislava:
HMH, s.r.o.: s. 45-52. ISSN 1336-5010

ADFO021 [62383] Identifikacia trecich sil v potrubnom mikrostroji / Michal Kelemen, Tatiana
Kelemenova - 2007.In: Strojnicky ¢asopis. Ro¢. 58, €. 2 (2007), s. 71-84. - ISSN 0039-2472
[KELEMEN, Michal (50%) - KELEMENOVA, Tatiana (50%)]
Ohlasy:
2008 [4] JEZNY, Jaromir: Manipulatory a teleoperatori. In: Acta Mechanica Slovaca. Rog. 12, &. 3
(2008), MMaMS, s. 353-360. ISSN 1335-2393.

ADF028 [76603] Stvorkolesovy indpekény robot s diferenénym riadenim kolies / Lubica Mikova,
Michal Kelemen, Tatiana Kelemenova - 2008.In: Acta Mechanica Slovaca. Roé¢. 12, ¢. 3-B (2008), s. 548-
558. - ISSN 1335-2393
[MIKOVA, Lubica (34%) - KELEMEN, Michal (33%) - KELEMENOVA, Tatiana (33%)]
Ohlasy:
2009 [4] JEZNY, Jaromir - PAULIK, Jan - HOLCER, Roland Remote controlled robots for
inspection, pyrotechnical and special tasks In: Bezpe¢né Slovensko a Eurépska unia : zbornik
prispevkov z 3. medzinarodnej vedeckej konferencie : 12.-13. november 2009, KoSicka Bel4,
Hotel Dam, Slovenska republika S. 109-112 ISBN: 978-80-89282-33-3
2011 [4] DUCHON, Frantisek, JURISICA, Ladislav, KLUCIK, Marian Service Robots In: ATP
Journal PLUS C. 1 (2011), s. 53-56 ISBN: 1336-5010
2011 [4] DUCHON, FrantiSek Prieskumné a zachranarske roboty In: Posterus P. 1-10 ISSN:
1338-0087
2011 [4] DUCHON, Frantisek, JURISICA, Ladislav Ultrasonic hybrid map for navigation of mobile
robot In: 18th International Conference on Process Control : Tatranska Lomnica, Slovakia S. 168-
173 ISBN: 978-80-227-3517-9

ADF029 [84222] CA.. pristupy navrhovania a vyroby / Michal Fabian, Tatiana Kelemenova - 2009.In:
Ai Magazine. Ro¢€. 2, €. 2 (2009), s. 60. - ISSN 1337-7612 Sp6sob pristupu: http://www.leaderpress.sk.
[FABIAN, Michal (50%) - KELEMENOVA, Tatiana (50%)]
Ohlasy:
2009 [4] JEZNY, J.: Pyrotechnické roboty. In: Modelovanie mechanickych a mechatronickych
sustav : Modelling of the mechanics and mechatronics systems : MMaMS 2009 : 3. medzinarodna
konferencia : 3rd international conference proceeding of lectures : Zemplinska Sirava : september
22-24th 2009. KoSice : TU, 2009, s. 219- 222. ISBN 978-80-553-0288-1.
2009 [4] JEZNY, J., PAULIK, J., HOLCER, R.: Remote controlled robots for inspection,
pyrotechnical and special tasks. In: Bezpecné Slovensko a Eurdpska unia : Zbornik prispevkov z
3. medzinarodnej vedeckej konferencie : Kogicka Bela : 12.-13.november 2009. Kosice : VSBM,
2009. S. 109-112. ISBN 978-80-89282-33-3.

ADF030 [84224] Mechatronika : mechanika + elektronika + poc&itaCové riadenie / Michal Kelemen,

Tatiana Kelemenova, Michal Fabian - 2009.In: Ai Magazine. Ro¢€. 2, €. 2 (2009), s. 72-73. - ISSN 1337-

7612 Spbsob pristupu: http://www.leaderpress.sk.

[KELEMEN, Michal (34%) - KELEMENOVA, Tatiana (33%) - FABIAN, Michal (33%)]

Ohlasy:
2009 [4] JEZNY, J.: Pyrotechnické roboty. In: Modelovanie mechanickych a mechatronickych
sustav : Modelling of the mechanics and mechatronics systems : MMaMS 2009 : 3. medzinarodna
konferencia : 3rd international conference proceeding of lectures : Zemplinska Sirava : september
22-24th 2009. Kosice : TU, 2009, s. 219- 222. ISBN 978-80-553-0288-1.
2009 [4] JEZNY, J., PAULIK, J., HOLCER, R.: Remote controlled robots for inspection,
pyrotechnical and special tasks. In: Bezpe&né Slovensko a Eurdpska unia : Zbornik prispevkov z
3. medzinarodnej vedeckej konferencie : Kogicka Bela : 12.-13.november 2009. Kosice : VSBM,
2009. S. 109-112. ISBN 978-80-89282-33-3.

ADF031 [85856] Hadik - biolégiou in§pirovany robot / Martin Mac¢anga, Michal Kelemen, Tatiana
Kelemenova - 2009.In: Strojarstvo. Roc. 13, €. 7-8 (2009), s. 34-35. - ISSN 1335-2938
[MACANGA, Martin (20%) - KELEMEN, Michal (40%) - KELEMENOVA, Tatiana (40%)]
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Ohlasy:
2009 [4] JEZNY, Jaromir - PAULIK, Jan - HOLCER, Roland Remote controlled robots for
inspection, pyrotechnical and special task In: Bezpe¢né Slovensko a Eurépska unia : zbornik
prispevkov z 3. medzinarodnej vedeckej konferencie : 12.-13. november 2009, KosSicka Bela S.
109-112 ISBN: 978 -80-89282-33-3

ADEO001[20531] Potrubny mobilny stroj FENAUS : Tatiana MataSovska (Kelemenova), Michal

Kelemen. 2002.

In: Automa. - ISSN 1210-9592. - Vol. 8, no. 7 (2002), p. 14-16

[MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%) - Kelemen, Michal (50%)]

Ohlasy:
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické ucely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. Kosice : TU, 2007. S.
289-291. ISBN 978-  80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahu. In: AT&P journal plus. C. 1 (2007), s. 283-285.
ISSN 1336-5010.

ADEOQ0O06 [59301] Experimentalna verifikacia simulaéného modelu potrubného mikrostroja Karolina :
Experimental verification of the in-pipe micromachine Karolina simulation model, Michal Kelemen, Tatiana
MataSovska (Kelemenova). 2006.
In: Bulletin of Applied Mechanics. - ISSN 1801-1217. - Vol. 2, no. 6 (2006), p. 83-96
[Kelemen, Michal (50%) - MataSovska (Kelemenova), Tatiana (50%)]
Ohlasy:
2008 [4] JEZNY, Jaromir: Manipulatory a teleoperatori. In: Acta Mechanica Slovaca.  Roé&. 12,
¢. 3 (2008), MMaMS, s. 353-360. ISSN 1335-2393.
2007 [4] KUBINEC, S.: Navrh modelu vytahu pre didaktické ucely. In: Modelovanie
mechanickych a mechatronickych sustav MMaMS 2007 : zbornik z medzinarodnej
konferencie : 17-19. 10. 2007, UVZ Herlany, Slovensko [CD-ROM]. KoSice : TU, 2007. S. 289-
291. ISBN 978-80-8073-874-7.
2007 [4] KUBINEC, S.: Didakticky model vytahu. In: AT&P journal plus. C. 1 (2007), s. 283- 285.
ISSN 1336-5010.

ADEO0O08 [82646] Model robota SPINNER navrzeného s podporou CAD / Tatiana Kelemenova, Michal
Kelemen, Michal Fabian - 2009.In: IT CAD. Vol. 19, no. 1 (2009), p. 36-37. - ISSN 1802-0011
[KELEMENOVA, Tatiana (34%) - KELEMEN, Michal (33%) - FABIAN, Michal (33%)]
Ohlasy:
2009 [4] JEZNY, J.: Pyrotechnické roboty. In: Modelovanie mechanickych a mechatronickych
sustav : Modelling of the mechanics and mechatronics systems : MMaMS 2009 : 3. medzinarodna
konferencia : 3rd international conference proceeding of lectures : Zemplinska Sirava : september
22-24th 2009. Kosice : TU, 2009, s. 219- 222. ISBN 978-80-553-0288-1.
2009 [4] JEZNY, J., PAULIK, J., HOLCER, R.: Remote controlled robots for inspection,
pyrotechnical and special tasks. In: Bezpecné Slovensko a Eurépska unia : Zbornik prispevkov z
3. medzinarodnej vedeckej konferencie : Kosicka Bela : 12.-13.november 2009. Kosice : VSBM,
2009. S. 109-112. ISBN 978-80-89282-33-3.

ADEO0O09 [84070] Model vytahu : mechatronika musi projit rukama studentt / Michal Kelemen, Tatiana
Kelemenova, Michal Fabian - 2009. In: itCAD. Vol. 19, no. 2 (2009), p. 37-39. - ISSN 1802-0011
[KELEMEN, Michal (34%) - KELEMENOVA, Tatiana (33%) - FABIAN, Michal (33%)]
Ohlasy:
2009 [4] JEZNY, J.: Pyrotechnické roboty. In: Modelovanie mechanickych a mechatronickych
sustav : Modelling of the mechanics and mechatronics systems : MMaMS 2009 : 3. medzinarodna
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2. Domace projekty/z toho oponované projekty

e Grant VEGA 1/4164/07 ,Vyskum $pecifickych problémov pri merani diZzok a
bilancovani neistét merania.“ 2007-2009 — veduca projektu

e Grant VEGA 1/4394/97 ,Vyskum faktorov intenzivneho rozvoja kvality vyrobkov a sluzieb®. 1997-
1999 - spolurieSitelka

e Grant VEGA 1/7645/20 ,Funkény model minimechanizmu pre u€ely snimania povrchovych vad
vnutornej steny tenkého potrubia. 2000-2003 - spolurieSitelka

e Grant VEGA 1/0410/03 ,Optimalizacia pohybu Stetinového potrubného mikrostroja“. 2003-2005. -
spolurieSitelka

e Grant VEGA 1/0421/03 ,Vyskum principov merania hmotnostnej koncentracie respirabilnej frakcie
prachu na zaklade rozptylu svetelného Ziarenia prachovymi €asticami v optickej oblasti“. 2003-2005. —
spolurieSitelka

e Grant VEGA 1/2188/05 ,Vyskum principov lokomdcie potrubného stroja v potrubi za uéelom tahania
kablov do existujucich potrubnych sieti“ 2005-2007. — spolurieSitelka

e Grant VEGA 1/3078/06 ,Specifické aspekty merania koncentracie tuhych znegistujlcich latok v
pracovnom prostredi pomocou optickych metdéd a kalibracie optickych metéd merania pomocou
referenénych metod“ 2006-2008 - spoluriesitelka

e Grant VEGA 1/0201/08 ,Vyskum Struktdr a spravania sa modulov mechatronickej mobilnej technickej
sustavy na urovni organov a stavebnych prvkov za ucelom zlepSenia vlastnosti mobilnej technickej
sustavy*“. 2008-2010 — spolurieSitelka

e Grant VEGA 1/0022/10 Prispevok k vyskumu stratégii merania na suradnicovych meracich strojoch
2010-2012 - spolurieSitelka

e KEGA €. 005STU-4/2012 2012Virtualne laboratérium 3D merania geometrickych velicin -
spolurieSitelka

e VEGA 1/0085/12 Nové stratégie efektivneho merania na suradnicovych meracich strojoch s
niekolkymi snimacimi systémami - spolurieSitelka

e ITMS 261 10230018, Balik inovativnych prvkov pre reformu vzdelavania na TUKE, ASFEU, doba
rieSenia: 1.6.2010 — 28.2 2013, spoluriesitelka

e |TMS 26220220038, Vytvorenie a podpora technoldgii v diagnostike suciastok a uzlov poéitacovou
tomografiou, ASFEU ,doba rieSenia: 2007- 2013, rieSitel. spoluriesitelka

3. Medzinarodné projekty
International Visegrad Fund
projekt IVF 500221/229 Regional integration of research and education in process control in the

countries of the Carpathian region: Passing knowledge from old generation to young generation.
Doba riesenia: 01/2001 — 12/2003. - spoluriesitel’ka

4. Vedené projekty

e Grant VEGA 1/4164/07 ,Vyskum $pecifickych problémov pri merani dizok a
bilancovani neist6t merania.“ 2007-2009 — vedtca projektu
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D. OSTATNE KRITERIA

1. Prace a projekty s realizaCnym vystupom, vyznamna tvorba a ocenené
sut’azné navrhy

Meraci ret'azec pre meranie hmotnostnej koncentracie prachu

Sklonny tribometer

30z32



Ing. Tatiana Kelemenova, PhD., Priloha G

Testovaci meraci ret'azec pre experimentalne skimanie akénych ¢élenov na
principe SMA

2. Expertizna ¢innost’, posudky projektov

Zmluva o dielo 18/2001 - Kontinualne meranie tlaku vody vo vodovodnom potrubi s
registraciou a spracovanim nameranych hodnét. Jun 2001

Zmluva o dielo 15/2002 - Posudenie kfukovych hriadelov na zaklade merania priemerov
a drsnosti povrchu ¢apov. Maj 2002 (spolurieSitel’)
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3. Posudky a recenzie kvalifikaénych prac a publikacii

Recenzie publikacii

Sivak, P., Hroncova, D.: State-Space model of a mechanical system in MATLAB/Simulink
Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 49, 2012, s. 629-635, ISSN 1877-7058

Slosarcik, S. Cabuk, P. Dovica, M. Jurcisin, M. Kardos, S.: 3D integration of control electronic for mobile
minimachine, Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 49, 2012, s. 643-649, ISSN 1877-7058

Katuch, P., Dovica, M., Slosarcik, S., Kovag, J.: Comparision of contact and contactless measuring
methods for form evaluation. Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 49, 2012, s. 273-279, ISSN 1877-
7058

Trebuna, P., Pekar¢ikova, M.: APP method of production scheduling. Procedia Engineering, Elsevier Ltd.,
Vol. 49, 2012, s. 679-683, ISSN 1877-7058

Virgala, ., Surovec, R., Vackova, M., Prada, E., Kenderova, M.: Spring damper mechanism imitating
snake rectilinear motion. Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 49, 2012, 684-692, ISSN 1877-7058

Prada, E., Gmiterko, A., Vackova, M., Virgala, |., Surovec, R., Kenderova, M., Polacek, M.: Investigation
of the magnetic field influence of permanent adjustable magnets matrix on the whole positioning
mechanism and levitating diamagnetic object. Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 49, 2012, 583-
591, ISSN 1877-7058

Surovec, R., Vackova, M., Kenderova, M.: Reaction of optical reflective sensor QRD 1114 to different

surface roughnesses and colors. Procedia Engineering, Elsevier Ltd., Vol. 49, 2012, 650-655, ISSN 1877-
7058
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