Prehlad pedagogickej Cinnosti Ing. Martin Gulan, PhD.

PrehPad pedagogickej ¢innosti na vysokej Skole

a prehl’ad dosiahnutych vysledkov v tejto ¢innosti
v zmysle vyhlasky €. 6/2005 Z.z., §1 (2)e a neskorsich zneni

Prehlad pedagogickej ¢innosti!

Skolsky rok 2018/2019

1. Softvérové technologie, 3. ro¢. bakalarskeho stadia, ZS 2018/2019
— cviciaci, skusajuci
2. Identifikacia sustav, 1. ro¢. inzinierskeho $tadia, ZS 2018/2019
— prednésajuci vybranych Casti, cviciaci, skliSajuci
3. Semestralny projekt, 2. ro€. inzinierskeho Studia, ZS 2018/2019
— veduci prace
4. Teoria automatického riadenia III, 2. ro€. inZinierskeho Stadia, ZS 2018/2019
— prednasajuci vybranych casti

Skolsky rok 2017/2018

1. Bakalarska praca, 3. roc. bakalarskeho stadia, LS 2017/2018
— veduci, oponent

2. Diplomova praca, 2. ro¢. inzinierskeho studia, LS 2017/2018
— veduci, oponent

3. Tedbria automatického riadenia II, 1. ro€¢. inzinierskeho $tadia, LS 2017/2018
— cviciaci, sktiSajaci

4. Teoria modelovania, experiment a signal processing, 1. ro€. inZinierskeho Studia,
LS 2017/2018
— cviciaci, skiSajaci

5. Softvérové technologie, 3. roc. bakalarskeho stidia, ZS 2017/2018
— cviciaci, sktiSajaci

6. Identifikacia sustav, 1. ro¢. inZinierskeho §tadia, ZS 2017/2018
— prednasajuci vybranych casti, cviciaci, skasajuci

7. Semestralny projekt, 2. ro€. inzinierskeho Studia, ZS 2017/2018
— veduci prace

8. Teoria automatického riadenia III, 2. ro¢. inzinierskeho $tadia, ZS 2017/2018
— prednasajuci vybranych Casti

Skolsky rok 2016/2017
1. Bakalarska praca, 3. ro¢. bakalarskeho studia, LS 2016/2017

— veduci, oponent

2. Diplomova praca, 2. ro¢. inzinierskeho studia, LS 2016/2017
— veduci, oponent

3. Tedria automatického riadenia II, 1. ro¢. inzinierskeho $tadia, LS 2016/2017
— cviciaci, skusajuci

I'LS — letny semester, ZS — zimny semester
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4. Identifikacia ststav, 1. ro€. inzinierskeho Stadia, ZS 2016/2017
— cviciaci, skusajuci

5. Semestralny projekt, 2. ro€. inzinierskeho studia, ZS 2016/2017
— veduci prace

Skolsky rok 2015/2016

1. Bakalarska praca, 3. ro¢. bakalarskeho studia, LS 2015/2016
— veduci, oponent

2. Diplomova praca, 2. ro¢. inzinierskeho studia, LS 2015/2016
— veduci, oponent

3. Teodria automatického riadenia II, 1. ro€. inzinierskeho Studia, LS 2015/2016
— cviciaci, skuSajuci

4. Identifikacia sustav, 1. ro¢. inZinierskeho Studia, ZS 2015/2016
— cviciaci, skusajuci

Skolsky rok 2014/2015

1. Bakalarska praca, 3. ro¢. bakalarskeho studia, LS 2015/2016
— oponent

2. Elektrotechnika a elektronika, 2. ro¢. bakalarskeho Stadia, LS 2014/2015
— cviciaci, sktisajaci

3. Teoria automatického riadenia II, 1. ro€¢. inzinierskeho $tadia, LS 2014/2015
— cviciaci, skSajaci

4. Tebria automatického riadenia III, 2. ro€. inzinierskeho $tadia, ZS 2014/2015
— cviciaci, skusajuci

Skolsky rok 2013/2014

1. Elektrotechnika a elektronika, 2. roc¢. bakalarskeho studia, LS 2013/2014
— cviciaci, sktiSajuci

2. Teoria automatického riadenia II, 1. ro¢. inzinierskeho Studia, LS 2013/2014
— cviciaci, skusajaci

3. Teoéria automatického riadenia III, 2. ro€. inZinierskeho Stadia, ZS 2013/2014
— cviciaci, skisajuci

Skolsky rok 2012/2013

1. Elektrotechnika a elektronika, 2. ro¢. bakalarskeho $tadia, LS 2012/2013
— cviciaci, skisajaci

2. Teoria automatického riadenia II, 1. ro€. inzinierskeho $tadia, LS 2012/2013
— cviciaci, skusajuci

3. Doplnkové cvicenia z Matematiky I, 1. ro¢. bakalarskeho studia, ZS 2012/2013
— cviciaci, skisajaci

4. Tebria automatického riadenia III, 2. ro€. inzinierskeho Stadia, ZS 2012/2013
— cviciaci, skiisajuci
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Prehlad vysledkov dosiahnutych v pedagogickej ¢innosti

Pocet absolventov 2. stupiia Stidia skonc¢enych pod vedenim habilitanta: 11 (SjF I-AISP)

1.

10.

11.

LizGch Martin, Ing.:

Real-time stabilizing predictive control of a 2DOF helicopter model; maj 2018

— Student ziskal s pracou 2. miesto v sekcii Automatizdcia a informatizacia strojov a
procesov Studentskej vedeckej konferencie na Strojnickej fakulte STU v roku 2018

Mamarasulov Jokhongir, Ing.:
Attitude determination and control of a CubeSat nanosatellite; maj 2018

. Celko Filip, Ing.:

Experimentalne zariadenie na prakticku implementaciu adaptivneho prediktivneho
riadenia; m4j 2018

Minar¢ik Peter, Ing.:
Experimentalne zariadenie na vyskum riadenia procesov vykurovania, vetrania a
klimatizacie v budovach; maj 2018

Zahorjan Miroslav, Ing.:
Riadenie laboratorneho modelu invertovaného kyvadla; maj 2018

Mikulas Erik, Ing.:

Model predictive torque vectoring control for the SGT-FE17 racing car; maj 2017

— Student ziskal ocenenie “Najlepsia diplomova praca v roku 2017” (1. miesto)
Zvazom automobilového priemyslu Slovenskej republiky

— Student absolvoval 3-mesac¢ny pobyt na univerzite NTNU, Trondheim, Norsko

Hal¢in Michal, Ing.:

Vnorené interpolacné riadenie realneho mechatronického systému; maj 2017

— Student ziskal ocenenie “Najlepsia diplomova praca v roku 2017 v Studijnom
programe Automatizacia”

— Student absolvoval 3-mesa¢ny pobyt na univerzite CentraleSupélec, Gif-sur-
Yvette, Francuzsko

Trnovec Jan, Ing.:

Experimentalne zariadenie na vyskum adaptivneho ziskavania energie z vibracii; m4j

2017

— Student ziskal s pracou 2. miesto v sekcii Automatizdcia a informatizacia strojov a
procesov Studentskej vedeckej konferencie na Strojnickej fakulte STU v roku 2017

Ondera Jakub, Ing.:
Navrh konstrukcie, riadiacich prvkov a algoritmov mechatronického systému
Aerokyvadlo; m4j 2017

Polak Andrej, Ing.:

Spracovanie meranych udajov, modelovanie a identifikacia mechatronického systému
Aerokyvadlo; maj 2017

— Student absolvoval 3-mesac¢ny pobyt na univerzite NTNU, Trondheim, Norsko

Belica Michal, Ing.:
Navrh riadenia zazihového spalovacieho motora; jin 2016
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Pocet absolventov 1. stupia $tidia skonéenych pod vedenim habilitanta: 3 (SjF B-AISP)

12. Jediny-Jancek Jakub, Bc.:
Navrh a prakticka realizacia vnorenej prototypizacnej platformy na vyuku tedrie
automatického riadenia; maj 2018

13. Luc¢an Martin, Bc.:
Navrh bezkolizneho riadenia autonémneho vozidla; bakalarska praca, maj 2017

14. Zahorjan Miroslav, Be.:
Modelovanie a navrh riadenia invertovaného kyvadla; jun 2016

Knizné publikacie pre potreby pedagogického procesu

1. Takacs, Gergely — Gulan, Martin:
Zaklady prediktivneho riadenia. 1. vyd.
Vydavatel'stvo SPEKTRUM STU, Bratislava, 2018, 435 s., 167 obr., 4 tab.
ISBN 978-80-227-4826-1.
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Technické prostriedky na vyucbu

1. Laboratérny HVAC systém, Laboratorium automatického riadenia a mechatroniky,
UAMAL, SjF STU v Bratislave, 2017-2018.

Viac informacii:

Experimentalne zariadenie na vyskum riadenia procesov vykurovania, vetrania a klimatizacie
v budovach, diplomova praca, 2018 (Ing. Peter Minarcik, Skolitel: Ing. Martin Gulan, PhD).
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2. Mechatronicky systém ,,motor—brzda“, Laboratérium automatického riadenia a
mechatroniky, UAMALI, SjF STU v Bratislave, 2017-2018
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Viac informacii:

Experimentalne zariadenie na prakticka implementaciu adaptivneho prediktivneho riadenia,
diplomova praca, 2018 (Ing. Filip Celko, skolitel: Ing. Martin Gulan, PhD).
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3. Laboratoérny model vrtul'nika s dvoma stupniami vol'nosti, Laboratérium
automatického riadenia a mechatroniky, UAMALI, SjF STU v Bratislave, 2012-2018

Viac informaécii:

Real-time stabilizing predictive control of a 2DOF helicopter model,
diplomova praca, 2018 (Ing. Martin Lizuch, Skolitel: Ing. Martin Gulan, PhD).
Odkaz na video ukazku: https://youtu.be/JANxCNh4vlg




Prehl'ad pedagogickej ¢innosti Ing. Martin Gulan, PhD.

4. Mechatronicky §ystém ninvertované kyvadlo®, Laboratorium automatického riadenia a
mechatroniky, UAMALI, SjF STU v Bratislave, 2012-2018

Viac informacii:

Riadenie laboratorneho modelu invertovaného kyvadla, diplomova praca, 2018 (Ing.
Miroslav Zahorjan, Skolitel: Ing. Martin Gulan, PhD).

Odkaz na video ukazku: https://youtu.be/sLFQG7ILITI

5. Mechatronicky systém ,,pendubot®, Laboratorium automatického riadenia a
mechatroniky, UAMAI, SjF STU v Bratislave, 2012-2015

Viac informaécii:

Nonlinear model predictive control of underactuated mechatronic systems,
dizertacna praca, 2015 (Ing. Martin Gulan, PhD.)
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6. Experimentalne zariadenie na vyskum adaptivneho ziskavania energie z vibracii,
Laboratérium automatického riadenia a mechatroniky, UAMALI, SjF STU v Bratislave,
2015-2016

Viac informaécii:

Experimentalne zariadenie na vyskum adaptivneho ziskavania energie z vibracii,
diplomova praca, 2017 (Ing. Jan Trnovec, skolitel: Ing. Martin Gulan, PhD.)

Odkaz na video ukazku: https://youtu.be/AMOWmL{ivhQ
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7. Mechatronicky systém ,,aerokyvadlo®, Laboratérium automatického riadenia a
mechatroniky, UAMALI, SjF STU v Bratislave, 2015-2016

Viac informacii:

Navrh konstrukcie, riadiacich prvkov a algoritmov mechatronického systému
Aerokyvadlo, diplomova praca, 2017 (Ing. Jakub Ondera, Skolitel: Ing. Martin Gulan,
PhD.)

Spracovanie meranych udajov, modelovanie a identifikacia mechatronického systému
Aerokyvadlo, diplomova praca, 2017 (Ing. Andrej Polak, skolitel: Ing. Martin Gulan,
PhD.)

Odkaz na video ukazku: https://youtu.be/cc1 G2FMSckl
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8. Mechatronicky systém ,,gul6¢ka na ploche®, Laboratorium automatického riadenia a
mechatroniky, UAMALI, SjF STU v Bratislave, 2015-2016

Viac informécii:

Vnoren¢ interpolacné riadenie redlneho mechatronického systému,
diplomova praca, 2017 (Ing. Michal Halcin, skolitel: Ing. Martin Gulan, PhD.)

Odkaz na video ukazku: https://youtu.be/sPQzxyGrlmk
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9. Mechatronicky systém ,,motor—zotrva¢nik®, Laboratorium automatického riadenia a
mechatroniky, UAMALI, SjF STU v Bratislave, 2018

Viac informacii:
Navrh a prakticka realizacia vnorenej prototypizacnej platformy na vyuku teorie

automatického riadenia, bakalarska praca, 2018 (Ing. Jakub Jediny-Jancek, skolitel.
Ing. Martin Gulan, PhD.)
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Clenstva v §tatnicovych a inych komisiich

1. Clen $tatnicovej komisie inzinierskeho $tudia v $tudjnom programe AISP, 2016-2018.
2. Clen §tatnicovej komisie bakalarskeho $tadia v §tudjnom programe AISP, 2016-2018.

3. Tajomik Statnicovej komisie inZinierskeho stiidia v Studjnom programe AISP,
2013-2015.

4. Tajomik Statnicovej komisie bakalarskeho stiidia v Studjnom programe AISP,
2013-2015.

5. Clen komisie v sekcii ,,Automatizacia a informatizacia strojov a procesov* Studentskej
vedeckej konferencie na Strojnickej fakulte STU v Bratislave, 2016-2018.

6. Clen komisie v sekcii ,,Automatizacia“ Strojarskej olympiady na Strojnickej fakulte
STU v Bratislave, 2016-2018.

Iné pedagogické aktivity
1. CvicCenia v anglickom jazyku z predmetov Identifikacia sustav a Tedria modelovania,
experiment a signal processing pre zahrani¢nych Studentov z programu Erasmus.

2. Vedenie semestralnych projektov v Laboratoriu automatického riadenia
a mechatroniky.

3. Konzultacie bakalarskych, diplomovych a dizertacnych prac.

V Bratislave dna: 7. novembra 2018

Ing. Martin Gulan, PhD. prof. Ing. Cyril Belavy, CSc.
riaditel UAMAL
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