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Oponentsky posudok som vypracovala na zaklade listu predsedu Vedeckej rady SjF STU
v Bratislave, pana prof. Ing. Pubomira Soo3a, PhD. zo dia 23.5.2019. K dispozici som mala
nasledujuce podklady:

Osobny dotaznik

Prehl'ad pedagogickej ¢innosti a prehl’ad dosiahnutych vysledkov v tejto ¢innosti

Prehlad rieSenych vyskumnych prac

Zoznam pdvodnych publikovanych prac, citdcii, ohlasov, predndsok

Prehlad vysledkov vedeckej Skoliacej ¢innosti doktorandov

Prehl’ad plnenia kritérii na ziskanie titulu profesor

Najvyznamnejsie vedecké prace

Navrh tém inaugura¢nej prednasky
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Pri vypracovani posudku som vychadzala tiez zvystlpeni uchadzata na vedeckych
konferenciach a odbornych podujatiach, kde som ho mala moznost’ stretnit. Mozem
konstatovat’, Ze uchadza¢ na mna zapdsobil svojou erudiciou v oblasti mikroprocesorovej
techniky a jej uplatnenia najmaé pre vnorené systémy riadenia. Napriek mladému veku prejavil
tiez vyborny rozhl'ad, prezenta¢né a komunikac¢né schopnosti, ale aj hlboky zaujem a vedecky
elan.

Pedagogicka ¢innost’
Uchadza¢ od Uspesného absolvovania Ing. stupna vysokoskolského studia vr. 2006
pedagogicky pbsobi na Ustave automatizacie, merania a aplikovanej informatiky na
Strojnickej fakulte STU v Bratislave, od roku 2015 ako docent. Zaber predmetov, v ktorych
cvi¢il a neskor aj prednasal, pokryva Siroka Skalu automatizérskych problémov, od teérie
automatickeho riadenia cez automatizaciu a meranie, snimace a prevodniky az po
mikropocitate a mikroprocesorovi techniku. Takisto vedené bakalarske a inZzinierske
zaverecné prace maju rozmanité témy, od identifikdcie a riadenia, cez praktické strojarske
aplikacie po tvorbu laboratornych experimentalnych zariadeni. Uchadza¢ bol doposial
garantom 6 predmetov, vybudoval, resp. prebudoval najmd predmety v oblasti
mikroprocesorovej techniky, viedol 14 uspesne ukoncenych Bc prac a 12 Ing prac, ¢o svedéi
0 jeho intenzivnej pedagogickej praci so Studentami. Okrem toho je spoluautorom 3
vysokosSkolskych ucebnic, podielal sa aj na vyucbe zahrani¢nych Studentov v schémach
ERASMUS aj ako mentor doktoranda z programu EU Maria Curie. Vyskolil tiez jedného
uspesne ukonceného doktoranda, jeden je po dizertacnej skuske.

Vsetky uvedené aktivity svedéia o vybornom odbornom rozhlade a pedagogickej
sposobilosti uchadzaca zastavat’ post profesora.



Vedecko-vyskumna a publika¢na ¢innost’

Doc. Gergely Takdcs méa bohatt publikaénti a vyskumna ¢innost. Za 13 rokov od
absolvovania inzinierskeho stupnia vyrazne prekrocil publikacné kritéria na profesora a to
najméa v kategoridch najkvalitnejSich publikacii a v ohlasoch. Uchadza¢ je spoluautorom 46
publikacii kategorie A, B alebo C (kritérium je aspon 30), z toho 16 kategorie A (kritérium je
6), z toho 1 monografia vo vydavatel'stve Springer, 10 karentov a 5 prispevkov na svetovom
kongrese IFAC. Jeho vedecka a publikacna cCinnost' je vyrazne ovplyvnena kvalithym
vyskumnym kolektivom na pracovisku o ¢om sved¢i aj mnoZstvo rieSenych vyskumnych
grantov, v 5 z nich bol zodpovednym rieSitel'om (z toho 1 VEGA a 1 KEGA projekt). Ku
kvalitnej vedeckej ¢innosti nepochybne prispeli aj 3 vyskumné staze na univerzite v Oxforde
(v rokoch 2006-2008). Jeho vyskumna ¢innost' sa zameriava najmid na pokroc¢ilé metody
prediktivneho riadenia a ich implementécie vo vnorenych systémoch pre riadenie (tImenie
kmitov) ale aj d’alSie aplikacie. Tato problematika je zlozitd a naro¢na tak na hlboké
teoretické znalosti, ako aj na vyborni znalost automatiza¢nych prostriedkov, najma
mikropocitatov vhodnych pre vnorené riadenie a to pre rychle pohybové systémy. Ide o
pomerne novuy, rychlo sa rozvijajucu a velmi perspektivnu oblast’ vyZadujicu erudovanu
dynamickl osobnost’, ktorou uchadza¢ nepochybne je. O kvalite vedeckych vystupov sved¢i
aj vysoko nadstandardny pocet ohlasov: 128 citacii, z toho 92 je registrovanych v databazach
WOS a SCOPUS. NajcitovanejSou pracou je monografia vydana v Springri, kde je uchadzaé
prvym autorom, na tému prediktivneho riadenia na tlmenie vibracii v slabo tlmenych
mechanickych Struktarach (plny nédzov: Model Predictive Vibration Control: Efficient
Constrained MPC Vibration Control for Lightly Damped Mechanical Structures), zatial’ 64
citacii. Doc. Tak&cs je aj medzinarodne zndmy a uznavany o ¢om sved¢i jeho recenzna
¢innost’ v §pickovych vedeckych ¢asopisoch aj jeho zahrani¢né staze, prednaskové pobyty
(univerzita v Trondheim, No6rsko) a pozvané prednasky Vv zahrani¢i (8). Za velmi cennu
vyskumnU aktivitu uchadzac¢a na pomedzi aplikovaného vyskumu a pedagogiky pokladam
experimentalne laboratérne zostavy a zariadenia (v materidloch ich je zdokumentovanych 10)
vacSinou su osadené programovatelnym vnorenym mikroovladacom.

Vedecko vyskumneé aktivity doc. Takacsa sved¢ia o tom, ze uz v mladom veku sa stal
rozhl'adenou a vyprofilovanou vedeckou osobnostou a uznavanym odbornikom spéjajdcim
teoreticky potencial so silnou aplikacnou strankou a to najma vo vel'mi perspektivnej oblasti
aplikacie pokro¢ilych metdd riadenia vnorenymi systémami vhodnymi pre rychle mechanické
Struktdry.

Zaverecné hodnotenie

Na zéklade dodanych podkladov, d’alsich dostupnych materidlov a jeho vystlpeni na
vedeckych konferencidch a inych odbornych podujatiach mézem konstatovat’, Ze doc. Ing.
Gergely Takécs, PhD je vyraznou vedecko-pedagogickou osobnost'ou v oblasti automatizacie
so zameranim na aplikaciu pokrocilych metdd riadenia vnorenymi systémami. Vo vicsine
hodnotiacich kritérii vyrazne presahuje kritéria SjF STU v Bratislave. Doc. Takacsa pokladam
za schopného, pracovitého a systematického odbornika, vSestranne pripraveného na funkciu
profesora, svelkym potencidlom dalSieho vedeckého aj pedagogického rastu. Mozem
konstatovat, Ze plne vyhovuje poziadavam vyhlasky MS SR & 6/2005 Z.z. V sulade s
uvedenymi skuto¢nostami jednoznacne odporu¢am vymenovanie doc. Ing. Gergelya
Takacsa, PhD. za profesora.

V Bratislave 16.8.2019 prof. Ing. Danica Rosinové, PhD.



