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Prehl’ad rieSenych vyskumnych prac

Prehlad rieSenych vyskumnych prac podl’a § 75 ods. 5 zakona 131/2002 Z. z. o vysokych
Skolach a o zmene a doplneni niektorych zakonov v zneni neskorSich predpisov (d’alej
len ,,zakon'") a podla § 4 ods. 2 vyhla§ky MS SR ¢&. 6/2005 Z. z. o postupe ziskavania
vedecko-pedagogickych titulov alebo umelecko-pedagogickych titulov docent a profesor
v zneni vyhla§ky MSVVa$ SR &. 457/2012 (d’alej len ,,vyhlagka").

Vedenie a rieSenie vyskumnych projektov
Zodpovedny riesitel’ vyskumného projektu

1. VEGA 1/0144/15, ,,Aktivne timenie vibracii mechanickych konstrukcii pomocou
numericky akcelerovaného prediktivneho riadenia®, 2015-2017. Uspesne ukonéeny
S vynikajucimi vysledkami.

2. KEGA 005STU-4/2018, "ZaloZenie pilotného laboratdria pre vyucbu technologie
programovatel'nych hradlovych poli", 2018-2020, RieSeny projekt.

3. Grantova schéma na podporu excelentnych timov mladych vyskumnikov v
podmienkach Slovenskej technickej univerzity v Bratislave. ,,Adaptivne ziskavanie
energie z vibracii s priebeznou identifikciou parametrov*, 2015-2017. Uspesne
ukonceny projekt.

4. AKTVIB, Programu na podporu mladych vyskumnikov 2010, "Aktivne timenie
vibracii a nasadenie solarnych panelov cez vypoctovo efektivne prediktivne
algoritmy", 2010. Uspesne ukon&eny projekt.

5. KATV-MTV, Programu na podporu mladych vyskumnikov 2011, "Kompozitné
aktuatory na tlmenie vibracii pomocou materidlov s tvarovou pamét'ou”, 2011.
Uspesne ukonéeny projekt.

Riesitel’ vyskumného projektu

6. APVV-14-0399, "Nelinearne riadenie s obmedzeniami a odhad stavu
mechatronickych systémov pre vnorené platformy riadenia"

7. APVV-14-0244, "Vyvoj softvérovej podpory s vyuzitim fyzikalnej simulécie pre
optimalizaciu procesov plynulého odlievania ocele ako systémov s rozlozenymi
parametrami pre Zeleziarne Podbrezova, a. s."

8. APVV-17-0214, "Kolaborativny robot pre pouzitie v laboratoriu"

9. APVV SK-FR-2015-6464 ,,Pokrocilé techniky pre prakticku implementéciu stratégii
prediktivneho riadenia®,

10. APVV-0090-10 ,,Metddy prediktivneho riadenia s modelom a spolo¢ny odhad stavu a
parametrov pre rychle nelinearne mechatronické systémy*

11. APVV-0280-06 ,,Prediktivne riadenie mechatronickych systémov s rychlou
dynamikou a obmedzeniami*

12. APVV-0160-07 ,,Pokrocilé metody modelovania, riadenia a navrhu mechatronickych
systémov ako sustav so sustredenym vstupom a rozlozenym vystupom*

13. APVV-0131-10 ,,High-tech rieSenia pre technologické procesy a mechatronické
komponenty ako riadené systémy s rozloZzenymi parametrami
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14. VEGA 1/0317/17, "Pokrocila lokalizacia a navigécia mobilnych robotickych systémov
na baze nelinedrneho numerického pozorovatel’a", RieSeny projekt.

15. VEGA 1/0138/11: ,,Riadenie dynamickych systémov reprezentovanych numerickymi
Struktarami ako sustav s rozlozenymi parametrami

16. VEGA 1/0036/08 ,,Pokrocilé metody modelovania, riadenia a navrhu systémov s
rozlozenymi parametrami‘

17. KEGA 027STU-4/2017 "Tvorba tematicky zameranych laboratornych pracovisk pre
implemetaciu roznych typov vnorenych platforiem do vyucby", RieSeny projekt.

18. NIL-1-007, "Podpora NO-SK spoluprace v automatickom riadeni" Norsko-slovensky
fond NIL na podporu spoluprace v oblasti vzdelavania (Enhancing NO-SK
Cooperation in Automatic Control, ECAC) , vyskumny pobyt v roku 2010

19. EEA SK06-11-01-004, Stipendijny program EHP Slovensko, Mobilitny projekt medzi
vysokymi Skolami: Slovenska Technicka Univerzita, Norges
teknisknaturvitenskapelige universitet a Universitéit Liechtenstein, vyskumny pobyt
v roku 2016

20. FP7-PEOPLE-2013-1TN, 7 th Framework Programme for Research: "Training in
Embedded Predictive Control and Optimization TEMPO" (FP7-PEOPLE-2013-ITN,
Proposal: 607957), spoluvedici a mentor Studenta

21. ESF-13120200115, "Doctoral students for the modern industrial automation in
Slovakia" (Doktorandi pre modernt priemyselnu automatizaciu v SR), Europsky
socialny fond (ESF-13120200115) , vyskumné pobyty v roku 2006, 2007 a 2008.

Podané projekty v ulohe garanta

e APVV VV, "Nelinearny odhad stavu a parametrov pre samonapajané monitorovanie
stavu konstrukceii" (v recenznom konani)

e VEGA, "Adaptivne ziskavanie energie z vibracii s priebeznou identifikaciou
parametrov* (v recenznom konani)

Realizované a inzinierske diela

1. Experimentdlna laboratoérna zostava na riadenie a odhad magnetickej levitacie
pomocou programovatelného vnoreného mikroovladada. Dalsie informacie na
webovej stranke vyskumno-pedagogického projektu:
http://www.automationshield.com, Laboratérium L8, UAMALI, SjF STU, 2018.
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2. Experimentalna laboratorna zostava na spatnoviazobné riadenie ohrevu tlaCovej hlavy
pomocou programovatelného vnoreného mikroovladaca. Dalgie informacie na
webovej stranke vyskumno-pedagogického projektu:
http://www.automationshield.com, Laboratérium L8, UAMALI, SjF STU, 2018.

3. Experimentalna laboratorna zostava na spatnovazobné riadenie a odhad optickych
javov pomocou programovatelného vnoreného mikroovlada¢a. Dalsie informacie na
webovej stranke vyskumno-pedagogického projektu:
http://www.automationshield.com, Laboratérium L8, UAMALI, SjF STU, 2017-2018.

4. Experimentalna laboratorna zostava na spatnoviazobné riadenie a odhad
jednosmerného motora pomocou programovatel'ného vnoreného mikroovladaca.
Dalsie informacie na webovej stranke vyskumno-pedagogického projektu:
http://www.automationshield.com, Laboratérium L8, UAMALI, SjF STU, 2017-2018.
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5. Experimentalna laboratorna zostava na spitnoviazobné riadenie a odhad polohy
lietajucej gulicky pomocou programovatelného vnoreného mikroovladaca. Dalsie
informdcie na webovej stranke vyskumno-pedagogického projektu:
http://www.automationshield.com, Laboratérium L8, UAMALI, SjF STU 2018.

6. Experimentalne zariadenie na optimalne spitnoviazobné riadenie pomocou

programovatel'ného vnoreného mikroovladaca s malym vykonom. Laboratérium L8,
UAMALI, SjF STU. 2018.
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7. Experimentalna laboratorna zostava na aktivne tlmenie vibracii pomocou
piezokeramickych prevodnikov. Laboratorium L8, UAMAL, SjF STU, 2006-2014

\

8. Experimentalna laboratorna zostava na aktivne tlmenie vibracii pomocou materidlov
S tvarovou pamét'ou, akény ¢len na vyuzitie materialov s tvarovou pamétou.
Laboratérium L2, UAMAL SjF STU, 2010

9. Experimentalna laboratorna zostava na skimanie aktivneho zniZovania hluku
v klimatiza¢nych zariadeniach. Laboratérium L2, UAMALI, SjF STU, 2012

10. Experimentalna laboratorna zostava na skamanie aktivneho blokovania optického
zberu audiosignalov. Laboratorium L2, UAMALI, SjF STU, 2012
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Uzitkovy vzor

TAKACS Gergely — ONDREJKOVIC Karol. Sposob detekcie uniku trosky do medzipanvy v
procese kontinudlneho odlievania ocele, systém a kompaktny detektor (PUV 85-2018),
Uzitkovy vzor, Urad priemyselného vlastnictva SR (UPV SR). Datum podania prihlasky
11.05.2018, datum zverejnenia prihlasky 05.11.2018, datum zapisu a spristupnenia uZzitkového
vzoru verejnosti 12.03.2019. (V konani, zverejnena prihlaska.)

https://wbr.indprop.gov.sk/WebRegistre/UzitkovyVzor/Detail/85-2018

Recenzie a posudky
Recenzent vedeckych publikacii pre ¢asopisy

1. IEEE Transactions on Control Systems and Technology, vydavatel: IEEE,
karentovany ¢asopis, [F2017=4.883.

2. European Journal of Control, vydavatel’: Elsevier, karentovany ¢asopis, [F2017=2.026.

3. Journal of Systems and Control Engineering; The Proceedings of the Institution of
Mechanical Engineers, Part I, vydavatel: SAGE Publishing, karentovany ¢asopis,
IF2017=0.988.

4. Mechanical Systems and Signal Processing, vydavatel’: Elsevier, karentovany casopis,
IF2017=4.370.

5. Mechatronics, vydavatel: Elsevier, karentovany ¢asopis, [F2017=2.423.

6. Journal of Vibration and Control, vydavatel: SAGE Publishing, karentovany ¢asopis,
1F2017=2.197.

7. Journal of Sound and Vibration, vydavatel’: Elsevier, karentovany ¢asopis,
IF2017=2.648.

Recenzent vedeckych publikacii pre konferencie a kongresy

1. TIFAC WC IFAC World Congress, Organizator: International Federation of Automatic
Control (IFAC).

2. ECC European Control Conference, Organizator: European Control Association
(EUCA), IEEE Control Systems Society (CSS), Organizator: International Federation
of Automatic Control (IFAC).
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3. International Conference on Advanced Intelligent Mechatronics, Organizator: Institute
of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), American Society of Mechanical
Engineers (ASME).

4. EDUCON, IEEE Global Engineering Education Conference, Organizator: Institute of
Electrical and Electronics Engineers (IEEE), IEEE Education Society.

5. Asian Control Conference (ASCC), Organizator: International Federation of
Automatic Control (IFAC), Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE),

IEEE Control Systems Society (CSS),
6. IEEE Sensors, Organizator: Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE).

Posudzovatel’ projektov

1. Agentara na podporu vyskumu a vyvoja (APVV)
2. Kultiarna a edukaéna grantova agentiira MSVVaS SR (KEGA)
3. Vedecka grantova agentiira MSVVaS SR (VEGA)

v Bratislave, 24.04.2019

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.

uchadzad

prof. Ing. Cyril Belavy, PhD.

Veduci ustavu Automatizacie,
merania a aplikovanej
informatiky SjF STU

v Bratislave
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