doc. Ing. Gergely Takacs, PhD. Prehl'ad pedagogickej ¢innosti

PrehPad pedagogickej ¢innosti a prehlPad
dosiahnutych vysledkov v tejto ¢innosti

PrehPad pedagogickej ¢innosti a prehlad dosiahnutych vysledkov v tejto ¢innosti podl’a
§ 75 ods. 5 zakona 131/2002 Z. z. o vysokych §kolach a 0 zmene a doplneni niektorych
zakonov v zneni neskorsich predpisov (d’alej len ,,zakon") a podl’a § 4 ods. 2 d)
vyhlasky MS SR &. 6/2005 Z. z. o postupe ziskavania vedecko-pedagogickych titulov
alebo umelecko-pedagogickych titulov docent a profesor v zneni vyhlasky MSVVa$S SR
¢. 457/2012 (d’alej len ,,vyhlaska').

Predmety vyu¢ované na UAMALI, SjF STU v Bratislave od roku
2006

Skolsky rok 2017/2018

1. Tedria automatického riadenia III, UAMAI SjF, ZS 2018/2019,
Garant, Prednasajuci, Skusajuci, Cviciaci (2. ro€. inzinierskeho
Stadia)

2. Mikropocitaée a mikroprocesorova technika, UAMAI SjF, LS
2018/2019, Garant, Prednasajuci, Skusajuci, Cviciaci (1. roc.
inzinierskeho Studia)

3. Mikroprocesorova technika, UAMALI SjF, ZS 2018/2019, Garant,
Prednésajuci, Skasajuci, Cviciaci (3. ro€. bakalarskeho Stadia)

4. Mikroprocesory a mikropocitace, UAMAI SjF, LS 2018/2019,
Prednésajuci, Skasajuci, Cviciaci (1. ro€. inzinierskeho Stadia)
Pre $tudentov UAMM SjF.

5. Riadenie systémov mechaniky kontinua, UAMAI SjF, LS
2018/2019, Garant, (2. ro¢. inzinierskeho Stadia)

6. Adaptivne riadenie, UAMAI SjF, 2018/2019, Garant,
Prednasajuci, Skusajuci, Cviciaci (doktorandské stadium SjF)

7. Semestralny projekt, UAMAI SjF, LS 2018/2019,

Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho Studia)

8. Bakalarska praca (zavere¢na praca), UAMAI SjF, LS 2018/2019,
Veduci, Oponent (3. ro€. bakalarskeho Stadia)

9. Diplomova praca (zavereéna praca), UAMAI SjF, LS 2018/2019,
Veduci, Oponent (2. ro€. inzinierskeho stidia)

10. Projekt III (seminar zavereénej prace), UAMAI, SjF, 2018/2019,
Veduci prace, Skusajuci (doktorandské stadium SjF)

11. Projekt IV (seminar zavere¢nej prace), UAMAL, SjF, 2018/2019
Veduci prace, Skusajuci (doktorandské stadium SjF)

12. Projekt V (seminar zavere¢nej prace), UAMAL SjF, 2018/2019
Veduci prace, Skasajuci (doktorandské stadium SjF)

Skolsky rok 2017/2018
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13. Tedria automatického riadenia IIT, UAMALI SjF, ZS 2017/2018,
Garant, Prednasajuci, Skasajuci, Cviciaci (2. ro€. inzinierskeho
Stadia)

14. Mikropo¢itade a mikroprocesorova technika, UAMAI SjF, LS
2017/2018, Garant, Prednasajuci, Skasajuci, Cviciaci (1. roc.
inZinierskeho Studia)

15. Mikroprocesorova technika, UAMAI SjF, ZS 2017/2018, Garant,
Prednasajuci, Skusajaci, Cviciaci (3. ro€. bakalarskeho studia)

16. Riadenie systémov mechaniky kontinua, UAMALI SjF, LS
2017/2018, Garant, (2. ro¢. inzinierskeho $tudia)

17. Adaptivne riadenie, UAMALI S;jF, ZS 2017/2018, Garant,
Prednasajuci, Skasajuci, Cviciaci (doktorandské stadium SjF)

18. Semestralny projekt, UAMAI SjF, LS 2017/2018,

Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho $tudia)

19. Bakalarska praca (zavere¢na praca), UAMAI SjF, LS 2017/2018,
Veduci, Oponent (3. ro€. bakalarskeho Studia)

20. Diplomova praca (zavereéna praca), UAMAI SjF, LS 2017/2018,
Veduci, Oponent (2. ro¢. inzinierskeho Studia)

21. Projekt I (seminér zavereénej prace), UAMAL, SjF, 2017/2018,
Veduci prace, Skasajuci (doktorandské stadium SjF)

22. Projekt Il (seminar zévereénej prace), UAMALI, SjF, 2017/2018
Veduci prace, Skusajici (doktorandské stadium SjF)

Skolsky rok 2016/2017

23. Tebria automatického riadenia I1I, UAMAI SjF, ZS 2016/2017,
Garant, Prednasajuci, Skasajuci, Cviciaci (2. ro¢. inzinierskeho
Stadia)

24. Mikropocitaée a mikroprocesorova technika, UAMAI SjF, LS
2016/2017, Garant, Prednasajuci, Skasajuci, Cviciaci (1. ro€.
inzinierskeho §tidia)

25. Semestréalny projekt, UAMAI SjF, LS 2016/2017,

Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho Studia)

26. Bakalarska praca (zéavere¢na praca), UAMALI SjF, LS 2016/2017,
Veduci, Oponent (3. ro€. bakalarskeho Stadia)

27. Diplomova praca (zavereéna praca), UAMAI SjF, LS 2016/2017,
Veduci, Oponent (2. ro€. inzinierskeho stadia)

28. Projekt III (seminar zavere¢nej prace), UAMAL, SjF, 2016/2017,
Veduci prace, Skusajuci (doktorandské stadium SjF)

29. Projekt IV (seminér zavereénej prace), UAMAL, SjF, 2016/2017
Veduci prace, Skusajuci (doktorandské stadium SjF)

Skolsky rok 2015/2016
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30. Tebria automatického riadenia II, UAMALI SjF, ZS 2015/2016,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inzinierskeho $tudia)

31. Teoria automatického riadenia III, UAMALI SjF, ZS 2015/2016,
Prednésajuci, Skusajuci, Cviciaci (2. ro€. inzinierskeho Stidia)

32. Teoria modelovania experimentov a signal processing, UAMALI
SjF, ZS 2015/2016, Skusajtci, Cviciaci

33. Semestralny projekt, UAMALI SjF, LS 2015/2016,
Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho Studia)

34. Bakalarska praca (zavere¢na praca), UAMALI SjF, LS 2015/2016,
Veduci, Oponent (3. ro¢. bakalarskeho studia)

35. Diplomova praca (zavereéna praca), UAMAI SjF, LS 2015/2016,
Veduci, Oponent (2. ro€. inzinierskeho Studia)

36. Projekt I (seminar zavereénej prace), UAMAL, SjF, 2015/2016
(doktorandské stadium SjF)

37. Projekt Il (seminar zavereénej prace), UAMAI, SjF, 2015/2016
(doktorandské stadium SjF)

Skolsky rok 2014/2015

38. Tebria automatického riadenia I, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inZinierskeho §tidia)

39. Teodria automatického riadenia I, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inZinierskeho §tidia)

40. Tebria automatického riadenia I1I, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Prednasajuci vybranych Casti, Skusajuci, Cviciaci
(2. ro¢. inZinierskeho $tudia)

41. Identifikacia ststav, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Prednasajuci vybranych €asti (1. ro€. inZinierskeho Studia)

42. Snimage a prevodniky, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inzinierskeho §tidia)

43. Automatizacia a meranie, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Prednésajuci, Skusajuci, Cviciaci
(Program Erasmus, 3. ro¢. bakaldrskeho stidia)

44. Automatizacia a riadenie, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Prednasajaci, Skusajuci, Cviciaci
(Program Erasmus, 3. ro€. bakalarskeho §tidia)

45. Snimace a prevodniky, UAMAI SjF, ZS 2014/2015, Skusajuci,
Cviciaci

46. Teoria modelovania experimentov a signal processing, UAMALI
SjF, ZS 2014/2015, Skusajuci, Cviciaci

47. Semestralny projekt I, UAMALI SjF, ZS 2014/2015,
Vedtci prace (2. ro€. inZinierskeho Studia)

48. Semestralny projekt II, UAMAI SjF, ZS 2014/2015,
Vedtci prace (2. ro€. inZinierskeho Studia)
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49,

Diplomova praca (zavereéna praca), UAMALI SjF, LS 2014/2015,
Veduci, Oponent (2. ro€. inzinierskeho Studia)

Skolsky rok 2013/2014

50.

51,

52.

53.

54,

55.

56.

S7.

58.

Teoria automatického riadenia I, UAMALI SjF, LS 2013/2014,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inzinierskeho Studia)

Teoria automatického riadenia 111, UAMALI SjF, ZS 2013/2014,
Prednasajuci vybranych Casti, Skusajuci, Cviciaci (2. roc.
inzinierskeho Studia)

Identifikacia sustav, UAMAI SjF, ZS 2013/2014,

Prednésajuci vybranych Casti (1. ro€. inzinierskeho Studia)
Automatizicia a meranie, UAMALI SjF, LS 2013/2014,
Prednésajuci, Skusajuci, Cviciaci

(Program Erasmus, 3. ro€. bakaldrskeho §tidia)

Automatizacia a riadenie, UAMALI SjF, LS 2013/2014,
Prednasajuci, Skusajuci, Cviciaci

(Program Erasmus, 3. ro¢. bakalarskeho studia)

Bakalarska praca (zavere¢na praca), UAMAI SjF, LS 2013/2014,
Veduci, Oponent (3. ro¢. bakalarskeho studia)

Diplomova praca (zavereéna praca), UAMAI SjF, LS 2013/2014,
Veduci, Oponent (2. ro€. inZinierskeho Studia)

Semestralny projekt I, UAMAI SjF, LS 2013/2014,

Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho $tudia)

Semestralny projekt I, UAMAI SjF, ZS 2013/2014,

Vedtci prace (2. ro€. inZinierskeho Studia)

Skolsky rok 2012/2013

59.

60.

61.

62.

63.

64.

Tedria automatického riadenia I, UAMALI SjF, LS 2012/2013,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inzinierskeho §tidia)

Tedria automatického riadenia 111, UAMALI SjF, ZS 2012/2013,
Prednasajuci vybranych casti, Skusajuci, Cviciaci

(2. ro¢. inZinierskeho $tudia)

Identifikacia stustav, UAMALI SjF, ZS 2012/2013,

PrednaSajuci vybranych €asti (1. ro€. inZinierskeho Studia)
Automatizacia a riadenie, UAMALI SjF, LS 2012/2013,
Prednésajuci, Skusajuci, Cviciaci

(Program Erasmus, 3. ro¢. bakalarskeho stidia)

Bakalarska praca (zavere¢na praca), UAMAI SjF, LS 2012/2013,
Veduci, Oponent (3. roC. bakalarskeho Stadia)

Diplomové praca (zaveretna praca), UAMAI SjF, LS 2012/2013,
Veduci, Oponent (2. ro€. inzinierskeho stadia)
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65. Semestralny projekt I, UAMAI SjF, LS 2012/2013,
Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho $tudia)

66. Semestralny projekt II, UAMALI SjF, ZS 2012/2013,
Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho $tudia)

Skolsky rok 2011/2012

67. Teoria automatického riadenia I, UAMALI SjF, LS 2011/2012,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inzinierskeho $tudia)

68. Teoria automatického riadenia I1I, UAMALI SjF, ZS 2011/2012,
Prednasajuci vybranych Casti, Skusajuci, Cviciaci
(2. ro¢. inzinierskeho $tudia)

69. Automatizacia a riadenie, UAMALI SjF, LS 2011/2012,
Prednésajuci, Skusajuci, Cviciaci
(Program Erasmus, 3. ro€. bakaldrskeho §tidia)

70. Bakalarska praca (zavere¢na praca), UAMAI SjF, LS 2011/2012,
Veduci, Oponent (3. ro¢. bakalarskeho studia)

71. Diplomova praca (zavere¢na praca), UAMAI SjF, LS 2011/2012,
Veduci, Oponent (2. ro¢. inzinierskeho Studia)

72. Semestréalny projekt I, UAMAI SjF, LS 2011/2012,
Veduci prace (2. ro€. inzinierskeho $tudia)

Skolsky rok 2010/2011

73. Teobria automatického riadenia I, UAMALI SjF, LS 2010/2011,
Skusajuci, Cviciaci (1. ro€. inzinierskeho §tidia)

74. Bakalarska praca (zavere¢na praca), UAMAI SjF, LS 2010/2011,
Veduci, Oponent (3. ro€. bakalarskeho Stadia)

75. Semestralny projekt I, UAMALI SjF, LS 2010/2011,
Vedtci prace (2. ro€. inZinierskeho Studia)

Skolsky rok 2009/2010
76. Tebria automatického riadenia I, UAMALI SjF, LS 2009/2010,
Skuasajuci, Cviciaci (1. ro€. inZinierskeho Studia)
77. Mechatronika, UAMALI SjF, LS 2009/2010, Skusajuci,
Cviciaci (3. roC. bakalarskeho studia)

Skolsky rok 2008/2009

78. Elektrotechnika a elektronika, UAMALI SjF, LS 2008/2009,
Cviciaci (2. ro¢. bakalarskeho Stadia)

Skolsky rok 2007/2008
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79.

Elektrotechnika a elektronika, UAMALI SjF, LS 2007/2008,
Cviciaci (2. ro€. bakalarskeho studia)

Skolsky rok 2006/2007

80.

Elektrotechnika a elektronika, KAIPT SjF, LS 2006/2007,
Cviciaci (2. roc. bakalarskeho stadia)

Vedenie zavereénych prac

I1. stupen

Ukoncené

1.

10.

11.

12.

Belis Matej, Ing.; SjF I-MECH den [sem 4, ro¢ 2]; Navrh
mechanizmu na rozmiestnenie solarnych panelov pomocou zliatin
s tvarovou pamétou (SMA), jin 2012

Celler Peter, Ing.; SjF I-MECH den [sem 4, ro¢ 2]; Aktivne
tlmenie hluku v klimatizacnych systémoch, jin 2012

Cakvari Stefan, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Navrh a
prakticka realizacia obrazového prenosu v redlnom case pre
bezpilotny lietajuci dron - kvadrikoptéru, jun 2015

Gajdos Lukas, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2];
Experimentalne zariadenie pre vyskum aktivneho tlmenia
kmitania votknutého nosnika s aktudtorom na baze zliatin kovov s
tvarovou pamétou, jun 2016

Hrobar Maros, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Online
odhad parametrov mechanickej konstrukcie, jun 2016

Ilavsky Matej, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Dvojosovy
elektromechanicky stabilizator pre optické zariadenia, maj 2018
KapiSinsky Zeno, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; VyuZitie
plynovych snimacov riadenych pomocou vnoreného
mikropocitaca, jin 2016

Otc¢enas Jakub, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Sucasny
odhad stavu a parametrov vibra¢nej dynamiky v redlnom case,
jun 2015

Richter Martin, Ing. Mgr.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Navrh
laboratérneho modelu "gul6cka na ploche", jin 2012

Sandor Ludovit, Ing.; SjF I-AISP den [sem 6, ro€ 2]; VyuZitie
vnorenej platformy na meranie teploty, jun 2015

Sekerka Jakub, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2];
Programovanie mechatronického robotického ramena, jun 2012
Valachova Zuzana, Ing.; SjF I-MESK den [sem 2, ro¢ 2];
Snimanie koncentracie prachovych ¢astic v ovzdusi s vyuzitim
mikropocitaca, jun 2016
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L. stupen

Ukoncené

1.

10.

11.

12.

13.

14.

Bakyta Filip, Ing.; SjF B-AISP den [sem 2, ro¢ 3]; Aktivne
riadenie hluku v klimatiza¢nych systémoch; jun 2014;

Durec Miroslav, Ing.; SjF B-ALSM den [sem 6, ro¢ 3]; Navrh
semi-aktivneho tlmenia prednej vidlice motocykla; jun 2012;
Gajdos Lukas, Ing.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3]; Navrh
aktuatora z dielektrického elektroaktivneho polyméru a
experimentalneho zariadenia sluziaceho na aktivne tlmenie
kmitania; jin 2014;

Hrobar Maros, Ing.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3]; Navrh
laserového snimaca na poskytovanie spétnej vizby posunutia
pomocou platformy Arduino; jin 2014;

Ilavsky Matej, Ing.; SjF B-AISP den [sem 2, ro¢ 3]; Aktivny
stabilizacny systém pre optické zariadenia; jin 2016;

Konkoly Tibor, Bc.; SjF B-AISP den [sem 2, ro¢ 3];
Experimentalne moduly pre vyucbu automatizacie; maj 2018;
Marko Dusan, Bc.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3];
Mikroprocesorové riadenie rychlosti jednosmerného motora; maj
2017,

Mihalik Jakub, Bc.; SjF B-AISP den [sem 6, ro€ 3];
Miniaturizdcia experimentu "magneticka levitacia"; maj 2018;
Mlady Samuel, Bc.; SjF B-AISP den [sem 6, ro€ 3];
Experimentalne zariadenie na skimanie blokovania laserovych
odpocuvacich zariadeni; maj 2018;

Nimet Matus, Ing.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3]; Meranie audio
signalu pomocou laserového 1aca; jin 2014;

Otcenas Jakub, Ing.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3]; Navrh
experimentalneho zariadenia na skimanie blokovania laserovych
odpocuvacich zariadeni; jin 2013;

Penzinger Gébor, Bc.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3];
Programovatel'né hradlové pole; m4j 2017;

Radena Peter, Ing.; SjF B-ALSM den [sem 6, ro¢ 3]; Simulacia
podvozku automobilu s aktivnym tlmenim; jin 2012;

Seveik Lukas, Ing.; SjF B-AISP den [sem 2, ro¢ 3]; Navrh cenovo
vyhodného laserového zariadenia na poskytovanie bezdotykove;j
spétnej vizby do riadiacich systémov; jun 2011;

Vedenie doktorandov

Ukoncéeni
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1.

Batista Gabriel, Ing.; SjF D-MECHT ext [ro¢ 4]; Embedded
Model Predictive Control with State and Parameter Estimation:
Understanding Timing and Memory Properties; odovzdanie
dizertacnej prace: februar 2019, obhajoba dizertacnej prace: april
2019

Po dizertacnej skiaske

2.

Mikulas Erik, Ing.; SjF D-AISP den [ro¢ 3]; Constrained Optimal
Torque Vectoring Control for Driverless Electric Vehicles; august
2020; obhajoba pisomnej prace k dizertacnej skuske: april 2019

Skoleni

3.

Otcenas Jakub, Ing.; SjF D-AISP ext (doc¢asne prerusené) [ro¢ 1];
8-bit microcontrollers for vibration control and monitoring; jun
2022;

Oponované zaverecné prace

Oponované zaverecné prace na STU v Bratislave

1.

Baca Vladislav, Ing.; FEI D-MS den [ro¢ 3]; Moderné metody
spracovania signalov pre riadenie mechatronickych systémov;
september 2017;

Bartalsky Lukas, Ing., PhD.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2];
Modelovanie a navrh riadenia aktivneho pruzenia automobilu; jun
2013;

Bartalsky Lukas, Ing., PhD.; SjF B-ALSM den [sem 6, ro€ 3];
Modelovanie a simulacia aktivneho pruzZenia automobilu; jin
2011;

Cerny David, Ing.; SjF I-MECH den [sem 4, ro¢ 2]; Modelovanie
a syntéza riadenia protiblokovacieho brzdového systému
automobilu.; jun 2013;

Drzka Jan, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Koncepény navrh
robotizovaného pracoviska pre povrchové lakovanie materialov s
vyuzitim projekéného softvéru ABB RobotStudio; jin 2014;
Gul’asi Tomas, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro€ 2]; Prediktivne
riadenie laboratérneho klimatiza¢ného systému; jun 2013;
Haburc¢ék Ivan, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Vyuzitie
vnorenej platformy pre meranie a spracovanie fyzikalnych veli¢in
na zaklade snimacov pre negravitacné zrychlenie a gyroskopov;
jun 2016;

Hamor David, Ing.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3];
Nizkonakladova vyvojova platforma ako cielova platforma pre
Matlab/Simulink.; jin 2014;
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

HosSo Jén, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Practical
applications of GPGPU for accelerating real-time tasks on a
motor brake system; jun 2013;

Chvostal’ Matus, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro€ 2]; Vyuzitie
vnorenej platformy pre meranie a spracovanie fyzikalnych veli¢in
na zaklade snimacov pre spracovanie ultrazvukovych a
infradervenych vin a elektro-indukény snimag¢; jun 2016;

Janco Julius, Ing.; SjF I-MECH den [sem 4, ro¢ 2]; Navrh
programového vybavenia pre polohovanie robotického ramena s
komunikdaciou s nadradenym pocitac¢om; jin 2012;

Kuruc Michal, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Stabilné
prediktivne riadenie procesov s obmedzeniami; jun 2011;
Kvocera Martin, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Vyuzitie
vnorenej platformy pre meranie a spracovanie fyzikalnych veli¢in
pre detekciu magneteickych sil a el. prudu na zaklade Hallovho
javu a snimanie frekvencie vyuzitim optickych snimacov; jin
2016;

Lipar Slavomir, Ing., PhD.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Navrh
programového vybavenia pre spracovanie signalu snimaca
klepania zazihového spal'ovacieho motora; jun 2011;

Lizuch Martin, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Real-time
stabilizing predictive control of a 2DOF helicopter model; maj
2018;

Loksik Milan, Ing., PhD.; SjF I-MECH den [sem 4, ro¢ 2];
Robustné riadenie mechatronického systému pruZenia
automobilu; jan 2012;

Mamarasulov Jokhongir, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2];
Attitude determination and control of a CubeSat nanosatellite;
maj 2018;

Mikulés Erik, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Model
predictive torque vectoring control for the SGT-FEL7 racing car;
m4j 2017,

Minarovi¢ Michal, Ing.; SjF [-ALSM-ATTR den [sem 4, ro€ 2];
Navrh algoritmov riadenia turbodtichadla s premenlivou
geometriou; jun 2011;

Ondera Jakub, Ing.; SjF B-AISP den [sem 6, ro¢ 3]; Navrh
riadenia fyzikalneho modelu gul’'6¢ka na ty¢i pomocou vyvojovej
platformy ARDUINO.; jin 2015;

PauliSin Jozef, Ing.; SjF B-AISP den [sem 2, ro¢ 3]; Vyuzitie
"smart" telefébnov pre potreby modernej automatizacie.; jun 2016;
Petras Matej, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro€ 2]; Pripojenie
mikropocitaca na Ethernet; jin 2015;
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23. Tala¢ Kristian, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Riadenie
mechatronického systému pruzenia automobilu; jin 2010;

24. Tka¢ Lukas, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Programovanie
polohy laboratérneho robotického ramena; jun 2010;

25. Valent Andrej, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Koncepény
navrh robotizovaného pracoviska na bodové zvaranie s vyuzitim
projekéného softvéru ABB RobotStudio; jun 2014;

26. Vasicek Roman, Ing.; SjF I-AISP den [sem 4, ro¢ 2]; Navrh
systému detekcie vynechavania zapal'ovania zazihového
spalovacieho motora; jun 2010;

27. Villaverde Huertas Vladimir, Ing., PhD.; SjF I-MECH den [sem
4, ro¢ 2]; Prediktivne riadenie laboratérneho mechatronického
systému "Vrtul'nik"; jin 2010;

Oponované dizertatné prace a oponované pisomné prace
k dizerta¢nej skuske

1. Baca Vladislav, Ing.; Moderné metody spracovania signalov pre
riadenie mechatronickych systémov; september 2017; FEI, STU
v Bratislave

2. Bastl Michal, Ing.; Modelovani, optimalizace a navrh fizeni pro
siln€ nelinearni systémy s diskrétnimi senzory; marec 2019; FSI,
VUT v Brne

3. Lambersky, Vojtech, Ing.; Navrh metod a nastroju pro zrychleni
vyvoje softwaru pro vestavéné procesory se zaméfenim na
aplikace v mechatronice; jin 2015; FSI, VUT v Brne

4. Matuga Michal, Ing; Riadenie kmitavych mechatronickych
systémov s vyuzitim inercidlnych ¢lenov; februar 2015; FEI, STU
v Bratislave

5. Paulus Martin, Ing; Knowledge Based Approaches in Control of
Complex and Uncertain Systems: Situational Awareness Enabled
Control Systems; februar 2018; FEI, STU v Bratislave

6. Sharma Ayush, Ing; Optimal Control of Membrane Processes;
marec 2016; FChPT, STU v Bratislave

7. Spacil Tomas, Ing; Navrh a implementace algoritmi pro
kompenzaci vlivu linearniho zrychleni na méteni tthlové rychlosti
MEMS gyroskopy; november 2018; FSI, VUT v Brne

8. Suranek Pavel, Ing; Aktivni potladovani vibraci; august 2016;
Fakulta strojni, VSB - Technické univerzita Ostrava

Garancie pedagogického procesu

Spolugarancia akreditovanych $tudijnych programov na SjF STU v
Bratislave
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Automatizacia a informatizacia strojov a procesov (1. stupen
Stadia)
Automatizacia a informatizacia strojov a procesov (2. stupen
Stadia)
Automatizacia a informatizacia strojov a procesov (3. stupen
Stadia)

Predmety garantované na UAMALI, SjF STU v Bratislave

1.

Teodria automatického riadenia III,

(2. ro¢. inzinierskeho $tudia)
Mikropocitace a mikroprocesorova technika,
(1. ro¢. inzinierskeho $tudia)
Mikroprocesorova technika

(3. ro¢. bakalarskeho studia)

Adaptivne riadenie

(doktorandské stadium SjF)
Automobilova mechatronika
(Profesijny bakalar)

Riadenie systémov mechaniky kontinua
(2. ro¢. inzinierskeho $tudia)

VysokoSkolské ucebnice

1.

TAKACS, Gergely - GULAN, Martin. Zaklady prediktivneho
riadenia. 1. vyd. Bratislava, Vydavatel'stvo Spektrum STU, 2018.
434 stran, 167 obrazkov, 4 tabul'ky. ISBN 978-80-227-4826-1.
ACB. Rozsah 25.430 AH.

TAKACS, Gergely - VACHALEK, Jan - ROHAL-ILKIV, Boris.
Identifik4cia ststav. 1. vyd. Bratislava Nakladatel'stvo STU 2014.
281 s., 100 obr., 5 tab. ISBN 978-80-227-4288-7. ACB. Rozsah
13.651 AH.

VACHALEK, Jan - TAKACS, Gergely. Robotika. 1. vyd.
Bratislava : Nakladatel'stvo STU, 2014. 166 s., 96 obr., 2 tab.
ISBN 978-80-227-4163-7. ACB. Rozsah 8.930 AH.

Clenstvo v komisiach

Clen odborovej komisie (OK) doktorandského $tudijného programu 5.2.14.

automatizacia, 2016-sucasnost’.

Clen komisie pre $tatne skiisky na doktorandskom $tidiu, odbor Automatizacia
a informatizacia strojov a procesov, UAMAI, SjF STU v Bratislave, 2015-sti¢asne.
Clen komisie pre Statne skuSky na doktorandskom $tadiu, odbor Mechatronika,

UAMT, FEI STU v Bratislave, 2015-suéasnost’.
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4. Clen komisie pre §tatne skusky na doktorandskom $tadiu, odbor Kybernetika, URK,
FEI STU v Bratislave, 2015-st¢asnost’.

5. Clen komisie pre $tatne skugky na doktorandskom $tudiu, odbor Riadenie procesov,
UIAM, FChPT STU v Bratislave, 2016-sucasnost’.

6. Clen komisie pre tatne skugky na doktorandskom $tadiu, odbor InZinierska
mechanika, Ustav mechaniky t&les, mechatroniky a biomechaniky, FSI VUT v Brne,
2015-sucasnost’.

7. Clen komisie pre $tatne skagky na inZinierskom $tadiu, odbor Automatizacia
a informatizacia strojov a procesov, UAMAL SjF STU v Bratislave, 2014-su¢asnost’.

8. Clen komisie pre tatne skugky na bakalarskom $tadiu, odbor Automatizacia
a informatizécia strojov a procesov, UAMAL SjF STU v Bratislave, 2014-su¢asnost’.

9. Tajomik komisie pre Statne skiisky na inzinierskom §tadiu, odbor Automatizacia
a informatizécia strojov a procesov, UAMAL SjF STU v Bratislave, 2013.

Iné pedagogické aktivity

1. Mentor zahraniéného doktoranda z programu Eurépskej Unie Marie Curie - TEMPO
(Mohammad Abdollahpouri). Konzultacia, vedenie dizertacnej prace a spolupraca v
anglickom jazyku, 2014-2017

2. Obgasné blokové prednasky na tematiku prediktivneho riadenia na Ustave mechaniky
telies, mechatroniky a biomechaniky, FSI VUT v Brne, 2015 a 2019.

3. Prednasajuci, cviciaci a skusajtci pre predmety Automatizacia a riadenie a
Automatizacia a riadenie — vyluéne pre zahrani¢nych Studentov z programu Erasmus,
prednasky a cvicenia v anglickom jazyku, 2012-2014

v Bratislave, 24.04.2019

doc. Ing. Gergely Takacs, PhD.

uchadzac¢

prof. Ing. Cyril Belavy, PhD.

Veduci ustavu Automatizacie,
merania a aplikovanej
informatiky SjF STU

v Bratislave
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