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Ukonéenie vychovy doktorandov

Bez akademickej hodnosti docent, resp. profesor nie je mozné viest vychovu doktorandov v pozicii
Skolitela. V sucasnosti je konzultantom dvom doktorandom — Ing. Marek Noga, Ing. Tadeas Vojtko.
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03 Prednaskovy pobyt v zahranici 1(1)

1. TEMPUS Phare IMG-95-SQ-1005 (januar 1996 — februdar 1996):
Applicant: Ing. Martin Juhas, Host: University of Leicester (Dept. of Engineering, Control System
Research), Leicester, Velka Britania

05 Clenstvo v celo$tatnej profesijnej organizacii, technickom vybore
alebo pracovnej skupine v odbore 1(1)

1. Clen technickej normaliza¢nej komisie TK37 Informaéné technoldgie v rokoch 2004 — 2015
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06 Clenstvo v komisiach pre $tatne skusky 3 (21)

Vybrané komisie:

1.

10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

17.

18.
19.

20.

21.

Komisia pre SS (PhD.): Automatizécia a informatizacia strojov a procesov, 05.12.2022 o 9:00,
UAMAI, M202, ¢len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 08.06.2022 o 8:00,
UAMAI, M202, ¢len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 09.06.2022 o 8:00,
UAMAI, M202, ¢len

Komisia €. 2 pre SS (Bc.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 07.06.2022 o 8:00,
UAMAI, M202, ¢len

Komisia pre SS (Bc.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 13.07.2021 o 8:00,
UAMAI, M318, €len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 09.06.2021 o 8:00,
UAMAI, M318, ¢len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 10.06.2021 o 8:00,
UAMAI, M318, ¢len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizécia a informatizacia strojov a procesov, 08.07.2020 o 8:00,
UAMAI, M318, €len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizécia a informatizacia strojov a procesov, 09.07.2020 o 8:00,
UAMAI, M318, €len

Komisia €. 2 pre SS (Bc.): Automatizécia a informatizacia strojov a procesov, 07.07.2020 o 8:00,
UAMAI, M318, ¢len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 05.06.2019, UAMAI,
¢len

Komisia pre SS (Bc.): Automatizdcia a informatizacia strojov a procesov, 04.06.2019, UAMAI, ¢len
Komisia €. 2 pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizécia strojov a procesov, 13.06.2018 o 8:00,
UAMAI lab. ML 1, &len

Komisia €. 2 pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizécia strojov a procesov, 14.06.2018 o 8:00,
UAMAI lab. ML 1, &len

Komisia €. 2 pre SS (Bc.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 12.06.2018 o 8:00,
UAMAI lab. ML 1, &len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizdcia a informatizacia strojov a procesov, 14.06.2017, UAMAI,
Clen

Komisia pre SS (Ing.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 15.06.2017, UAMAI,
¢len

Komisia pre SS (Bc.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 13.06.2017, UAMAI, ¢len
Komisia pre SS (Ing.): Automatizécia a informatizacia strojov a procesov, 15.06.2016 o 8:00,
UAMAI, &len

Komisia pre SS (Ing.): Automatizécia a informatizacia strojov a procesov, 16.06.2016 o 8:00,
UAMAI, ¢len

Komisia pre SS (Bc.): Automatizacia a informatizacia strojov a procesov, 14.06.2017 o 8:00,
UAMAI, &len
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07 Prednasky na zahrani¢nych vedeckych konferencidch 2(3)

1. JUHAS, Martin - GULAN, Martin - NETO, Luis - GONCALVES, Gil - KOMENDA, Titanilla - PICKEL,
Laurenz - ZHOU, Shiyang - SCHICKLING, Claudia - LOKSIK, Milan - MORHAC, Martin. FactoRIS - a
learning factories based education framework to support digital transformation of
manufacturing SMEs. In Proceedings of the 12th Conference on Learning Factories (CLF 2022). 1.
vyd. Singapur : Singapore Institute of Manufacturing Technology, 2022, S. 1 - 6. Kategodria
publikacie do 2021: AFC

2. JUHAS, Martin - GULAN, Martin - GRANDOVA, Katarina. A learning factory concept for Slovak
manufacturing SMEs. In Proceedings of the 11th Conference on Learning Factories. 1. vyd. Graz,
Austria : SSRN, 2021, S. 3857892. Kategdria publikdcie do 2021: AFC

3. JUHASOVA, Emilia - JUHAS, Martin - FRANCHIONI, Giorgio - BERGAMO, Giulia. Numerical and
experimental verification of some active control algorithms. In Proceedings of the third world
conference on Structural Control. 3WCSC : Como, ltaly, 7-12 April 2002. [S.l.] : John Wiley &
Sons, 2003, 5.665-670. Kategdria publikacie do 2021: AFC

11 Vedenie prac $VOC 1(7)
Studentska vedecka konferencia 2021, Sekcia - Automatizacia a informatizacia strojov a procesov

1. 3. miesto: Bc. Matus Leginus s pracou ,Strojové videnie s aplikdciou laserového Ciarového
skenera” (Skolitel Ing. Martin Juhas, PhD.)

Studentska vedecka konferencia 2019, Sekcia - Automatizacia a informatizacia strojov a procesov

2. 1. miesto: Bc. Juraj Bavina s pracou , Robotickd 3D tla¢ pomocou 6-osého kibového ramena”
(Skolitel Ing. Martin Juhas, PhD.)

Studentska vedecka konferencia 2015, Sekcia: Informacna a automatiza¢na technika

3. 1. miesto: Bc. Lucia Mihalyova, Bc. Peter Castulik s pracou ,, Simuldtor protiblokovacieho
brzdového systému“ (Skolitel Ing. Martin Juhas, PhD.)

Studentska vedecka konferencia 2013, Sekcia: Informacna a automatiza¢na technika

4. 2. miesto: Bc. Tomas Benko s pracou , Riadenie invertovaného kyvadla systémom B&R” (Skolitel
Ing. Martin Juhas, PhD.)

5. 3. miesto: Bc. Boris Ryban s pracou , Aplikdcia technoldgie AS-Interface Safety at Work pri
riadeni moduldrneho vyrobného systému” (Skolitel Ing. Martin Juhas, PhD.)

6. Bc.Lukas Sevcik s pracou , Riadenie spojitého procesu s komunikdciou Profibus PA“ (kolitel Ing.
Martin Juhas, PhD.)

Studentska vedecka konferencia 2012, Sekcia: Informaénd a automatizaéna technika

7. Bc. Michal Salaj s pracou , Experimentdine pracovisko merania prietoku kvapalin® (Skolitel Ing.
Martin Juhas, PhD.)
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12 Tvorba Studijnych pomé6cok 1(4)

1. Integrované pracovisko na reguldciu prietoku

Ulohou pracoviska je poukazat na energeticky vyhodnu aplikaciu frekvenénych menicov pri
regulacii prietoku kvapalin v priemyselnych aplikaciach v porovnani s klasickym rieSenim
prostrednictvom regulacného obvodu s regulacnym ventilom. Pracovisko umoznuje vycislenie
uspor elektrickej energie dosiahnutelnych pocas dlhodobej prevadzky cerpadiel pohananych
asynchrénnym motorom.

Pracovisko pre alternativnu reguldciu prietoku kvapalin
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Struktura riadiaceho systému pracoviska

Katedra automatizacie a merania

Strojnicka fakulta Regulacia prietoku v potrubi
STU v Bratislave

Regulécia prietoku pomocou regulaéného ventilu
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Demonstrdcia uspor energie

Ing. Martin Juhas, PhD.
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2. Experimentalne pracovisko na meranie prietoku vzduchu

Integrované experimentdlne pracovisko merania prietoku vzduchu bolo navrhnuté a zostrojené
za Ucelom prezentacie alternativnych moznosti merania a vyhodnocovania prietoku vzduchu v
potrubnych systémoch pomocou prierezovych prietokomerov. Pracovisko umoziiuje merat
prietok vzduchu pomocou dvoch primarnych prvkov — clony a rychlostnej sondy annubar a
nasledne porovnat rézne metddy vypoctu prietoku z hladiska zloZitosti, ako aj moznosti
kompenzacie ucinku ovplyviujucich veli¢in.

@ T

YIC 1 — frekvenény meni¢ Micromaster

FIT 2 — snimag¢ tlaku/prietoku Sitrans P DSIII
PIT 3 — snimac absolutneho tlaku Sitrans P300
TT 4 — meraci prevodnik teploty Sitrans T3K
FIT 5 — snimac¢ tlaku/prietoku Sitrans P DSIII
UT 6 — multifunkény snima¢ SMV3000

UY 7 — prevodnik MVA

UIT 8 — zapisovac Sirec DS

Technologickd schéma a pohlad na experimentdlne pracovisko bez PC stanice
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Ethernet (100 Mbit/s)

(100 Mbit/s)

PC Stanica

- STEP7 + PDM (Process Device Manager)

- WinCC flexible + Sm@rt server

- OPC server (Profinet 10, TrendView, SNMP)
- MATLAB + OPC Toolbox
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{5} SIMATIC WinCC flexible Runtime
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Experimentalne pracovisko merania prietoku vzduchu
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3. Polohovaci stdl s krokovym pohonom

Pracovisko primarne slUzi na vykondvanie meracich experimentov pri uréovani vlastnosti
proximitnych snimacov. Okrem toho umoziuje zoznamit sa s problematikou riadenia krokovych

pohonov.

[f1 SIMATIC WinCC flexible Runtime

Meradi program

ISpl’nacwe char. proximitnéha snimata j
Ovlddanie osi

| - |

[ wyjstup snimaga (DI1)

Koniec |
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[l sTP
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Aktuina rjchlost [ zp

[7770,00 mmvs [ uyer-

S0Er [ v+

[ p1s

Hastaveria ————————
Rychlost’ pre rucné ovlddanie

Spinacia vzd. (Lv)

Vypinacia vzd. (Ls)

| 10,0 mm/s
Rychlost’ pre najazdy
I 20,0 | mm/s
Rychlost’ pre merania

I 1,0 mm/s

Posun pre merania

Diagnostika

I 10 mm

© 2006, M. 1., KAIFT, SjF, STU

Dialkové oviddanie pracoviska v prostredi WinCC flexible
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4. Integrované pracovisko riadenia asynchrénnych motorov
Demonstraéné pracovisko aplikuje moderné spdsoby spustania a riadenia elektrickych motorov

cez frekvenény menic a soft—startér, ako aj tradi¢ny spdsob spustania motorov priamym
pripojenim na siet.

Pohlad na realizované experimentdlne pracovisko (bez PC stanice)

~Ovisdanie motors ————————————
Typ riadenia motora
Frel y =

STU + - Experimentalne pracovisko riadenia asynchironnych motorov
e ke
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Vizualizdcia riadenia pracoviska

10



Vedecka $kola, Doplfiujuce kritéria Ing. Martin Juhas, PhD.

13 Expertizne posudky v odbore 1(1)

1.

Metddy merania a porovnanie vybranych meradiel na meranie prietoku ropy a fakturaény
transfer pre meraciu stanicu v Budkovciach. Objednavatel: Transpetrol, a.s. Spracovatelia: doc.
Ing. Jan Sasik, Ing. Martin Juhds, december 2004, 49 s.

14 Rie$ené projekty v spolupraci s praxou, PC, HC 1(4)

1.

Laboratorny varak

FEKETE, Roman, Marian PECIAR, Peter PECIAR, Martin JUHAS a lvan MORAVEK. Laboratérny
varak: vyskumnd sprava - technické riesenie pre spolo¢nost OP papirna - Oléany, CR. ZoD
11/2015. Bratislava: Strojnicka fakulta STU, 2015.

Hybridny triangulacno-opticky systém prevadzkovej kontroly kvality pneumatik

Projekt APVV v rdmci programu VMSP "Podpora vyskumu a vyvoja v malych a strednych
podnikoch", 2008 — 2011, APVV VMSP-P-0030-09. Cielom projektu bol navrh a realizacia
prototypu automatického systému kontroly kvality pneumatik (behurovej ¢asti a bocnice),
vyuzivajuci kombindciu triangula¢no-optického skenovania.

Upinaci mechanizmus pre zariadenie na testovanie pneumatik

KRASNANSKY, Pavol, Miroslav KRZ, Martin JUHAS, Michal SEVCEK a Maridn SRAMEK. Upinaci
mechanizmus pre zariadenie na testovanie pneumatik a spdsob upnutia testovanej pneumatiky
do upinacieho mechanizmu: zverejnena patentova prihlaska ¢. 50014-2019, ddtum zverejnenia
2.10.2020. Banska Bystrica: Urad priemyselného vlastnictva Slovenskej republiky, 2020.

Metody merania a porovnanie vybranych meradiel na meranie prietoku ropy a fakturacny
transfer pre meraciu stanicu v Budkovciach. 2004. Posudenie metdd merania a vzajomné
porovnanie meradiel réznych vyrobcov pre preberaciu stanicu pre doddvku ropu na Slovensko,
Objedndvatel: Transpetrol a.s., Spracovatelia: Jan Sasik, Martin Juhas, 49 s.
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15 Ocenenia relevantné pre dany odbor 1(2)

1.

Medzinarodny strojarsky veltrh 2017. Prvé miesto v sutaznej kategorii ,,Technologicka
inovacia“. Prvé miesto ziskal projekt , Digitdlne dvoj¢a” vyvinuty spolocne a.s. SOVA Digital a
Strojnickou fakultou STU. Koncept je postaveny na digitalnej kopii redlneho procesu, z ktorého
sa kontinualne zbieraju data. Digitdlne dvojéa samo o sebe umoziiuje menit parametre modelu,
a analyzovat r6zne stavy, ktoré nastavaju v realnej vyrobe. Aplikacia dvojcata je vo vyrobnych
procesoch rychlo realizovatelna, nie je prili§ nakladna. Digitdlne dvojca prindsa okrem
zvySovanie produktivity existujucich procesov, odstrafiovanie Uzkych miest vo vyrobe, zniZovanie
nakladov a pruznu reakciu na zmeny. Autori konceptu: Ing. Martin Juhas, PhD. (SjF STU),

Ing. Milan Loksik, PhD. (SOVA Digital a.s.).

Cestné uznanie Medzinarodného strojarskeho veltrhu 2015 za exponat ,, ABS/TCS Simuldtor” z
Ustavu automatizécie, merania a aplikovanej informatiky Strojnickej fakulty STU. Cena bola
odovzdanad za inovativne konstrukéné riesenie standu pre simulaciu Smykovych situdcii kolies
automobilov. Zariadenie vzniklo pod vedenim Ing. Martina Juhasa, PhD.v rdmci rieSenia
diplomovych préac — autori: Ing. Lucia Mihdlyova a Ing. Peter Castulik.
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