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Vedecko-výskumná aktivita Ing. Martina Juhása, PhD. 
 

Vo výskumnej oblasti sa venuje priemyselnej automatizácii a riadeniu procesov s orientáciou na 

mechatronické systémy. Aktivity zahŕňajú modelovanie, návrh a implementáciu riadiacich 

algoritmov a systémov, pracujúcich v reálnom čase, systémy riadenia pohybu, systémy pre zber 

a spracovanie dát, inteligentné meracie systémy, riadenie a spracovanie experimentálnych 

meraní s využitím platforiem informačných technológií. V ostatných rokoch sa jeho profesijný 

záujem plynulo rozvinul k aktivitám podporujúcim digitalizáciu v priemysle. Ako člen technickej 

normalizačnej komisie TK37 Informačné technológie dlhodobo prispieval k rozvoju technickej 

normalizácie v danej oblasti. 

Ing. Martin Juhás, PhD. je autorom a spoluautorom 1 učebnice, 41 článkov a konferenčných 

príspevkov, 2 úžitkových vzorov, 1 národného a 2 medzinárodných patentov a iných publikácií. 

Svoje vedeckovýskumné výsledky predstavil na rôznych medzinárodných konferenciách. Na svoju 

publikačnú aktivitu doteraz dostal spolu 28 ohlasov indexovaných v databázach Web of Science, 

resp. Scopus. Systematicky sa zúčastňuje národných a medzinárodných grantových projektov, či 

už v pozícii hlavného riešiteľa, zodpovedného riešiteľa partnera projektu, alebo riešiteľa. 

 

 

Publikačná činnosť 
 

Výstupy v kategóriách: A+, A, A-, B 29 (7) 

 

A+ 4 (3) 

1. NOGA, Marek – JUHÁS, Martin – GULAN, Martin. Hybrid virtual commissioning of 

a robotic manipulator with machine vision using a single controller. In Sensors. Vol. 22, 

iss. 4 (2022), s. 1 – 17, art. No. 1621. ISSN 1424-8220 (2021: 3.847 – IF, Q2 – JCR Best Q, 

0.803 – SJR, Q1 – SJR Best Q). V databáze: CC: 000762680100001 ; WOS: 

000762680100001 ; SCOPUS: 2-s2.0-85124870212. Kategória publikácie do 2021: ADC 

 

2. SEMAN, Pavol – ROHAĽ-ILKIV, Boris – JUHÁS, Martin – SALAJ, Michal. Swinging up the 

Furuta pendulum and its stabilization via model predictive control. In Journal of 

Electrical Engineering. Vol. 64, No. 3 (2013), s.152-158. ISSN 1335-3632 (2013: 0.420 – 

IF, Q4 – JCR Best Q, 0.221 – SJR, Q3 – SJR Best Q). Kategória publikácie do 2021: ADN 
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3. KRASŇANSKÝ, Pavol – KRÍŽ, Miroslav – JUHÁS, Martin – ŠEVČEK, Michal – ŠRÁMEK, 

Marián. Clamping mechanism for a tyre testing device and method for clamping a tested 

tyre into the clamping mechanism : medzinárodný patent č. EP 3924707B1, zo dňa 

29.06.2022, prihláška č. 20717728.8 zo dňa 06.03.2020. Viedeň European Patent Office 

2022. 14 s. Kategória publikácie do 2021: AGJ 

 

4. KRASŇANSKÝ, Pavol – KRÍŽ, Miroslav – JUHÁS, Martin – ŠEVČEK, Michal – ŠRÁMEK, 

Marián. Clamping mechanism for a tyre testing device and method for clamping a tested 

tyre into the clamping mechanism : patent č. US 11,397,137 B2, dátum udelenia patentu 

26.7.2022, prihláška č. US 2022/0042881 A1 zo dňa 10.2.2022. 2022 Alexandria 

(Virginia) USA United States Patent and Trademark Office. 11 s. Kategória publikácie do 

2021: AGJ 

 

A  1 (0) 

1. HULKÓ, Gabriel - BELAVÝ, Cyril - JUHÁS, Martin - HEUGEROVÁ, A. Motion control on the 

basis of lumped-input/distributed-output systems. In Motion Control. IFAC MC 98. : 3rd 

IFAC international workshop. Grenoble, France, September 21-23, 1998. [S.l.] : IFAC, 

1998, s.179-184. V databáze: WOS. Kategória publikácie do 2021: AFC 

 

A- 3 (1) 

1. HONEK, Marek - WOJNAR, Slawomir Stanislaw - SEMAN, Pavol - JUHÁS, Martin - ROHAĽ-

ILKIV, Boris. Electronic throttle identification and modeling. In Proceedings of the 2013 

International Conference on Process Control [elektronický zdroj] : Štrbské Pleso, 

Slovakia, June 18-21, 2013. 1st. ed. Piscataway : IEEE, 2013, s.CD-ROM, p. 486-491. ISBN 

978-80-227-3951-1. V databáze: WOS, SCOPUS. Kategória publikácie do 2021: AFD 

 

2. SEMAN, Pavol - JUHÁS, Martin - TKÁČ, Lukáš - HONEK, Marek. New possibilities of 

industrial programming software : swing-up and stabiliyation of reaction wheel inverted 

pendulum via model predictive control using PLC. In Proceedings of the 2013 

International Conference on Process Control [elektronický zdroj] : Štrbské Pleso, 

Slovakia, June 18-21, 2013. 1st. ed. Piscataway : IEEE, 2013, s.474-479. ISBN 978-80-227-

3951-1. V databáze: WOS, SCOPUS. Kategória publikácie do 2021: AFD 

 

3. ÚRADNÍČEK, Juraj - MUSIL, Miloš - PECIAR, Peter - JUHÁS, Martin - SUCHAL, Andrea. 

Experimentálne testovacie zariadenie na dynamické, termálne a tribologické analýzy 

komponentov kotúčových bŕzd : patentový spis č. 288602. Banská Bystrica Úrad 

priemyselného vlastníctva SR 2018. 8 s. Kategória publikácie do 2021: AGJ 
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B 21 (3) 

1. JUHÁS, Martin - GULAN, Martin - NETO, Luís - GONCALVES, Gil - KOMENDA, Titanilla - 

PICKEL, Laurenz - ZHOU, Shiyang - SCHICKLING, Claudia - LOKŠÍK, Milan - MORHÁČ, 

Martin. FactoRIS - a learning factories based education framework to support digital 

transformation of manufacturing SMEs. In Proceedings of the 12th Conference on 

Learning Factories (CLF 2022). 1. vyd. Singapur : Singapore Institute of Manufacturing 

Technology, 2022, S. 1 - 6. Kategória publikácie do 2021: AFC 

 
2. JUHÁS, Martin - GULAN, Martin - GRANDOVÁ, Katarína. A learning factory concept for Slovak 

manufacturing SMEs. In Proceedings of the 11th Conference on Learning Factories. 1. vyd. Graz, 

Austria : SSRN, 2021, S. 3857892. Kategória publikácie do 2021: AFC 

 

3. ÚRADNÍČEK, Juraj - MUSIL, Miloš - KRAUS, Pavel - JUHÁS, Martin. Eigenvalues evaluation 

of generally damped elastic disc brake model loaded with non-conservative friction 

force. In ERIN 2018 : 12th International Conference for Young Researchers and Ph.D. 

Students, 2nd-4th May 2018, Častá-Papiernička, Slovakia : Proceedings of Abstracts. 1. 

vyd. Bratislava : FME STU, 2018, S. 69. ISBN 978-80-8106-073-1. Kategória publikácie do 

2021: AFH 

 

4. ÚRADNÍČEK, Juraj - MUSIL, Miloš - PECIAR, Peter - JUHÁS, Martin - SUCHAL, Andrea. 

Experimentálne testovacie zariadenie na dynamické, termálne a tribologické analýzy 

komponentov kotúčových bŕzd : úžitkový vzor č. 7510. Banská Bystrica Úrad 

priemyselného vlastníctva SR 2016. 7 s. Kategória publikácie do 2021: AGJ 

 

5. JUHÁS, Martin - SEMAN, Pavol - BODI, Stanislav. ABS/TCS Simulator. In Process Control 

2011 : Proceedings of the 18th International Conference. Tatranská Lomnica, Slovakia, 

14.-17.6. 2011. Bratislava : Nakladateľstvo STU, 2011, s.598-601. ISBN 978-80-227-3517-

9. Kategória publikácie do 2021: AFD 

 

6. JUHÁSOVÁ, Emília - JUHÁS, Martin - FRANCHIONI, Giorgio - BERGAMO, Giulia. Numerical 

and experimental verification of some active control algorithms. In Proceedings of the 

third world conference on Structural Control. 3WCSC : Como, Italy, 7-12 April 2012. [S.l.] 

: John Wiley & Sons, 2003, s.665-670. Kategória publikácie do 2021: AFC 

 

7. SEMAN, Pavol - JUHÁS, Martin. Swing up and stabilization of reaction wheel pendulum. 

In Modelling of Mechanical and Mechatronic Systems. MMaMS 2011 [elektronický 

zdroj] : Proceedings of the 4th International Conference. Herľany, Slovakia. 20.- 22. Sept. 

2011. Košice : Technická univerzita v Košiciach, 2011, s.433-439. ISBN 978-80-553-0731-

2. Kategória publikácie do 2021: AFD 
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8. SEMAN, Pavol - JUHÁS, Martin. Modelling and LQ control of furuta pendulum. In 

Mechanical Engineering 2008 : 12th International Scientific Conference, Bratislava, 

Slovak Republic, 13.-14.11. 2008. Bratislava : STU v Bratislave, 2008, s.CD-Rom. ISBN 

978-80-227-2987-1. Kategória publikácie do 2021: AFD 

 

9. JUHÁSOVÁ, Emília - VRABEC, Marián - JUHÁS, Martin - KAFKA, Vratislav. Resistance of 

structures with contribution of fibre materials and shape memory alloys. In First 

European Conference on Earthquake Engineering and Seismology : Proceedings. - 

Geneva/Switzerland/, September 3-8, 2006. Zürich : ETH, 2006, s.Paper Number 215. 

Kategória publikácie do 2021: AFC 

 

10. JUHÁS, Martin - SVRČEK, Vladimír - BERGAMO, G. Control inside of structural system: 

theory and experiment - ID 847. In First European Conference on Earthquake 

Engineering and Seismology : Abstract Book/Geneve, 3.-8.9.2006. Zürich : ETH, 2006, 

s.203-204. ISBN 9782839901901. Kategória publikácie do 2021: Kategória publikácie do 

2021: AFG 

 

11. JUHÁSOVÁ, Emília - SOFRONIE, Ramiro - HURÁK, Milan - JUHÁS, Martin - VRABEC, 

Marián. Contribution of polymer grids and fibre mortars to the seismic resistance of 

masonry structures. In Building Research Journal = Stavebnícky časopis. Vol. 54, No. 3-4 

(2006), s.243-261. ISSN 1335-8863. Kategória publikácie do 2021: ADF 

 

12. JUHÁSOVÁ, Emília - VRABEC, Marián - JUHÁS, Martin - SVRČEK, Vladimír. The 

contribution to the mitigation of torsion in seismic response. In 13th World conference 

on Earthquake Engineerings : Proceedings. Vancouver : University of BC, 2004, s.Paper 

No.2157. Kategória publikácie do 2021: AFC 

 

13. JUHÁSOVÁ, Emília - SOFRONIE, Ramiro - JUHÁS, Martin. The key role of structure 

integrity and new materials. In B4E Building for a Euroepan Future. Strategies & alliances 

for construction innovation : Proceedings. Vol. 1. Brusel : ECCREDI, 2004, s.527-544. 

Kategória publikácie do 2021: AFC 

 

14. JUHÁSOVÁ, Emília - JUHÁS, Martin - FRANCHIONI, Giorgio - BERGAMO, Giulia. Semi-

active cotrol techniques in earthquake mitigation. In Earthquake Engineering 

[elektronický zdroj] : 12th European Conference, London, UK, 9-13th September 2002. 

[S.l.] : Elsevier Science, 2002, s.CD-ROM, [10] p. ISBN 978-0080440491. Kategória 

publikácie do 2021: AFC 
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15. SVRČEK, Vladimír - SÁSIK, Ján - JUHÁS, Martin. Influence of digital technologies at 

management of processes and devices. In Strojné inžinierstvo 2002 = Mechanical 

engineering 2002 : Zborník abstraktov a príspevkov 6. medzinárodnej vedeckej 

konferencie. Bratislava : STU v Bratislave, 2002, s.nestr. ISBN 80-227-1783-5. Kategória 

publikácie do 2021: AFD 

 

16. JUHÁSOVÁ, Emília - JUHÁS, Martin - FRANCHIONI, Giorgio - BERGAMO, G. Control of 

seismic vibration near the base of asymmetrical structures. In Seismic isolation, passive 

energy dissipation and active control of vibrations of structures : 7th international 

seminar. Assisi, Italy, October 2-5, 2001, 2001, s.8 p. Kategória publikácie do 2021: AFC 

 

17. JUHÁSOVÁ, Emília - JUHÁS, Martin - SVRČEK, Vladimír. The real time control for 

earthquake engineering applications. In Bulletin of the European Association for 

Earthquake Engineering. Vol. 20 (2001), s.39-40. Kategória publikácie do 2021: ADE 

 

18. JUHÁS, Martin. Development of real time control system for 2DOF shaking table. In 

Strojné inžinierstvo 2000. Mechanical Engineering 2000 : Zborník referátov z 

medzinárodnej konferencie. 1. časť. Bratislava : STU v Bratislave, 2000, s.2-47 - 2-52. 

ISBN 80-227-1436-4. Kategória publikácie do 2021: AFD 

 

19. HULKÓ, Gabriel - BELAVÝ, Cyril - JUHÁS, Martin - HEUGEROVÁ, A. - LAVRINC, Martin. 

Control of smart structures as distributed parameter systems. In Mechatronika 98 : 

Proceedings of International Symposium "Topical Questions of Teaching Mechatronics" : 

Konf. Kočovce. Slovakia. May 18-20,1998. Bratislava : STU v Bratislave, 1998, s.8 s. ISBN 

80-227-1069-5. Kategória publikácie do 2021: AFD 

 

20. JUHÁS, Martin. Hardware implementation of fuzzy logic algorithms into sauter EY-2400 

system. In Fuzzy Logic and Applications : international conference. Zichron Yaakov, 

Israel, May 18-21, 1997. [S.l.] : Ministry of Science, 1997, s.138-143. Kategória publikácie 

do 2021: AFC 

 

21. JUHÁSOVÁ, Emília [50 %] - JUHÁS, Martin [50 %]. Multi-component shaking table control 

and its application in seismic response analysis. In Zeszyty naukowe Politechniki 

Rzeszowskiej : 9. Sympozjum Dynamiki Konstrukcji, Rzeszów-Jawor 1996. Mechanika, z. 

48, No. 151 (1996), s.181-187. ISSN 0209-2689. Kategória publikácie do 2021: AFC 
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Z toho výstupy v kategóriách: A+ a A  5 (3) 

A+ 4 (3) 

1. NOGA, Marek – JUHÁS, Martin – GULAN, Martin. Hybrid virtual commissioning of 

a robotic manipulator with machine vision using a single controller. In Sensors. Vol. 22, 

iss. 4 (2022), s. 1 – 17, art. No. 1621. ISSN 1424-8220 (2021: 3.847 – IF, Q2 – JCR Best Q, 

0.803 – SJR, Q1 – SJR Best Q). V databáze: CC: 000762680100001 ; WOS: 

000762680100001 ; SCOPUS: 2-s2.0-85124870212. Kategória publikácie do 2021: ADC 

 

2. SEMAN, Pavol – ROHAĽ-ILKIV, Boris – JUHÁS, Martin – SALAJ, Michal. Swinging up the 

Furuta pendulum and its stabilization via model predictive control. In Journal of 

Electrical Engineering. Vol. 64, No. 3 (2013), s.152-158. ISSN 1335-3632 (2013: 0.420 – 

IF, Q4 – JCR Best Q, 0.221 – SJR, Q3 – SJR Best Q). Kategória publikácie do 2021: ADN 

 

3. KRASŇANSKÝ, Pavol – KRÍŽ, Miroslav – JUHÁS, Martin – ŠEVČEK, Michal – ŠRÁMEK, 

Marián. Clamping mechanism for a tyre testing device and method for clamping a tested 

tyre into the clamping mechanism : medzinárodný patent č. EP 3924707B1, zo dňa 

29.06.2022, prihláška č. 20717728.8 zo dňa 06.03.2020. Viedeň European Patent Office 

2022. 14 s. AGJ 

 

4. KRASŇANSKÝ, Pavol – KRÍŽ, Miroslav – JUHÁS, Martin – ŠEVČEK, Michal – ŠRÁMEK, 

Marián. Clamping mechanism for a tyre testing device and method for clamping a tested 

tyre into the clamping mechanism : patent č. US 11,397,137 B2, dátum udelenia patentu 

26.7.2022, prihláška č. US 2022/0042881 A1 zo dňa 10.2.2022. 2022 Alexandria 

(Virginia) USA United States Patent and Trademark Office. 11 s. AGJ 

 

A  1 (0) 

1. HULKÓ, Gabriel - BELAVÝ, Cyril - JUHÁS, Martin - HEUGEROVÁ, A. Motion control on the 

basis of lumped-input/distributed-output systems. In Motion Control. IFAC MC 98. : 3rd 

IFAC international workshop. Grenoble, France, September 21-23, 1998. [S.l.] : IFAC, 1998, 

s.179-184. V databáze: WOS. Kategória publikácie do 2021: AFC 
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Ohlasy na publikačnú aktivitu 
 

Ohlasy spolu 32 (17) 

1. NOGA, Marek – JUHÁS, Martin – GULAN, Martin. Hybrid virtual commissioning of 

a robotic manipulator with machine vision using a single controller. In Sensors. Vol. 22, 

iss. 4 (2022), s. 1 – 17, art. No. 1621. ISSN 1424-8220 (2021: 3.847 – IF, Q2 – JCR Best Q, 

0.803 – SJR, Q1 – SJR Best Q). V databáze: CC: 000762680100001 ; WOS: 

000762680100001 ; SCOPUS: 2-s2.0-85124870212. Kategória publikácie do 2021: ADC 

 Ohlasy: 

 1. [1]    RAFFAELI, Roberto - BILANCIA, Pietro - NERI, Federico - PERUZZINI, 

Margherita - PELLICCIARI, Marcello. Engineering Method and Tool for the 

Complete Virtual Commissioning of Robotic Cells. In APPLIED SCIENCES-BASEL, 

2022, vol. 12, no. 6, pp., Registrovaný v: WOS, SCOPUS 

 Ohlas: zahraničný 

 2. [1]    JUHASOVA, Bohuslava - JUHAS, Martin - NEMLAHA, Eduard. Virtualization 

as a Modern Tool for Design and Implementation of Robotic Applications. In: 

Proceedings of the 31st International Conference on Cybernetics and Informatics, 

K and I 2022, 2022-01-01, pp., Registrovaný v: SCOPUS 

 Ohlas: zahraničný 

 3. [1]    SIEGRIST, Daniel - MATSIKIS, Alexandros - DIRBACH, Simon - VOLZ, Artur - 

BELLALOUNA, Fahmi. A Virtual Commissioning Selection Approach for Machine 

Automation. In: IEEE International Conference on Emerging Technologies and 

Factory Automation, ETFA, 2022-01-01, 2022-September, pp. ISSN 19460740., 

Registrovaný v: SCOPUS 

 Ohlas: zahraničný 

 4. [1]    FILIPESCU, Adrian - SOLEA, Razvan - CERNEGA, Daniela Cristina - IONESCU, 

Dan - SIMION, Georgian - FILIPESCU, Adriana. Complex Autonomous System 

Assisting a Manufacturing Technology on a Mechatronics Line. A Digital Twin 

Approach. In: 2022 26th International Conference on System Theory, Control and 

Computing, ICSTCC 2022 Proceedings, 2022-01-01, pp. 157-162., Registrovaný v: 

SCOPUS 

 Ohlas: zahraničný 

  

 

2. ÚRADNÍČEK, Juraj - MUSIL, Miloš - PECIAR, Peter - JUHÁS, Martin - SUCHAL, Andrea. 

Experimentálne testovacie zariadenie na dynamické, termálne a tribologické analýzy 

komponentov kotúčových bŕzd : patentový spis č. 288602. Banská Bystrica Úrad 

priemyselného vlastníctva SR 2018. 8 s. Kategória publikácie do 2021: AGJ 

Ohlasy: 
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1. [1]    KRBATA, Michal - ECKERT, Maros - BARTOSOVA, Lenka - BARENYI, Igor - 

MAJERIK, Jozef - MIKUS, Pavol - RENDKOVA, Petra. Dry Sliding Friction of Tool 

Steels and Their Comparison of Wear in Contact with ZrO2 and X46Cr13. In 

MATERIALS, 2020, vol. 13, no. 10, pp., Registrovaný v: WOS 

Ohlas: zahraničný 

 

3. SEMAN, Pavol – ROHAĽ-ILKIV, Boris – JUHÁS, Martin – SALAJ, Michal. Swinging up the 

Furuta pendulum and its stabilization via model predictive control. In Journal of Electrical 

Engineering. Vol. 64, No. 3 (2013), s.152-158. ISSN 1335-3632 (2013: 0.420 – IF, Q4 – JCR 

Best Q, 0.221 – SJR, Q3 – SJR Best Q). Kategória publikácie do 2021: ADN 

 Ohlasy: 

 1. [1]    CHOU, K. Y. - CHEN, Y. P. Energy Based Swing-up Controller Design using 

Phase Plane Method For Rotary Inverted Pendulum. In 2014 13TH INTERNATIONAL 

CONFERENCE ON CONTROL AUTOMATION ROBOTICS & VISION (ICARCV), 2014, 

vol., no., pp. 975-979. ISSN 2474-2953., Registrovaný v: WOS 

 Ohlas: zahraničný 

 2. [1]    ANTONIO-CRUZ, Mayra - SILVA-ORTIGOZA, Ramon - SANDOVAL-

GUTIERREZ, Jacobo - ALEJANDRO MERLO-ZAPATA, Carlos - TAUD, Hind - 

MARQUEZ-SANCHEZ, Celso - MANUEL HERNANDEZ-GUZMAN, Victor. Modeling, 

Simulation, and Construction of a Furuta Pendulum Test-Bed. In 25TH 

INTERNATIONAL CONFERENCE ON ELECTRONICS, COMMUNICATIONS AND 

COMPUTERS (CONIELECOMP 2015), 2015, vol., no., pp. 72-79., Registrovaný v: 

WOS 

 Ohlas: zahraničný 

 3. [1]    AGUILAR-AVELAR, Carlos - MORENO-VALENZUELA, Javier. A composite 

controller for trajectory tracking applied to the Furuta pendulum. In ISA 

TRANSACTIONS, 2015, vol. 57, no., pp. 286-294. ISSN 0019-0578., Registrovaný v: 

WOS 

 Ohlas: zahraničný 

 4. [1] ROJAS-MORENO, Arturo - HERNANDEZ-GARAGATTI, Juan - PACHECO-DE LA 

VEGA, Oscar - LOPEZ-LOZANO, Luis. FO Based-LQR Stabilization of the Rotary 

Inverted Pendulum. In PROCEEDINGS OF THE 28TH CHINESE CONTROL AND 

DECISION CONFERENCE (2016 CCDC), 2016, vol., no., pp. 4292-4297. ISSN 1948-

9439., Registrovaný v: WOS 

 Ohlas: zahraničný 

 5. [1]    HERNANDEZ-GUZMAN, Victor Manuel - ANTONIO-CRUZ, Mayra - SILVA-

ORTIGOZA, Ramon. Linear State Feedback Regulation of a Furuta Pendulum: 

Design Based on Differential Flatness and Root Locus. In IEEE ACCESS, 2016, vol. 4, 

no., pp. 8721-8736. ISSN 2169-3536., Registrovaný v: WOS 

 Ohlas: zahraničný 
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 6. [1]    AGUILAR-AVELAR, Carlos - MORENO-VALENZUELA, Javier. New Feedback 

Linearization-Based Control for Arm Trajectory Tracking of the Furuta Pendulum. 

In IEEE-ASME TRANSACTIONS ON MECHATRONICS, 2016, vol. 21, no. 2, pp. 638-

648. ISSN 1083-4435., Registrovaný v: WOS 

 Ohlas: zahraničný 

 7. [1]    DINDIS, G. - KARAMANCIOGLU, A. A Self-learning Robust Swing-up 

algorithm. In TRANSACTIONS OF THE INSTITUTE OF MEASUREMENT AND 

CONTROL, 2016, vol. 38, no. 4, pp. 395-401. ISSN 0142-3312., Registrovaný v: WOS 

 Ohlas: zahraničný 

 8. [1]    ROJAS-MORENO, Arturo - HERNANDEZ-GARAGATTI, Juan - VEGA, Oscar 

Pacheco De La - LOPEZ-LOZANO, Luis. FO based-LQR stabilization of the rotary 

inverted pendulum. In Proceedings of the 28th Chinese Control and Decision 

Conference, CCDC 2016, 2016-08-03, pp. 4292-4297., Registrovaný v: SCOPUS 

 Ohlas: zahraničný 

 9. [1]    DUARTE MADRID, Juan Libardo - GONZALEZ QUERUBIN, E. A. - OSPINA-

HENAO, P. A. Predictive Control of a Furuta Pendulum. In 2017 IEEE 3RD 

COLOMBIAN CONFERENCE ON AUTOMATIC CONTROL (CCAC), 2017, vol., no., pp., 

Registrovaný v: WOS 

 Ohlas: zahraničný 

 10. [1]   MORENOVALENZUELA, J - AGUILARAVELAR, C. Motion Control of 

Underactuated Mechanical Systems. In MOTION CONTROL OF UNDERACTUATED 

MECHANICAL SYSTEMS, 2018, vol. 88, no., pp. 1-223., Registrovaný v: WOS 
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