Prehlad pedagogickej ¢innosti Ing. Martin Juhas, PhD.

Pedagogicka aktivita Ing. Martin Juhasa, PhD.

Ing. Martin Juhas, PhD. ukoncil v roku 1992 s vyznamenanim inZinierske studium Strojnickej fakulte STU,
odbor Pristrojova, regulacna a automatizacna technika so Specializaciou Strojarska aplikovana elektronika.
Po ukonceni studia nastupil ako samostatny vedecky pracovnik. Od roku 1993 je zamestnany na katedre
(neskor ustave) ako vysokoskolsky ucitel, kde zabezpecuje hlavne predmety z oblasti priemyselnej
automatizacie s dérazom na implementaciu modernych metdd a platforiem informacnych technoldgii.
Aktivne sa zUcastfiuje na vyvoji a zavadzani modernych vyucbovych prvkov do pedagogickej praxe.
Dizerta¢nu prdcu ,Riadenie pohybov seizmickych stolov a optimalizdcia dynamickej odozvy vybranych
systémov” obhdjil v roku 2006.

Absolvoval vedecko-vyskumné a studijné pobyty v Taliansku (Istituto Sperimentale Modelli e Strutture —
Bergamo) a Velkej Britanii (University of Bristol, University of Leicester).

Pedagogicky pre viaceré studijné programy zabezpecuje, resp. zabezpecoval, predmety ako Snimace a
meranie neelektrickych veliCin, Prostriedky automatického riadenia, Systémy riadenia mobilnych strojov,
Informacné a riadiace systémy, Expertné systémy, Komunikacné a riadiace systémy, Senzory a aktudtory,
Bakaldrska prdca (zdverecnd prdca), Diplomovad prdca (zdverecnd prdca), Elektrotechnika a elektronika,
Informacné, riadiace a komunikacné systémy, Mechatronika, Semestrdlny projekt | (semindr zdverecnej
prdce), Semestrdlny projekt Il (semindr zdverecnej prdce), Komunikacné a riadiace systémy v
mechatronike, Senzory a senzorové systémy, Semestrdlny projekt, Programovanie priemyselnych
pocitacov a Technické prostriedky automatizdcie — najprv ako cviciaci a po udeleni doktorského titulu ako
prenasajuci a skusajuci.

Venuje sa vedeniu semestralnych a diplomovych projektov a prac studentskej vedecko-odbornej ¢innosti,
z ktorych viaceré boli ocenené, predovsetkym za prinos pre prax.

Byva pravidelne menovany za ¢lena komisii pre Statne skusky v bakaldrskom a inZinierskom Studijnom
programe Automatizdcia a informatizacia strojov a procesov.

Je veducim troch laboratérii: unikdtneho Laboratéria informacnych a riadiacich systémov, ktoré je
autorizovanym Skoliacim strediskom firmy Siemens, Laboratdria experimentdlnej a senzorovej techniky,
ako aj Laboratdria priemyselnej automatizacie Koordinacného centra odborného vzdeldvania. lJe
certifikovanym skolitelom v oblasti priemyselnej automatizacie pre , Institut vzdeldvania pre PSA Peugeot
Citroén”.
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Vzdeldvacia ¢innost

Kontinualna vzdelavacia ¢innost po PhD

Kontinudlna vzdelavacia ¢innost evidovana v systéme AlS:

2006/2007
29070 _2I
24106_2I
24144 2|
24158 2|
24143 2|
24184 2|
24145 2|

2007/2008
29030_28B
29070 _2I
24120 2B
24144 2|
24158 2|
24143 2|
24120 2B
24191 2|
24184 2|
24130 2B
24189 2|
24145 2|

2008/2009
29030_28B
29070_2I
24120 28
24144 2|
24158 2|
24143 2|
42272 4l
24120 2B
24191 2|
24184 2|
24130_28
24189 2|
24145 2|

Diplomova préca (seminar zaverecnej prace)
Informacéné, riadiace a komunikacné systémy
Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt | (seminar zaverecnej prace)
Senzory a aktuatory

Komunikacné a riadiace systémy

Snimace a meranie neelektrickych veli¢in

Bakalarska praca (zaverecnd praca)

Diplomova praca (zaverecna praca)
Elektrotechnika a elektronika

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt | (seminar zaverecnej prace)
Senzory a aktuatory

Elektrotechnika a elektronika

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy

Mechatronika

Semestralny projekt Il (seminar zaverecnej prace)
Snimace a meranie neelektrickych veli¢in

Bakalarska praca (zaverecna praca)

Diplomova praca (zaverecna praca)
Elektrotechnika a elektronika

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt | (semindr zaverecnej prace)
Senzory a aktuatory

Technické prostriedky automatizacie
Elektrotechnika a elektronika

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikac¢né a riadiace systémy

Mechatronika

Semestrdlny projekt Il (seminar zaverecnej prace)
Snimace a meranie neelektrickych velicin

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
FCHPT
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF

15 rokov a 10 mesiacov

LS 2006/2007
LS 2006/2007
LS 2006/2007
LS 2006/2007
LS 2006/2007
ZS 2006/2007
ZS 2006/2007

LS 2007/2008
LS 2007/2008
LS 2007/2008
LS 2007/2008
LS 2007/2008
LS 2007/2008
Z52007/2008
Z52007/2008
Z52007/2008
Z52007/2008
Z52007/2008
Z52007/2008

LS 2008/2009
LS 2008/2009
LS 2008/2009
LS 2008/2009
LS 2008/2009
LS 2008/2009
ZS 2008/2009
ZS 2008/2009
ZS 2008/2009
ZS 2008/2009
ZS 2008/2009
ZS 2008/2009
ZS 2008/2009
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2009/2010
29030_2B
29070 _2I
24144 2|
24158 2|
24143 2|
42272 4l
24138 2P
24191_2I
24184 2|
24189 2|
25372_2|

2010/2011
220399 BDP
29030_2B
220647_IDP
230649 _IDK
220303_BDP
220314_BDP
24131 28
220536_IDP
24144 2|
220513_IDP
220537_IDP
24158 2|
220642_IDP
24143 2|
42272 4l
220641_IDP
220622_1DK
220622_IDP
220642_IDP
25372_2I
220517_IDP

2011/2012
220647_IDP
220649_IDP
220303_BDP
220314 _BDP
220424 BEK
220434 _BEK
220536_IDP
220537_IDP
220503_IDP
422T2_4l
220641_IDP

Bakalarska praca (zaverecna praca)
Diplomova praca (zaverecna praca)
Prostriedky automatizacnej techniky
Semestrdlny projekt |

Senzory a aktuatory

Technické prostriedky automatizacie
Informacné a riadiace systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy
Semestrdlny projekt Il

Semestrdlny projekt Il

Bakalarska praca (zaverecna praca)
Bakalarska praca (zaverecna praca)
Diplomova praca (zaverecna praca)
Diplomova praca (zaverecna praca)
Informacéné a riadiace systémy
Informacéné a riadiace systémy
Informacéné a riadiace systémy
Prostriedky automatizacnej techniky
Prostriedky automatizacnej techniky
Semestrdlny projekt |

Semestrdlny projekt |

Semestrdlny projekt |

Semestralny projekt Il

Senzory a aktuatory

Technické prostriedky automatizacie
Informacné, riadiace a komunikacné systémy

Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike

Semestrdlny projekt Il
Semestrdlny projekt Il
Snimace a meranie neelektrickych veli¢in

Diplomova praca (zaverecna praca)
Diplomova praca (zaverecna praca)
Informacné a riadiace systémy
Informacné a riadiace systémy
Informacné a riadiace systémy
Informacné a riadiace systémy
Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt |

Senzory a aktuatory

Technické prostriedky automatizacie
Informacné, riadiace a komunikacné systémy

SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
FCHPT
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF

SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
FCHPT
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF

SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
FCHPT
SiF

LS 2009/2010
LS 2009/2010
LS 2009/2010
LS 2009/2010
LS 2009/2010
Z52009/2010
Z52009/2010
Z52009/2010
Z52009/2010
Z52009/2010
Z52009/2010

LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
LS 2010/2011
Z52010/2011
Z52010/2011
Z52010/2011
Z52010/2011
Z52010/2011
Z52010/2011
Z52010/2011

LS 2011/2012
LS 2011/2012
LS 2011/2012
LS 2011/2012
LS 2011/2012
LS 2011/2012
LS 2011/2012
LS 2011/2012
LS 2011/2012
Z52011/2012
Z52011/2012
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220666_IDP
220622_IDK
220622_IDP
220615 _IDP
220642_IDP
220730_DDP

2012/2013
220399 _BDP
220647_IDP
220303_BDP
220314_BDP
220424_BEK
220434_BEK
220536_IDP
220537_IDP
220503_IDP
42272 41
220641_IDP
220666_IDK
220666_IDP
220622_1DK
220622_IDP
220615_IDP
220642_IDP
220730_DDP

2013/2014
220399 _BDP
220647_IDP
220303_BDP
220314 _BDP
220424 BEK
220434_BEK
220536_IDP
220537_IDP
220503_IDP
42272 4l
220641_IDP
220666_I1DK
220666_IDP
220622_1DK
220622_IDP
220615_IDP
220642_IDP
220730_DDP

Informacéné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Semestralny projekt Il

Semestralny projekt Il

Senzory a senzorové systémy

Bakalarska praca (zaverecnd praca)

Diplomova praca (zaverecna praca)

Informacné a riadiace systémy

Informacéné a riadiace systémy

Informacéné a riadiace systémy

Informacéné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestrdlny projekt |

Senzory a aktuatory

Technické prostriedky automatizacie
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Semestrdlny projekt Il

Semestrdlny projekt Il

Senzory a senzorové systémy

Bakalarska praca (zaverecna praca)

Diplomova praca (zdverecna praca)

Informacné a riadiace systémy

Informacné a riadiace systémy

Informacné a riadiace systémy

Informacné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt |

Senzory a aktuatory

Technické prostriedky automatizacie
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Semestralny projekt Il

Semestralny projekt Il

Senzory a senzorové systémy

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

Z52011/2012
Z52011/2012
Z52011/2012
Z52011/2012
Z52011/2012
2011/2012 -

doktorandské studium

SjF
SjF
SjF
SjF
SiF
SiF
SiF
SiF
SiF
FCHPT
SjF
SiF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2012/2013
LS 2012/2013
LS 2012/2013
LS 2012/2013
LS 2012/2013
LS 2012/2013
LS 2012/2013
LS 2012/2013
LS 2012/2013
Z52012/2013
Z52012/2013
Z52012/2013
Z52012/2013
Z52012/2013
Z52012/2013
Z52012/2013
Z52012/2013
2012/2013 -

doktorandské studium

SjF
SiF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SiF
SjF
FCHPT
SjF
SiF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2013/2014
LS 2013/2014
LS 2013/2014
LS 2013/2014
LS 2013/2014
LS 2013/2014
LS 2013/2014
LS 2013/2014
LS 2013/2014
Z52013/2014
Z52013/2014
Z52013/2014
Z52013/2014
Z52013/2014
Z52013/2014
Z52013/2014
Z52013/2014
2013/2014 -
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2014/2015
220399 _BDP
220647_IDP
220303_BDP
220314 _BDP
220424 BEK
220434 BEK
220536_IDP
220537_IDP
220503_IDP
220641_IDP
220666_IDK
220666_IDP
220622_IDK
220622_IDP
220615_IDP
220642_IDP
220730_DDP

2015/2016
220647_IDP
220314 _BDP
220536_IDP
220641_IDP
220666_IDK
220666_IDP
220622_1DK
220622_IDP
220537_IDP
220562_IDP
220642_IDP
220730_DDP

2016/2017
220647_IDP
220314 _BDP
220536_IDP
220537_IDP
220641_IDP
220666_IDP
220622_IDP
220537_IDP
220730_DDP

Bakalarska praca (zaverecnd praca)

Diplomova praca (zaverecna praca)

Informacné a riadiace systémy

Informacné a riadiace systémy

Informacné a riadiace systémy

Informacné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestrdlny projekt |

Senzory a aktuatory

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacéné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Semestrdlny projekt Il

Semestrdlny projekt Il

Senzory a senzorové systémy

Diplomova praca (obhajoba zdverecnej prace)
Informacné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Semestrdlny projekt

Semestrdlny projekt

Semestrdlny projekt

Senzory a senzoroveé systémy

Diplomova praca (obhajoba zaverecnej prace)
Informacné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Semestrdlny projekt

Senzory a senzorové systémy

doktorandské studium

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2014/2015
LS 2014/2015
LS 2014/2015
LS 2014/2015
LS 2014/2015
LS 2014/2015
LS 2014/2015
LS 2014/2015
LS 2014/2015
7S 2014/2015
7S 2014/2015
7S 2014/2015
7S 2014/2015
7S 2014/2015
7S 2014/2015
7S 2014/2015
2014/2015 —

doktorandské studium

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2015/2016
LS 2015/2016
LS 2015/2016
25 2015/2016
Z52015/2016
Z52015/2016
Z52015/2016
Z52015/2016
Z52015/2016
Z52015/2016
Z52015/2016
2015/2016 —

doktorandské studia

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2016/2017
LS 2016/2017
LS 2016/2017
LS 2016/2017
25 2016/2017
Z5 2016/2017
Z5 2016/2017
Z5 2016/2017
2016/2017 -

doktorandské studia
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2017/2018
220647_IDP
220314 _BDP
220536_IDP
220641_IDP
220666_IDP
220622_IDP
282104 _BDP
220100_BDP
220537_IDP
220730_DDP

2018/2019
220399 _BDP
220647_IDP
220314_BDP
220536_IDP
220537_IDP
220314_BDP
220641_IDP
220666_IDP
220622_IDP
282104_BDP
220100_BDP
220537_IDP
220730_DDP

2019/2020
220399 _BDP
220647_IDP
220314_BDP
220536_IDP
220537_IDP
220314_BDP
220641_IDP
220666_IDP
220622_IDP
282104_BDP
220100_BDP
220537_IDP
220730_DDP

Diplomova praca (obhajoba zaverecnej prace)
Informacéné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Informacné, riadiace a komunikaéné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Programovanie

Programovanie priemyselnych pocitacov
Semestrdlny projekt

Senzory a senzorové systémy

Bakalarska praca (obhajoba zaverecnej prace)
Diplomova praca (obhajoba zaverecnej prace)
Informacéné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt

Informacéné a riadiace systémy

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikac¢né a riadiace systémy v mechatronike
Programovanie

Programovanie priemyselnych pocitacov
Semestrélny projekt

Senzory a senzorové systémy

Bakalarska praca (obhajoba zaverecnej prace)
Diplomova préca (obhajoba zaverecnej prace)
Informacné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestrdlny projekt

Informacné a riadiace systémy

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Programovanie

Programovanie priemyselnych pocitacov
Semestralny projekt

Senzory a senzorové systémy

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2017/2018
LS 2017/2018
LS 2017/2018
Z52017/2018
Z52017/2018
252017/2018
252017/2018
252017/2018
252017/2018
2017/2018 -

doktorandské studia

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2018/2019
LS 2018/2019
LS 2018/2019
LS 2018/2019
LS 2018/2019
Z52018/2019
Z52018/2019
Z52018/2019
Z52018/2019
Z52018/2019
Z52018/2019
Z52018/2019
2018/2019 -

doktorandské studia

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2019/2020
LS 2019/2020
LS 2019/2020
LS 2019/2020
LS 2019/2020
Z52019/2020
Z52019/2020
Z52019/2020
Z52019/2020
Z52019/2020
Z52019/2020
Z52019/2020
2019/2020 -

doktorandské studia
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2020/2021
220647_IDP
220314_BDP
220536_IDP
220537_IDP
220314_BDP
220641_IDP
220666_IDP
220622_IDP
220100_BDP
220537_IDP
220730_DDP

2021/2022
220647_IDP
220314 _BDP
220536_IDP
220314 _BDP
220641_IDP
220666_IDP
220622_IDP
220100_BDP
220537_IDP
220730_DDP

2022/2023
220314_BDP
220641_IDP
220666_IDP
220622_IDP
220100_BDP
220537_IDP
220730_DDP

Diplomova praca (obhajoba zaverecnej prace)
Informacéné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky
Semestralny projekt

Informacné a riadiace systémy

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Programovanie priemyselnych pocitacov
Semestrdlny projekt

Senzory a senzorové systémy

Diplomova praca (obhajoba zaverecnej prace)
Informacéné a riadiace systémy

Prostriedky automatizacnej techniky

Informacéné a riadiace systémy

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Programovanie priemyselnych pocitacov
Semestrdlny projekt

Senzory a senzorové systémy

Informacné a riadiace systémy

Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Informacné, riadiace a komunikacné systémy
Komunikacné a riadiace systémy v mechatronike
Programovanie priemyselnych pocitacov
Semestrdlny projekt

Senzory a senzoroveé systémy

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2020/2021
LS 2020/2021
LS 2020/2021
LS 2020/2021
Z52020/2021
Z52020/2021
Z52020/2021
Z52020/2021
Z52020/2021
Z52020/2021
2020/2021 -

doktorandské studia

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

LS 2021/2022
LS 2021/2022
LS 2021/2022
Z52021/2022
Z52021/2022
Z52021/2022
Z52021/2022
Z52021/2022
Z52021/2022
2021/2022 -

doktorandské studia

SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF
SjF

Z52022/2023
Z52022/2023
Z52022/2023
Z52022/2023
Z52022/2023
Z52022/2023
2022/2023 -

doktorandské studia
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Tvorba Studijnych materialov

Vysokoskolska ucebnica 1

JUHAS, Martin (50 %) - SASIK, Jan (50 %). Informacné a riadiace systémy. 1. vyd. Bratislava : FX s.r.o.,
2008. 166 s. ISBN 978-80-89313-06-8. Spolu celd kniha: 9,73 AH
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Martin Juhas
Jan Sasik

Informacne
a riadiace
systemy

Ucebnica ,Informacné a riadiace systémy” je uréena studentom studijnych odborov, Automatizacia“,
»Mechatronika“, ,,Motorové vozidl3, kolajové vozidla, lode a lietadla“ bakalarskeho, ako aj inZinierskeho
$tudia na Strojnickej fakulte STU v Bratislave. MézZe tiez posluzit studentom inych odborov, ktori sa
zaujimaju o riadiace systémy na najnizSej — procesnej Urovni riadenia. Predmet ,Informacné a riadiace
systémy“ ma za Ulohu oboznamit Studentov s problematikou technickych, a programovych prostriedkov
priemyselnej automatizacie vyuzZivanych pri riadeni strojov a technologickych procesov, najma s ich
podstatnymi ¢astami, a sprostredkovat studentom zakladné vedomosti v tomto odbore s prihliadnutim
na sucasny stav automatizacnych prostriedkov, ako aj na ich predpokladany vyvoj, a to s hlavnym dérazom
na procesnu Uroven riadenia, pricom hlavnym cielom je predloZit metodicky uceleny obraz systémového
pristupu k predkladanej problematike.
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ZaverecCné prace

Zaverecné prace obhdjené pod vedenim Ing. Martina Juhasa. PhD.
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" . . . Mesiac a rok
Por.¢. |Typ prace |Meno autora Nazov prace odovzdania
Automatizované meranie charakteristik
1 BP Ing. Juraj Bavlna zariadenia pre radiofrekvencénu Maj 2017
identifikaciu
5 DP Ing. Juraj Bavina prot}ické 3D tla¢ pomocou 6-osového M3j 2019
klbového ramena
Riadenie tepelného procesu s vyuzitim ,
3 BP Bc. Adam Benko systému SIMATIC I0T2000 Jun 2021
4 DP Ing. ToméZ Benko Riad,enie invertovaného kyvadla 16n 2013
systémom B&R
5 DP Ing. David Bezak Dopliujuca roboticka 3D tla¢ Maj 2022
6 DP Ing. Stanislav Bodi Simullétor protiblokovacieho brzdového 16n 2010
systému
7 Bp Ing. Juraj Bolega En.ergetické narocnost prierezovych 16n 2011
prietokomerov
Demonstracné pracovisko
8 BP Ing. Patrik BrieSka bezpecnostnych technoldgii na Maj 2018
platforme Simatic $7-1200
9 DP Ing. Patrik Brieska Manipulator pre digitalny podnik Jun 2020
Experimentalne pracovisko na
10 DP Ing. Michal Bukna hodnotenie vlastnosti priemyselnych Jun 2007
meracich prevodnikov polohy
11 BP Ing. Luka$ Butkovic Programovanie manipulatora s PLC Maj 2019
riadenim
12 DP Ing. Juraj Camber, PhD. |Tenzometricky vaZiaci systém Jun 2010
13 BP Ing. J4n Cimerman Regglécia prietoku bez prietokomeru s 16n 2015
vyuzitim PLC
x , Automatizovany systém riadenia .
14 BP Ing. Peter Castulik . . . . Jun 2013
dezintegra¢ného zariadenia
Konstrukéné Upravy a modelovanie
15 DP Ing. Peter Castulik simuldtora protiblokovacieho Jun 2015
brzdového systému
. Y Doplfujuca 3D tla¢ pomocou i
16 DP Ing. Lukas Dlugos manipulitora s PLC riadenim Jun 2020
Virtudlne sprevadzkovanie
17 BP Ing. Lukas Dlugos automatizovaného pracoviska s Maj 2018
vyuzitim PLC Simatic S7-1200
Automatizacia tvorby vyrobnej
18 BP Ing. Lukds Duri, PhD. dokumentdacie pre CAM programy CNC |Jdn 2009
strojov
19 DP Ing. Marek DZzadon Manipulator laboratérnych skimaviek |Jin 2016
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Integrované experimentdlne pracovisko

20 bP Ing. Igor Ftacek riadenia asynchrénnych motorov Jn 2007
Riadenie invertovaného kyvadla

21 DP Ing. Radoslav Gago pomocou PLC SIMATIC ET 200SP Open |M3j 2022
Controller
Stanovenie koeficientu trenia medzi

22 DP Ing. Dusan Gulas trojrozmerne tvarovanymi Jun 2008
automobilovymi dielcami

23 BP Ing. Peter Hideghéty Prietokomery pre motorové vozidla Jun 2008
Experimentdlne pracovisko na

24 DP Ing. Peter Horniak monitorovanie stavu strojového Jun 2016
zariadenia na zdklade merania vibracii

25 DP Ing. Tom4s Horvath Mginos’Fi rekuperéci,e energie testera M3j 2017
uniformity pneumatik

26 DP Ing. Matej Hserka Automatizovany ,systém mazania 16n 2015
testera pneumatik
Aplikacia automatiza¢ného systému

27 DP Ing. Martin lzakovi¢ Simatic pri riadeni pneumatického Jun 2009
servopohonu
HIL simuldcia a riadenie zdsobnika

28 BP Ing. Lubomir Jablonsky kvapaliny s vyuZitim PLC Simatic S7- M3aj 2018
1200

29 DP Ing. Lubomir Jablonsky | Trojosovy suradnicovy meraci stroj Jun 2020

30 DP Ing. Jozef Janega Programové vybavenie dvojosového 16n 2012

suradnicového meracieho stroja
31 DP Ing. Jakub Jediny-Janéek |Digitalizacia davkovacej vyrobnej linky |Jan 2020
Modeling and control of anti-lock

32 ZP Sergio Jurado Gomez . . Jun 2011
braking system simulator

33 DP Ing. Zdenko Karlik Automat|;acl|a me.rarj|a vyl:franych Jun 2008
charakteristik optickych snimacov

34 Bp Ing. Filip Kmeco Modelovanie a kompenzacia trenia osi 16n 2009

s ozubenym remeriom

35 DP Ing. Miroslav Knaperek Mod'elovanle ? rladem'e simulatora Jun 2012
protipreklzového systému

Redlno ¢asova kontrola kvality na

vyrobnej bunke Minidosa

Navrh a virtualne sprevadzkovanie

37 DP Ing. Miroslav Kriz automatizovaného pracoviska s Jun 2016

robotickym ramenom

Strojové videnie s aplikaciou laserového

36 DP Ing. Filip Konkol Maj 2022

38 DP Ing. Matus Leginus Eiarového skenera Maj 2021
39 DP Ing. Rébert Luby 'Kont‘rola kv'allty pomocoEJ , Jun 2020
inteligentného kamerového systému
40 DP Ing. Pavol Macko Riadenie dvojosového polohovacieho 16n 2010
stola
a1 DP Ing. Milan loan Maniur, Hodno,tenle vIastanstl priemyselnych 16N 2009
PhD. meracich prevodnikov polohy

10



Prehlad pedagogickej ¢innosti

Ing. Martin Juhds, PhD.

Riadiaci systém invertovaného kyvadla

42 DP Ing. Marek Matlovi¢ na baze PLC Jun 2014
Aplikacia automatizaného systému

43 DP Ing. Marek Meszaro$ Simatic na riadenie invertovaného Jun 2016
kyvadla
PouZitie inteligentnych prevadzkovych

44 BP Ing. Marek Meszaro$ pristrojov pri riadeni potrubného Jun 2014
systému

I Modelovanie trenia pre simulator
45 DP Ing. Lucia Mihalyova . . . . Jun 2015
g. tucia Miihalyov protiblokovacieho brzdového systému !

Monitorovanie technického stavu

46 DP Ing. Rébert Mojzis maltézskeho mechanizmu s integraciou | Maj 2018
do loT platformy MindSphere

. Polohovy h hré

47 DP Ing. Stefan Nagy Olonovy servopohon s asynchronnym . 5008
motorom

48 DP Ing. Marek Noga Qelta ’manlpulator so strojovym M3j 2021
videnim

49 Bp Ing. Marek Noga V|rtual.ne sprevadzkovame delta robota M3j 2019
s PLC riadenim
Hustiaci - ormi

50 DP Ing. Ludovit Piesecky ustiaci system testera uniformity Jdn 2012
pneumatik

51 BP Ing. Andrej Polak Riadenie zvaracej bunky pomocou PLC |Jin 2015
Zlengeni KEivi Uk ;

52 DP Ing. Viktor Puskar epSenie produktivity davkovace] Maj 2022
vyrobnej linky

53 DP Ing. Marek Racek Prenosna frézka s MikroCNC riadenim  |Jin 2012

54 Bp Ing. Peter Rehak Modelovanie trenia medzi kolesom a 16n 2011
vozovkou
Aplikacia technoldgie AS-Interface

55 DP Ing. Boris Ryban Safety at Work pri riadeni moduldrneho |Jin 2013
vyrobného systému

. . E i tal isk i .

56 DP Ing. Michal Salaj, PhD. xpenmen @ ne'pracows ©merania Jun 2012
prietoku kvapalin
Integrované experimentalne pracovisko

57 DP Ing. Pavol Seman, PhD. na davkovanie kvapalin a kalibraciu Jun 2007
prietokomerov

58 DP Ing. David Smetana Ili)rlilialne dvojca davkovacej vyrobnej M34j 2021
Redlno-Casova simuldcia a virtualne

59 BP Ing. David Smetana sprevadzkovanie technickych procesov |Ma&j 2019
na PLC

60 BP Ing. Tomas Solava Meranle hmbky s:tlen nadrzi Jun 2015
cisternovych voznov

61 Bp Bc. Samuel Suchy Mor‘ntorov:?nle a diagnostika stavu M3j 2022
stroja na baze PLC
Diagnostika riadiacich systémov s

62 DP Ing. Lukas Sevcik vyuzitim inteligentnych prevadzkovych |Jin 2013

pristrojov
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Monitorovania technického stavu

63 DP Ing. David Stec strojového zariadenia pre ucely Maj 2022
prediktivnej udrzby

64 BP Ing. David Stec Opticka identifikacia v priemysle Jun 2020

. | 5 i Al isk

65 DP Ing. Juliana Stofirova ntegrovane experimentaine pracovisko |, 57
merania prietoku vzduchu

66 DP Ing. Peter Téth Meracie z,arlademe na kontrolu kvality 14n 2011
pneumatik
R ; p <k ok

67 op Ing. Martin Tursky obotizované pracovisko n? opticku M3j 2018
kontrolu povrchu pneumatik
Uréovanie tvaru a polohy suciastok

68 DP Ing. Lukas Vadovic pomocou Ciarového laserového Jun 2020
snimaca
Dvoj v poloh i stdl s krokovymi

69 DP Ing. David Zeumer vojosovy polohovaci stol's krokovymi | ;. 5508
pohonmi

70 DP Ing. Michal Zrnik Radio-frekvencna identifikacia v Maj 2017
strojarskych aplikaciach

71 DP Ing. Ivan Zabka Dynamicka brzda na emulaciu Jdn 2014
strojovych zariadeni

Legenda: DP — diplomova praca, BP — bakaldrska praca, ZP — zadverec¢nd praca

V Bratislave 6.2. 2023

Ing. Martin Juhas, PhD. doc. Ing. Stefan Guzela, PhD.

prodekan pre vzdeldvanie
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