Ing. Vladimir Goga, PhD., Ustav automobilovej mechatroniky, FEI STU v Bratislave

Priloha I. Prehl'ad pedagogickej Cinnosti

a) Pedagogicka prax

Akademicky rok | Semester Predmet SH
LS Mechanika 2
2013/2014 CAE mechatronickych sustav 7
ZS CAE mechatronickych systémov 5
Mechanika 4
CAE mechatronickych sustav 5
75 CAE mechatronickych systémov 5
Mechanika 2
2012/2013 Pocitacové riesenie poli 8
CAE mechatronickych sustav 9
ZS CAE mechatronickych systémov 9
MKP v mechatronike 3
Multifyzikalne procesy v mechatronike 3
LS Projektovanie komplexnych mechatronickych systémov 3
2010/2011 Pocitacové rieSenie poli 4
CAE mechatronickych ststav 9
ZS CAE mechatronickych systémov 7
MKP v mechatronike 6
LS Pocitacové rieSenie poli 6
2009/2010 75 CAE mechatronickych systémov 8
Aplikovana mechanika 4
LS Mechanika 2
Pocitacové rieSenie poli 4
2008/2009 CAE mechatronickych systémov 12
VA Aplikovana mechanika 2
Uvod do inZinierstva a technicka dokumentacia 2
LS Mechanika 2
Pocitacové rieSenie poli 4
2007/2008 CAE mechatronickych systémov 6
VA Aplikovana mechanika 2
Uvod do inZinierstva a technicka dokumentacia 2
Celkova pedagogicka prax: 12 semestrov vyucby, 147 semestrohodin
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b) Zavedenie a prebudovanie predmetov

Zavedenie prednasok:
1) CAE mechatronickych sustav: 2010

Prebudovanie prednasok:
1) CAE mechatronickych systémov: 2010
2) PocitaCové rieSenie poli: 2010

Zavedenie cvidéeni:

1)
2)
3)
4)

CAE mechatronickych systémov: 2007

CAE mechatronickych sustav: 2010

Pocitaové riesenie poli: 2010

Uvod do inZinierstva a technickd dokumentacia: 2007

c) Veduci zaverecnych projektov bakalarskeho studia a diplomovych
prac inzinierskeho studia

Zaverecné projekty bakalarskeho studia

1

N

3.

4
5.
6

. Valah Damir: Analyza rovinnej napatosti mechanickych prvkov, 2013

. Kikta Peter: Dynamicka odozva vozidla pri prejazde nerovnostami, 2008

Duri§ Ivan: Elektronické a mechanické systémy podvozku lietadiel a simulécia jeho
vysuvania, 2010

. Ber¢ak Andrej: Elektronicke moZnosti pripravy zmesi pre benzinové motory, 2011
Virag Edvin: Meranie kmitania pruznych ¢lenov, 2011

. Kup¢iha Jozej: Tenzometrické meranie deformacii, 2011

Diplomové prace inZinierskeho studia

1.
2.
3.

oo

8.

9

AkSteiner Peter: Pevnostna kontrola a navrh konstrukcie vozika, 2007

Macala Jan: Mechatronicky model protiblokovacieho brzdového systému ABS, 2012
Kollar Martin: Mechatronicky model protiblokovacieho brzdového systému ABS,
2012

Géczy Michal: Modelovanie a simuléacia semi-aktivneho pruzenia podvozku
automobilu, 2013

Jediny Tomas.: Modelovanie ¢innosti elektronickej uzavierky diferencialu EDS, 2010
Kucera Matej: Modelovanie kracajuceho robota, 2014

Balaz Jan, Bc.: Navrh elektrického pohonu a jeho riadenia pre skasobny trhaci stroj,
2013

Soj¢ak Juraj: Navrh pohonu a optimalizacia geometrie vybraného ¢lena kl'ukového
mechanizmu, 2010

Kikta Peter: Navrh zariadenia pre testovanie absorbénych vlastnosti materialov, 2010

10. Duri§ Ivan: Optimization of Landing Gear Emergency Extension System, 2013
11. Czibor Tibor: Riadenie a modelovanie aktivnej prevodovky riadenia pre osobny

automobil, 2012

12. Kupciha Jozef: Simulacia tenzometrického snimaca sily pomocou MKP, 2013
13. Michlik Matej: Tlmenie kmitania pruzného ramena reguldciou hnacieho pohonu, 2011
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Diplomové a bakalarske prace vedené v sucasnosti

1. Urbének Juraj: Prvky pasivnej bezpecnosti automobilov, bakalarska praca
2. Ecsy David.: Elektromechanicky zdvihak pre automobily, diplomova praca
3. Valah Damir: Diagnostika vibracii — modalna analyza, diplomova praca

Ing. Vladimir Goga, PhD.

Potvrdzujem vysSSie uvedenu pedagogicki cinnost Ing. Vladimira Gogu, PhD,

a dosiahnuté vysledky v tejto Cinnosti na Oddeleni automobilovej mechatroniky UAMT.

prof. Ing. Justin Murin, DrSc. prof. Ing. Stefan Kozak, PhD.
veduci OAMM, UAMT, FEI STU riaditel’ UAMT, FEI STU
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