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Oponentsky posudok som vypracoval na ziklade menovania dekanom Strojnickej fakulty STU Bratislava
prof. Ing. Cubomirom Soo%om, PhD, &. Jj- OKR-9773/2014 zo diia 25.11.2014 v zneni vyhlasky MSVV aS SR
€. 457/2012 Z.z. na navrh predsedu habilitadnej komisie.

1. Uvod

RieSenie pohybu a riadenie mechatronickych sistav (MS) je velmi aktualna problematika. Ide o skumanie
Struktur s inteligentnym spravanim sa. Cielom vypoltovych simuldcii v oblasti mechaniky je vysSetrit’
kinematické veli¢iny, dynamické sily a momenty v kinematickych dvojiciach. Pouzitim softvérov pre
dynamiku viazanych mechanickych systtmov (VMS) ako je napriklad MATLAB-SIMULINK, MSC-
ADAMS, atd’., m6Zeme potom detailne analyzovat’ dynamické spravanie sa zloZitych MS. U MS sa hlavny
doraz kladie na ich riadenie. To vyZaduje nové pristupy v teoretickej aj experimentdlnej oblasti, Interakeia,
respektive previazanost’ rdznych subsystémov vyzaduje formulovanie novych metod pre ich riefenie. Je
preto potrebné vyvijat' nové numerické metédy a aplikovat’ uz vyvinuté metédy. Experimentalna verifikdcia
vysledkov je nevyhnutn.

2. Aktualnost’ témy a vlastny prinos

Téma habilita¢nej prace (HP) je vysoko aktudlna. Musime si uvedomit, Ze mechatronika je pomerne mlady
vedecky odbor. Jej vyvoj podmiefiuje rozvoj mikroelektroniky a mikrotechnologii. Piezoelektrické
kompozity st zékladom MEMS a SMART technoldgii, takZe téma HP je vysoko aktualna.

Habilitant vo svojej praci preukazal, Zze ma dobré znalosti z uvedenych oblasti a tieZ z vypo&tovej mechaniky.
V préci poukdzal hlavne na modelovanie zloZitejsich mechatronickych systémov. Vyvinul a aplikoval
mechatronicky model protiblokovacieho brzdového systému. Uvedend metodika sa da aplikovat aj na
podobné MS. To je hlavny prinos habilitanta. Na zaklade ziskanych vysledkov niet pochyb o schopnosti
habilitanta roz3irit' ziskané poznatky aj pre mechatroniku riadenia pohonovych siistav a manipulatorov
a robotov. Téma HP jednoznagne patri do $tudijného odboru 5.2.16 Mechatronika. Prezentované vysledky si1
velmi cennym nastrojom pre d’al$i vyvoj vedného odboru.

3. Hodnotenie vedeckych a pedagogickych aktivit a plnenie kritérii

Z prehladu publikacnej ¢innosti je zrejme, e Ing. Goga, PhD. pocas posobenia na STU méa bohatl
pedagogicku a vedecku €innost. Vo vedeckej &innosti sa orientuje hlavne na modelovanie MS. Velmi
pozitivne hodnotim jeho publikicie a vystupenia na vedeckych aodbornych konferenciach doma
av zahrani¢i, hlavne na konferenciach organizovanych pod hlavickou ECCOMAS. O jej vedeckych
Uspechoch sved¢i aj citacie v naSich a zahrani¢nych publikiciach. Riesené problémy sa daju priamo
aplikovat’ v praxi pri navrhovani mechatronickych systémov.

Publikacné aktivity uchddzaca su vyhodnotené v prilozenej dokumentacii k habilitacii. Vsetky publika¢né
aktivity spliiuje a niektoré prekraduje. Co sa tyka vedeckovyskumnych kritérii tie tiez spliiuje. Pocet
ziskanych domacich projektov vyrazne prekratuje. Mohol byt aktivnejsi v expertiznej ginnosti.



4.  Pripomienky a otazky k habilitaénej prici

Po formalnej stranke je praca logicky ¢lenend. Grafické spracovanie préce je na prijatelnej Grovni. Kvalita
obrazkov mohla byt vyssia, hlavne ¢o sa tyka vystupov zo simulaénych programov. To sa da dosiahnut
nastavenim grafiky, alebo tipravou obrazkov v inych programoch.

Obsahova trovent odpoveda poziadavkam kladenym na habilitéciu. Kapitola 2 a kapitola 3 je zbytocne
rozsiahla. Je tam uvedenych mnoho pojmov a postupov zndmych zo zdkladnej mechaniky, matematickej
a numerickej analyzy. Kmitanie riadenie systémov s jednym stupfiom volnosti nie Je zaujimavé, Viskézne
timenie je najjednoduchsie timenie a d4 sa Fahko zahrnut do pohybovych rovnic.

K praci mdm nasledovné pripomienky a otazky:

* V pracach podobného charakteru je potrebné na zadiatku prace Specifikovat’ ciele prace. AZ v zavere
prace sa uvadza ¢o je cielom prace. Moznosti vyuZitia programov je len jeden z cielov. Ziadam
blizsie Specifikovat’ ciele v priebehu obhajoby.

* V HP sa pouziva mnoZstvo odbornych terminov a pojmov z roznych vednych oblasti. Vi¢sina z nich
je sprévna, aviak niektoré je potrebné vysvetlit’: str.14, dynamika stability jazdy; str. 23, staciondrne
vézby; str. 61, doba prietahu;, str.100, inverzia dynamiky; str. 119 regulaény pochod; str. 122,
elektronicka uzdvierka diferencialu?

* Uchédza¢ vo svojej préci cituje predovsetkym zahrani¢nit a vlastnu literatiiru. Niektord literatiira je
starSia, aj ked’ nepochybujem o jej kvalite. Mohla byt citovand aj novsia literatira, resp. ¢lanky z SCI
Casopisov. Tu sa publikuju najnovsie trendy v danej oblasti vyskumu.

* Pojem identifikacie je v mechanike vel'mi dolezity. Nie je to iba uréenie prenosu ako je uvedené na
str. 114. Napriklad ide o identifikaciu vlastnych frekvencii a vlastnych tvarov, timenia, atd’, Zloita je
identifikacia nelinedrnych sustav s nahodnym budenim.

* Ako sa d4 na str. 120 metédou pokus - omyl dosiahnut lepsi priebeh regulacie? Existuju iné
sofistikovanej§ie metédy zaloZené na optimalizaénych metodach.,

* Str. 109, rovnica (4.5) odpoveda prenosovej funkeii v obr. (4,9)?

* Nastr. 125 neprehl'adné obrazky a chybaji k nim komentére. Nie je jasné ¢o sa vyhodnocuje. Chyba
zoznam pouzitych veli¢in. To isté plati aj pre vysledky na obr. 5.11. Ziadam vysvetlit' v priebehu
obhajoby.

® Zaver HP je vemi struény. V si¢asnosti sa vo vyskume MS venuje pozornost aj modelovaniu stistav
telies s poddajnymi ¢lenmi. Aké st nové trendy v tejto oblasti?

5. Zaver

PredloZend habilitacna praca Ing. Vladimira Gogu, PhD. ako aj doterajsie jeho pedagogické a vedecké
vysledky splituji podmienky kladené na vypracovanie habilitatnej prace v zmysle zékona ¢. 131/2002 Z.z.
o vysokych $kolach k udeleniu vedecko-pedagogického titulu ,,docent™. Vysledky HP potvrdzuju, ze ide
0 popredného odbornika s velkym prehfadom v mechatronike. Po vyjadreni sa k pripomienkam, resp.
odpovediam na uvedené otizky v pripade lspesnej obhajoby doporugujem udelif vedecko-pedagogicky titul
docent.
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