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oponentsky posudok som vypracoval na zi*lade menovania dekanom Strojnickej fakulty STU Bratislavaprof' Ing. Ilubomirom Soosom, PhD, d. i. oKR-9773/2014 zo dila25.11.2014 v znenivynrajtf Msff;sii(.457/2012 Z.z. na n6vrh predsedu habilitadnej komisie.

1. Uvod

Riesenie pohybu a riadenie mechatronickych sustav (MS) je vel'mi aktu6lna problematika. Ide o sktmanie
Struktrir s inteligentnym spr6vanim sa. ciel'om vypodtovych simuliicii v oLlasti mechaniky je vysetrit'
kinematick6 velidiny,dynamickd sily amomenty vkinematickych dvojiciach. pouzitim softvdrov pre
dynamiku viazanych mechanickych systdmov (vMS) ako je napriklad MATLAB-SIMULINK, MSC-
ADAMS, atd'., mdZeme potom detailne analyzovat dynamickd spriranie sa zloLitych MS. U MS sa hlavny
d6raz kladie na ich riadenie. To vyzaduje novd pristupy v teoretickej aj experimentalnej oblasti. Interakcia,
respektive previazanost' r6znych subsyst6mov vyZaduje formulovanle novych met6d pre ich rie5enie. Je
preto potrebnd vyvijat nov6 numerickd met6dy a aplikovat' uZ vyvinutd rn"ioay. Experimentrilna verifikilcia
vysledkov je nevyhnutn6.

2. Aktuilnost't6my a vlastny prinos

Tdma habilitadnej pr6ce (HP) je vysoko aktudlna. Musime si uvedomit', ze mechatronika je pomerne mlady
vedecky odbor. Jej vyvoj podmieiuje rozvoj mikroelektroniky a mikrotechnologii. piezoelektricke
kompozity sri z6kladom MEMS a SMART technol6gii, takZe tdma Hp je vysoko aktu6lnal
Habilitant vo svojej pr6ci preuk6zal, Le md dobrd znalosti z uvedenych oblastf atie| zvlipodtovej mechaniky.
Vpr6ci pouk6zal hlavne na modelovanie zloLitejSich mechatronickych systdmov. Vyvinui aaplikoval
mechatronickSi model protiblokovacieho brzdovdho systdmu. Uveden6 meiodika sa d6 apliko vaf aj na
golglne MS. To je hlavny prinos habilitanta. Na zdklade ziskanych vysledkov niet pochyb o schopnosti
habilitanta roz5irit' ziskand poznatky aj pre mechatroniku riadenia pohonovych sristav a manipul6torov
arobotov. Tdma HP jednoznadne patri do Studijneho odboru 5.2. l6 Mechatronika. prezentovane vysledky sf
vel'mi cennSim n6strojom pre d'al5i vyvoj vedneho odboru.

3. Hodnotenie vedeckfch a pedagogickych aktivft a plnenie krit6rii

Z prehl'adu publikadnej dinnosti je zrejme, 2e Ing. Goga, PhD. podas p6sobenia na STU mri bohatri
pedagogickri a vedeckf dinnost'. Vo vedeckej dinnosti si orientuje hlavne na modelovanie MS. Vel,mipozitivne hodnotim jeho publik6cie a vystfpenia na vedeckych a odbornfch konferenci6ch domaav zahtanidi, hlavne na konferencidch organizovanych pod hiavidkou nciouAS. o jej vedeckych
fsp.echoch sveddi aj cit6cie vna5ich azahrani(nych pubtikeci6ch. Riesend probldmy sa dajri priamo
apli kovat' v praxi pri navrhovani mechatronick;i,ch systdmov.
Publikadnd aktivity uchddzada sit vyhodnotene v priloZenej dokumentricii k habilit6cii. Vsetky publikadnd
aktivity spliuje a niektord prekraduje. io sa tlika vedeckovyskumnych kriterii tie tiei. spliiuje. podet
ziskanych domiicich projektov vyrazne prekraduje. Mohol byt'akiivnejS i v expertizne.i dinnosti.



4. Pripomienky aotilzky k habilitainej pr6ci

Po form6lnej striinke je pr6ca logicky dlenen6. Grafickd spracovanie pr6ce je na prijatel,nej rirovni. Kvalitaobr6zkov mohla byt' vyssia, hlavne'do sa tyka vystupov zo ,i.utueny"t, programov. To sa d6 dosiahnut'nastavenim grafiky, alebo ripravou obr6zkov v inicir programoch.
obsahov6 firovei odpoved6 poZiadavk6m kladenym n-u huuititariu. Kapitola 2 akapitola3 je zbytodnerozsiahla' Je tam uvedenych mnoho pojmov a postupov znirmych zo zikladnej mechaniky, matematickeja numerickej analyzy' Kmitanie riadenie sys.tdmov_ s jednym stupriom vol'nosti nie je zaujimavd. visk6znetlmenie je najjednoduchsie trmenie a d6 sa iahko zahrnur ao porry6ouych rovnfc.

K prrici m6m nasledovnd pripomie nky a otazky:

r v pr6cach podobndho charakteruje potrebnd na zadiatku prdce specifikovat' ciele pr6ce. Ai.v z1yerepriice sa uvddza do je ciel'om prdce.. MoZnosti vyuZitia programov je len jeden z ciel,ov. Liadambl iZ5ie Specifi kovat, ciele v pri ebehu obhaj oby.o v HP sa pouziva mnoZstvo odbornych terminov a pojmov z r)znych vednych oblastf . viidiina z nichje sprSvna, avsak niektord je potrebnd vysvetlit': sti.i4, dynamit<a stauitity.l azdy; str.23, staciondrnevdzby; str' 61, doba priet'ahu;, str. 100, inverzia dynamiky; str. l19 reguladny pochod; str. 122,elektronickri uz6vierka di ferenc i6lu?
o Uchddzad vo svojej prrici cituje predov5etkim zahranidnt avlastnti literatLiru. Niektord literatfira jestariia, aj ked nepochybujem o jej kvalite. Mohla byt'citovand aj novsia Iiteratrira, resp. dl6nky z SCIdasopisov. Tu sa publikujri najnovsie trencly v danej obrasti vyskumu.o Pojem identifik6cie je v mechanike velmi ddleztg. Nie je to iba urdenie prenosu ako je uvedend nastr' I 14' Napriklad ide o identifikriciu vlastnych frekvencii a vlastnych tvarov, tlmenia, att. zloiita jeidentifik6cia neline6rnych sristav s ndhoclnym budenim.o Ako sa d6 na. str. 120 met6dou pokus - omyl dosiahnut' lepsi priebeh reguliicie? Existujri ind

so fi sti kovanej s i e met6cly zar oLene na optimarizatnych met6clach.. Str. 109, rovnica (4.5) odpovedd prenosovej funkci( v obr. (4,9)?o Na str' 125 neprehl'adnd obrdzky a chlbajt k nim koment6re. Nie je jasnd io sa vyhodnocuje. Chyba
zozftam pouZit'.ich velidin. To istd plati aj pre vysledky na obr. s.il. Ziudu v'ysvetlif vpriebehu
obhajoby.

o zdver HP je vel'mi strudnli. v sirdasnosti sa vo vyskume MS venuje pozornost' aj modelovaniu sristav
telies s poddajnymi dlenmi. Akd str novd trendy v tejto oblasti?

5. Ziver

PredloZend habilitadnS pr6ca Ing' vladimira Gogu, PhD. ako aj doterajsie jeho pedagogickd a vedeckdvysledky splnujfr podmienky kladen6 n^ uypru.ouinie habilitadnel prace v zmysle z[kona (. 13l/2002 Z.z.o vysokych Skol6ch k udeleniu vedecko-pedagogickdho titulu ,,iocent". Vysledky Hp potvrdzuj i, Le ideo popredndho odbornika s vel'kym prehl'adom v mechatronike. Po vyjadreni sa k pripomienkam, resp.odpovediam na uvedend otdzky v pripade rispe5nej obhajoby doporudujem udelit'vedecko-pedagogicky tituldocent.
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